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Р У К О В О Д Я Т  ТЕХНИЧЕСКИЙ МАТЕРИАЛ

КРАНЫ КАБЕЛЬНЫЕ

Нории р а с ч е т а -  и п р о ек ти р о ван и я

РТЫ 2 4 . 0 9 0 . 3 4 -  8 6  

В ааы ен

РТЫ 2 4 . 0 9 0 . 3 4 - 7 7

У к ааан и еи  М и н и стер ств а  т я ж е л о г о  я  т р а н с п о р т н о г о  машино

ст р о е н и я  о т  1 7 . 0 1 . 8 5 г .  М 8Я - 002/485 с р о к  в в е д е н и я  у с т а н о в л е н

с  0 1 . 0 4 . 8 6 .

Н астоящ ий руководящ ий тех н и ч еск и й  м атер и ал  у с т а н а в л и в а е т  

осн овн ы е т р е б о в а н и я  к  п р о ек т и р о в ан и е  каб ельн ы х к р а н о в  ( в  д а л ь 

нейшем к р а н ы ).

РТЫ о б я а а т е л е н  д л я  предпри ятий к  ор ган и зац и й  Минтяжмаш.

I .  О БЩ Е ТРЕБОВАНИЯ

1 . 1 .  У сл овн ы е о б о ан ач е н и я  осн овн ы х р а сч е т н ы х  в ел и ч и н 'П р и 

н яты е в н асто я щ ей  р у ковод ящ ей  тех н и ч е ск о м  м а т е р и а л е ,  п р и вед ен ы

в приложении I,т е р м и н ы  и и х  о п р е д е л е н и я - в приложении 2 ,

1 . 2 .  Группы  реж им а р аб оты  м ехан и ам ов к р а н о в , п р и н яты е в 

с о о т в е т с т в и и  с  ГОСТ 2 5 8 3 5 - 8 3 ,  п риведены  в  т а б л .1 .



Т а б л и ц а  I
С у р .2  FTH 2 4 . 0 9 0 . 3 4 - 6 5

Группы реж им а р а б о т ы  м е х а н и зм а

Н азн ач ен и е д р а н а ____Г р у п п а  реж име в а б с ты м ^ а н к з м ^

п о д ъ е м а п ер ед ви ж ен и я
те л е ж к и

Крю ковой д л я  монтажных р а б о т 3 3 3

Крюковой п ер згр у во ч н ы й  * 4 4 3

Грейф ерный п ер егр у зо ч н ы й 5 5 3

*  К Крюковым п ер егр у зо ч н ы м  о т н о с я т с я  к р а н ы ,р а б о т а щ и е ш а  у к 

л а д к е  б е т о н а , н а  л е сн ы х  с к л а д а х ,н а  о тк р ы ты х го р н ы х р а з р а б о т к а х .

1 . 3 .  Н атяж ение н е су щ е го  к а н а т а  с л е д у е т  с о з д а в а т ь  >утем з а я к о  

р е в а н и я  ко н ц о в  н а  о п о р а х  б е а  н а т я ж н о го  г р у з а .Э т и м  о б е с п е ч и в а ю т с я  

н а и м е н ь ш е  о т а т н ч е с к и е  и зм ен ен и я  п р о в е с о в  и минимальны е д и н ам и ч ес

к и е  к о л еб ан и я  к а н а т н о й  с и с т е м ы . П рименение качаю щ ей ся башни д л я  

с о з д а н и я  н атяж ен и я  н е о у щ е го  к а н а т а  н е  р е к о м е н д у е т с я .

1 . 4 .  Р а с ч е т  к а н а т о в  и м е х а н и ч е с к о г о  о б о р у д о в а н и я  п р о и зв о д и т 

с я  а о  м е т о д у  д о п у ск а е м ы х  н ап ряж ен и й ,

1 . 6 .  Р а с ч е т  с т е л ь н ы х  к о н стр у к ц и й  д р е н а  п р о м зв о д и тся _ П О ~ м « то - 

д у  п редельн ы х с о ст о я н и й  в  с о о т в е т с т в и и  о о  СНнП Ц - 2 5 - 8 1 .

Я.ЬКБОР flAPAMJSTT'OB И ОПРЕДЕЛЕНИЕ П Р а Ш ^ Т Е Л Ь Н О С 'Ш

2 . 1 .  РТМ у с т а н а в л и в а е т  нормы р а с ч е т а  д л я  к р а н о в  г р у з о п о д ъ е м 

н о стью  1 . . . 5 0  т  и вели ч и н о й  п р о л е т о в  1 0 0 . . . 1 6 0 0 м .

2 . 2 .  Д ля к р а ж ,я  .у с т а н а в л и в а е м ы х  н а  св о б о д н о й  п л о щ а д к е ,в е л и 

чину п р о л е т а  с л е д у е т  п р и н и м ать кратн ую  1 0 м , в  у с л о в и л х  с т е с н е н н ы х  

строен и ям и  или а  го р н о й  м е с т н о с т и  д о п у с к а е т с я  при н и м ать в ел и ч и 

ну п р о л е т а  кратную  1м .

2 . 3 .  Высоты оп ор  должны в ы б и р а т ь ся  с  та к и м  р а с ч е т о м ,ч т о б ы  

о б е с п е ч и в а л с я  свободн ы й  п р о х о д  г р у :»  н а д  в се м и  со о р у ж е н и я м и ,н а 

ходящ имися н а  о б сл у ж и ваем о й  площ ади и н а д  ш табелям и  у л о ж ен н о го  

м а т е р и а л а .
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2 . 4 .  В  ц е л я х  униф икации у з л о в  и э л е м е н т о в  к о н с т р у к ц и й  сх е м ы  

о д н о ти п н ы х о п о р , н ап р и м е р , подвиж ны х б а о е н ( с м .п о а » 2 4  и 2 5  п р и л о ж е

ния 2 ) , р е к о м е н д у е т с я  в ы п о л н я т ь  п о  принципу г е о м е т р и ч е с к о г о  п о д о б и я .

2 . 5 .  С к о р о с т ь  д ви ж ен и я  г р у з о в о й  т е л е ж к и  с л е д у е т  п р и н и м ать  в  п р е  

д е л а х  2 , 0 . . , 1 2 , 5 м / с в  з а в и с и м о с т и  о т  величины  п р о л е т а  и в  р а с ч е т а  

1н / с  н а  каж ды е 1 0 0 м  длин ы  п р о л е т а  и при с о в л а д е н и и  р а ц и о н а л ь н о г о  

с о о т н о о е н и л  с к о р о с т е й  п о д ъ е м а  и п е р е д в и ж е н и я , о п р е д е л я е м о г о  п о  ф ор

м у л е  ( 2 . 1 ) .

2 . 6 .  Н еоб ход и м о п р е д у с м а т р и в а т ь  с к о р о е »  0 , 5  м / с д л я  о с м о т р а  

и с м а а к и  и д л я  п р о в е д е н и я  рем он тн ы х р а б о т  в  п р о л е т е .

2 . 7 .  У с к о р е н и е  ( з а м е д л е н и е )  при тр а н сп о р т и р о в а н и и  г р у з а  н а  к о 

р о т к и х  подъем н ы х к а н а т а х  с л е д у е т  п ри н и м ать н е  б о л е е  1 м / с .При 

т р а н сп о р т и р о в а н и и  г р у з а  н а  длинны х п одъем н ы х к а н а т а х (  г и б к а я  п о д 

в е с к а  г р у з а )у с к о р е н и е  и в а м е д л е н и е  с л е д у е т  о п р е д е л я т ь  и в  у с л о в и я  

р а с к а ч и в а н и я  г р у з а  н а  д оп у сти м у ю  ам п л и ту д у  по м е т о д и к е , и зл о и е н н о й

в  р а з д е л е  6 . 3 .

2 . в .С к о р о с т ь  п о д ъ е м а  г р у з а  с л е д у е т  п ри н и м ать в  п р е д е л а х

1 , 0 . . . 6 , 3 м / с.П р и  н е о б х о д и м о с т и  с л е д у е т  п р е д у с м а т р и в а т ь  м ал ы е 

п о са д о ч н ы е  с к о р о с т и  0 , 1 . . . 0 ,3 м / с  д л я  к р а н о в ,р а б о та ю щ и х  н а  мон

т а ж е  м е т а л л о к о н с т р у к ц и й  и о б о р у д о в а н и я .

2 . 9 .  У ск о р е н и я  и за м е д л е н и я  при п о д ъ ем е  или о п у ск а н и и  г р у з а  

с л е д у е т  при н и м ать н е  б о л е е  1м / с.

2 . 1 0 .  С к о р о с т ь  д в и ж ен и я  оп ор  к р а н а  с л е д у е т  п р и н и м а т ь :

д л я  о п о р ,п е р е д в и га ю щ и х с я  п о бетонны м п у т я м - 0 , 2 5 . . . 0 , 5 м / с ;

д л я  о п о р ,п е р е д в и га ю щ и х с я  п о ш а л ь н ы м  п у т я м - 0 , 1 . . . 0 , 1 5 м / с ;

д я и  о п о р  в  в и д е  якор н ы х т е л е ж е к ( е м . п ; п . 2 . 7 } 2 . в  п р и л ож ен и я 2 ) ,

п ер ед ви гаю щ и х ся  п о  м е т а л л и ч е ск и м  э с т а к а д а м  -  0 , 1  м / с .
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2 .  И .  Соотношение скоростей опускания (подъема 1/ р)
и передвижения гр уза 'Ц'д след ует  принимать равным отношению 

цутей перемещения гр уза  по высоте ^  и пролету Ь 
четного цикла к р а н а ,т .е .

1/д д л я  р а с -

4 i L
(2.1)

2 . 1 2 .  При применения р егул и р у ем о го  электр оп р и вод а  реком ен

д у е т с я  принимать:

соотнош ение ск о р о стей  п одъем а ТГр и оп ускан и я г р у з а  1ГС

(2.2)
%

соотнош ение ск о р о стей  п одъем а (о п у ск ан и я ) г р у з а  я  подъем а 

( оп ускан и я) порожнего г р у з о з а х в а т н о г о  о р ган а

l £ .  ^  Ш. . ( 2  з )

v  J ? ~ * W
соотнош ение ск о р о стей  передвиж ения гр у зо в о й  тележ ки с  

гр у зо м  и б е з  г р у з а  \ГТ

г д е
1&

■р

Р г

^>»*>У - " j
Л *

( 2 . 4 )
■Я х г  "'Ней

- к .п .д .  м ехан и зм а п о д ъ ем а ;

-  жахеимажыш я ч и с т о т а  ярацеиж я е я е к т р о д в и г и т е л я ;

ц  -  номинальная ч а с т о т а  вращения эл е к т р о д в и га т е л я  .

2 . 1 3 . Рабочий цикл крю кового ( о т д е л ь н о го )к р а н а  Х ц  с о с т о и т  

на малинных я  ручных операций. П родолж ительность ручных операций 

- i p  (эд гр у в к и  и р а згр у зк и  б а д ь я ,п о д в е ж в д н и е  и * < я т я е  г р у з а )  з а 

в и си т  о т  организация р а б о т , о п р е д е л я е т ся  опытам» п утем  и прини

м а е т с я  по хрономегражным данным.
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з . с и с т о м а  Ш А Т О В

3 . 1 .  С и с т е м а  к а н а т о в  к р а н а  с о с т о и т  и з  а е с у щ е г о #п о д ъ е 1« о г о ,  

т я г о в о г о  ( о д н о г о #д в у х  и б о л е е )  и д р .  к а н а т о в ,с о е д и н е н н ы х  с  г р у з о 

в о й  т е л е ж к о й  и о б ъ е д и н е н н ы х  п о д д е р ж к а м и .

3 . 2 .  Д л я  к р а н о в  «р аботаю щ и х с о  с к о р о с т ь ю  д в и ж е н и я  г р у з о в о й  

т е л е ж к и  д о  6  м/с^ д о п у с к а е т с я  к а н а тн у ю  с и с т е м у  в ы п о л н я т ь  о д н о я р у с 

н о й , »  к о т о р о й  г о л о в н о й  и х в о с т о в о й  т я г о в ы й  1 д р ,  к а н а т ы  п р о х о д я т  

ч е р е з  г р у з о в у ю  т е л е ж к у  и п о д д е р ж к и , р а сп о л о ж ен н ы е н а  н е су щ е м  к а н а 

т е .

С и с т е м а  к а н а т о в  с  приводны м и п од дер ж кам и  п р и в е д е н а  н а  ч е р т  Л ,  

с  н еподвиж ны м и откры ты м и  п о д д е р ж к а м и - н а  ч е р т .  2 *

3 . 3 .  Д л я  к р а н о в ,р а б о т а ю щ и х  с о  с к о р о с т ь ю  д в и ж е н и я  г р у з о в о й  

т е л е ж к и  б о л е е  6  м / с , к ан а т н у ю  с и с т е м у  р е к о м е н д у е т с я  в ы п о л н я т ь  д в у х ъ 

я р у с н о й  ( ч е р т . З ) .  Н а н есу щ ем  к а н а т е  долж ны  р а с п о л а г а т ь с я  п о д д е р ж 

ки д л я  п о д ъ е м н о г о ,т я г о в о г о  и  д р .к а н а т о в .В ы ш е  н е с у щ е г о  к а н а т & ,н а  

поддерж и ваю щ ем  к а н а т е ,  долж ны  к р е п и т ь с я  п о д д ер ж к и  д л я  х в о с т о в ы х  

к а н а т о в .  К п од дер ж и ваю щ ем у к а н а т у  т а к ж е  должны к р е п и т ь с я  э л е к т р о 

к а б е л и  д л я  у п р а в л е н и я  д в и ж ен и ем  к о н тр б аш н и .

Д л я  о б с л у ж и в а н и я  в е р х н е й  и нижней с и с т е м , к а н а т о в  н е о б х о д и м о  и р о д у *  

с м о т р е т ь  р ем о н тн у ю  т е л е ж к у  с  н еза в и с и м ы м  п р и в о д о м  д л я  е е  п е р е д в и 

ж е н и я .

3 . 4 .  При п р и м ен ен и и  п а р а л л е л ь н ы х  к а б е л ь н ы х  к р а н о в  в с т а к а д н о г о  

т и п а  р е к о м е н д у е т с я  п р и н и м ать  с и с т е м у  к а н а т о в  п о  ч е р т . 4 ,  к о т о р а я  

п о з в о л я е т  р а с п о л а г а т ь  маш инное о т д е л е н и е  вн е о п о р  с т а ц и о н а р н о .

3 . 5 .  Д ля т р а н с п о р т и р о в а н и я  тя ж ел ы х  дли н н ом ер н ы х г р у з о в  р е 

к о м е н д у е т с я  с д в о е н н а я  к а н а т н а я  с и с т е м а  п о ч е р т , 5 ,



f -нео^цийкават; 2-подъвмный канат; 3~тяговый канат для перед- 
пажвния грузовой те ленки; 4-тяговыи канат лля передвижения 
гк'пдержек; 5-грузовая тележка; 6-поддержка приводная.

Черт.!

' - несущий канат; 2-подъемный канат; 3-тяп 
передвижения грузовой тележки; 4-грузовая 

подвижная открытая
тяговый канат для

тележка; 5-подцержка

-ши канат; 2-подъемный канат; 3-тяговыл канат для 
,-ггния грузовой тележки; 4~тяговый канат для пере-

поддержек; Г^-грузовая тележка; б~поддерте, приводная' 
 ̂ «г подвески злектрокнбеля; 8-неподвижная закрытая ;

. п. [т'пнт?!пя тележка; TQ-тяговня канат для пере- 
. pup'i течежки; И-электрокабель

Че р т .З
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I -несущий канат; 2-подъемный канат; 3-тяговый канат для пере
движения грузовой тележки; 4-грузовая тележка; б'-поадегжка; 
6-головная якорная тележка; 7-канат для иод1 вски электрокабелл; 
Я-нвподвижчал закрытая иоддержкг; 9-элвктрока1ель; 10~ремрнтная 
тележка; 1 1 - т я г о н п а  канат для передвижения ремонтной 
12-хвостовая шторная тележка; 13-канат для передвижения хвосто
вой якорной тележки; I1-машинное отделение х р о с г о в о Я якорной' 
тележки; 15-лебедка для передвижения хвостовой якорной тележки; 
1б-каяят /»*** передвижения головной якорной тележки;, ^-головное 
малинное шдоленвв: ХЯ-полиспастная толелка; 19-клнаг для пере
движения полиспаста tv1 тележки; ЗО-Л’ бедка для передвижения якор
ной и полиспастнол тележек; 2i -подомная лебедка; 2л~ лебедка для 
передвижения грузовой то.ложки

Черт.4



?~яаивт

q « p i.5
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3 . 6 .  Для предохранения от чрезмерного провисания подьеадых

и тяговых канатов должна применяться система поддержек д л я  прямых 

ветвей канатов»взаимодействующих с грузовой тележкой.

3 . 7 .  Для кранов с  одним и двумя несущими канатами рекомендует

ся  применять поддержки с  приводом от многоступенчатого барабана, 

связанного с  барабаном передвижения грузовой тележки.

Схема обводки тяговых канатов выполняется по ч е р т .6 .

3 . 8 .  Поддержки с  приводом от многоступенчатого барабана и с 

полиспастным натяжным устройством позволяют уменьшить количество 

канатов для их передвижения на 60J6 по сравнению со схемой по п .3 .7 ,  

(ч е р т .6 ) и могут применяться при наличии высокой контрбашни,обеспе

чивающей ход полиспастного натяжного устройства.

Схема обводки тяговых канатов выполняется по ч е р т .? .

3 . 9 .  Для поддержек с приводом от многоступенчатого блока 

и грузового натяжного устройства требуется канат длиною на 30>6 

меньше,чем по п .3 . 8 . Такое исполнение приводных поддержек может 

применяться я том сл у ч ае ,ко гд а незначительное проскальзывание 

приводных канатов на приводном блоке не отражается на работе кра

на.

Схема обводки тяговых канатов выполняется по ч е р т .8 .

ЗЛ О .Тяговы е канаты следует располаг ть в вертикальной плос

кости ,как  показано на ч е р т .6 , 7 ,8 .

З Л 1 .Д л я  кранов с  двумя несущими канатами могут применять

ся  закрепленные к ним неподвижные открытые поддержки.

З Л 2 .В  качестве поддержек для обратных ветвей тя го во го , 

замыкающего и др. канатов рекомендуется применять неподвижные 

закрытые поддержки.

3 Л 3 . Раскрывающиеся неподвижные поддержки и поддержки 

с  узловыми канатами применять не рекомендуется.
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I -отуп ен чаты й  б а р а б а н ;  2 -п р и в о д н а я  п о д д е р ж к и ;
3 -  тяговы й к а н а т  д л я  п е р е д в и ж е н и я  п о д д е р ж е к ;
4-  пруж инн ая н а т я ж к а ; 5 -н е п о д в и я н а я  а а к р ы т в я

" 0 И ' |“ а в  Ч . р г . 6

Ь

3 -  т я г о в ы й  к а н а т  д л я  п е р е д в и ж е н и я  п о д д е р ж е к ;
4 -  п о л и с п а с т я о е  н а т я ж н о е  у с т р о й с т в о

Ч е р т .7

I - с т у п е н ч а т ы й  п р и вод н ой  б л о к ;  2 -п р и в о д н а я  п о д д е р ж к а ; 
3 - т я г о в ы й  к а н а т  д л я  п е р е д в и ж е н и я  п о д д е р ж е к ; 4 - г р у з о 
в о в  н атя ж н о е у с т р о й с т в о ;  5 -н е п о д в и ж н а я  з а к р ы т а я  
п о д д е р ж к а ; б -т я г о в ы й  к а н а т  д л я  п е р е д в и ж е н и я  г р у з о в о й  
т е л е ж к и

Ч е р т .8
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4. СТАТИЧЕСКИЙ P404ST ХШШОй ОИОТЕкШ

4 . 1 .  Канатная си стем а р а в о ч в о д а з т е я  К» ао ад ей о твав  р а и в ш в р а о  

распределенной н а гр у зк а  о *  к а за х о в  -  <Ц шщважвоА со ср ед о то ч ен н о * 

нагрузки -  Р  о т  г р у а о в о *  т е л в а к я  с  грузом - у о т  я р д *  

вижвит или н«1й|днвш &  поддврж б* -  р .

4 . 2 .  О бьввачен ая р а еч етв н х  в е д и ш я  дДя н о в о г о  * з  к а н а т о в

4 , 3 .  Равномерно р асп ределен н ая н агр у зка  в i f l  о в р в д в д я ато я

но формуле:

д л я  крана о прнводнш я подДермкамй 

6



( 4 . 2 )

С т р .1 2  РТЫ 2 4 . 0 9 0 . 3 4 -  

д я я  кр ан а о  н еп одви ж н ы й ! поддерж кам и

& -С0$]Ь 71 р % л ) ,
г д е  'С -п р о л е т  к р а н а , м|

Р  - у г о л  н а к л о н а  хорды  п р о л е т а ,г р а д .

4 . 4 .  Н а г р у зк а  о т  дви ж ущ и хся к ан ато в ,о п и р аю щ и х ся  ч е р е в  

с и с т о л у  п од дер ж ек н а  несущ ий к а н а т :

к р а н а  с  приводными поддерж кам и

(гр ~ &Sfi ^ Я р-боГр , ( п г ^ г *  Ла 9'1ц + Пц fy fl))

к р а н а  о  неподвижными поддерж кам и
J >  Л

Сгг = й & Ъ Ъ :,,й & ( п'9' + пл <1л)- <4А)
4 . 5 .  Г о р и зо н т а л ь н а я  со ста вл я ю щ а я  общ его н атяж ен и я  системы канс 

т о в  а  кН при положении с о с р е д о т о ч е н н о г о  г р у з а  н а  расстоянии Ос
о т  опорм р а в н а :

к р а н е  с  приводными поддерж кам и

2HZ *  щ Инж +пг Нг+ ПА  ЧА + п„ Ив) <4-5)
к р а н а  с  неподвижными П оддержками

£ / 1ж з  п„ Нюг ^nr М/- / т)А На  . ( 4 . 6 )

4 . 6 .  Г о р и зо н т а л ь н а я  со ст а в л я ю щ а я  общ его н атя ж ен и я  р аб о ч и х  

к а н а т о в :

к р а н а  с  пряводнымя поддерж кам и

2НР= пгНг + пА НА + п„Нп> (4-7)
к р а н а  о  неподвижными Поддержками

2  Ир *  пг Нг + па  На  • ( 4 . 8 )

4 . 7 .  Расчетн ы м  я в л я е т с я  п о л о ж ен и е, к о г д а  г р у з о в а я  т е л е ж к а  с

ж х сн м ал ьн ы м  гр у зо м  н а х о д и т с я  П осреди н е п р о л е т а ,д л я  к о т о р о г о  в е 

личина п р о в е с а  8 м п р и н и м ается  з  п р е д е л а х  3 . .  .8% о т  длины



РШ  2 4 . 0 9 0 . 3 4 -8 б С т р . 1 3

п р о л е т а

f(/ = (o,e>3..-Oce)L ( 4 . 9 )

4 . 8 .  В еличин а п р о в е с а  н а х о д и т ся  в з а в и си м о ст и  о т  длины 

п р о л е т а  £  в  И ,вр ем ен н о го  соп р оти влен и я разрыву к а н а т а  (Г  в  МПа и 

о п р е д е л я е т с я  по формуле

-  Ц -t (j+ntt/tsl)-ifz
4 . 9 .  Для q

( 4 . 1 0 )

ьных р а с ч е т о в  н а г р у зк а  о т  о д н ого  м е т р а  

си стем ы  к а н а т о в чго п р е д е л я е т с я  по формуле V ( P - f  п р Л  ( 4 . I I )

г д е  И -  чи сл о  пар  п о д д ер ж ек ;

^  -коэф ф ициент П ропорциональности;

* р = 0 ,0 0 1 8 м " * -  д л я  крюковых кран ов с  дву хя р у сн о й  с и ст е м о й  

к а н а т о в ;

1 ? = 0 ,0 0 2 0 м " * -  д л я  крюковых кран ов с  одноярусной и грейф ерных 

к р ан о в с  д ву хъ яр у сн ой  си стем ам и  к а н а т о в ; 

i k o f 0 0 2 2 M ~ *- д л я  грейферных кран ов с  одноярусной с и ст е м о й  

к а н а т о в *

4 * 1 0 ,  О сновной п ар ам етр  кан атной си стем ы - г о р и зо н т а л ь н а я  

составл яю щ ая сум м ар н ого натяж ения к а н а то в  систем ы  в кН - при п оло  

жении р а с ч е т н о г о  г р у з а  п оср един е п р о л ета  н ах о д и тся  по формуле

* к'«-£(*р+гпр+ £ ф ^ ) ’чг соср>
( 4 . 1 2 )

г д е  *Р  -  с о с р е д о т о ч е н н а я  подвижная н а г р у зк а ,к Н ;

Р  -  н а г р у з к а  о т  одной поддерж ки, кН.

4 . I I .  При и зм енен ия положения г р у з а  в п р о л е т е ,е г о  величи ны , 

равном ерн о р асп р ед ел ен н ой  н агр у зк и  (монтажный с л у ч а й - в п р о л е т е  

т о л ь к о  один несущий к а н а т )  и тем пературы  и зм е н я е т ся  н атя ж ен и е 

си стем ы  к а н а т о в , го р и зо н та л ь н а я  составляю щ ая к о т о р о го  н а х о д и т с я  

и з у р авн ен и я ,



С т р .14 РТМ 2 4 .0 9 0 .3 4 -  8 5

где fy16-io\па -у с л о в н ы й  м о д у л ь  у п р у г о с т и  з а к р ы т о г о  н е су щ е го  к а н а т а ;

Г  -  площадь металлического сечения несущего к ан ата , м^5 
1° £ -  аосолптная разность температур для двух рассматриваемых 

сл у ч а ев , принимается со  знаком + , если ^ ■fcj и минус, 

если V  >  £°f ;

горизонтальная составляющая натяжения несущего кан ата, 

соответствующ ая расчетному положению, кН; 

сумма горизонтальных натяжений рабочих кан ато в, с о о т в е т с т 

вующая новому состоянию за гр у зк и , кН{

V  * .  -  факторы, зависящие от загр узки  системы канатов с о о т в е т с т 

венно для расчетного и нового состояния за гр у зк и , зн а 

чения которых для кранов с  приводными и неподвижными
Г)

поддержками приведены в т а б л .З , кН'".

4 Л 2 .  При положении расчетного rn v sa  Р  на расстоянии X  

ОТ ''поры Z H X  определяется из уравнения

3+ ± g (4.1 4 )

в в
4 . 1 3 .  П р овес с и с т е м ы  к а н а т о в у п о д  г р у з о м  при п олож ен и и  е г о  

н а  р а с с т о я н и и  X  от опоры А

&  =  ( 4 . 1 5 )

4 . 1 4 .  У то л  п о д ъ е м а  в  р а д  т е л е ж к и  с  г р у з о м  Р  н а  р а с с т о я 

нии З С  о т  опоры А

Тх ^ а K l % \ f y P + 2 t f w J P * n r + b l  ( 4 . 1 6 )

4 . 1 5 . Н аибольш ие у г л &  п о д ъ е м а  б у д у т  у  о п о р  при Х * 0  и Х - Ь

( 4 .1 7 )



8 и а ч е и и е  р а с ч е т н ы х  в е л и ч и н , 

а а г р у з к у  к а н а т н о й  си ст е м ы

И М  2 4 . 0 9 0 .3 4 - 8 б С т р .Т 5  
Таблица 3

характеризующих

С х е м а  з а г р у з к и З н ач ен и я  ,кН ^ f  фор
м улы

К ран е  приводными п оддерж кам и

г
л|

[р , р

„ t
,6

R^jfrCP+Snp+4̂ v (nP+
4 (nptSd /2

4 . 1 8

А
лр Р

Uz—  i  1
4 . 1 9

Л;
.  J T t §£ n*i

>
.6 **> ~H

4.20

Кран с  неподвю иы мя поддерикамм

“ * t T [̂8
4 . 2 1

А
4 . 2 2

А я -  (2ле+Аг"но -  /2 4.23
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4 . 1 6 ,  Вертикальные составляющ ие натяжения в кН систем ы  х а н а *  

то  в на опорах А и В , причем опора А расположена выше опоры В или 

на одном уровне (угол  G ):

крана с приводными поддержками

Z V P  (4' г4’
WJgpj <4.я)

крана с неподвижными поддержками

r v f i = P  i r >■”? +  Щ + Ш $  f ;  ! 4 - г 6 )

(4 .2 7 )

4  Л 7 .  При закреплении несущ его к ан ата  и блоков рабочих к а 

н атов к шарнирно укрепленной раме (ч е р т .9 )  вертикальны е с о с т а в 

ляющие системы канатов на опорах А и В в КН определяю тся по 

формулам:

крана е приводными поддержками

) м - 2 8 )

^ ^ г Р | ' “ р >рв) « . г ? )

гд е

е>
%

-  натяжение к ан ата , идущего н а  леб ед ку  или натяжное 

устр ой ство,кН {

-  угол между вер ти каяьв и направлением к а н а т а , р а д ; 

«коли чество к ан атов,н ап р авлен н ое и *  л еб ед к у  или натяж

ное у с т р о й ст в о ,и т ;



г .̂оэо.»4**5 с, р*17

4 e p t .  9
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Й  -  « « W » * »  о т  п о в о р о т н о й  р ам ы  е  б л о к а м *  у  о п о р ы  А ,к В ;

Ц  -  я а г р у а к а  о т  п о в о р о т н о й  р ам ы  с  б л о к а м *  у  о п о р ы  В ,  кН ; 

1ф 8 Я А  С  ЯвПОД ВШ КЯбШ И П О Д Ц е р Ж К в М И

VV" + % т ; » 4 +  РЛ ; м . 3 0 )

(01)

4.18. Суммарное натяжение системы канатов в кН на опорах 
А * В при положения сосредоточенного груза на расстоянии X

j  ( 4 . 3 2 )

ZT'„=i(ZHx)zH-EVJp. (4.33)

4 .1 9 .Н а и б о л ы п е е  н атя ж ен и е си ст ем ы  к а н а т о в  в кН б у д е т  н а  о п о р е А 

при полож ении г р у з а  п о ср ед и н е  п р о л е т а

< 4 - 3 4 .

4 . 2 0 .  У гол п о д х о д а  си стем ы  к а н а т о в  к  оп орам  А и В , р а д .

(4.35)

(4.36)

4 . 2 1 .  Коэффициенты з а п а с о в  п р о ч н о сти  к а н а т о в  должны при ни - 

ж а т ь с я  п о  т а б л .4  в  с о о т в е т с т в и и  с  ГОСТ I 2 . 2 . 0 6 9 - B I



РТМ 2 4 , 0 9 0 .3 4 - 8 5  0 т р .1 9  

Таблица 4

Наименьший допускаемы й коэффициент з а п а с а  прочности к ан ато в

—■ ■„ ■ --■■■ .......... . ' .......  —  - ......J
Н а з н а ч е н  к а н а т а Отношение J } fd К

Несущий - 3 , 0

Подъемный:
крюковой монтажный 30 5 , 0

4 0 4 , 5

50 4 , 0
крюковой перегрузочны й 30 5 , 5

4 0 5 , 0
50 4 , 5

*
грейферный перегрузочны й 30 6 , 0

4 0 5 , 5

5 0 5 , 0

Тягоаы й д л я :
передвиж ения гр у зо во й  тележки

А П
передвижения приводных поддержек 3 0
передвижения кр ан а (опоры)

д е р ж а н и я  хр ан а(оп ор ы ) о т  у го н а  под 2 , 5
д е й с т в и е м  в е т р а  н ер аб о ч его  состояни я

Для п о л и сп асто в  зая к о р еван и я  несущих 3 0 6 , 0
кан ато в

Дня п о д веск и  кулачковы х поддержек 3 , 0

Для п о д веск и  эл ек тр о к аб ел ей - 3 , 0

Оттяжки м ачт и опор - 3 , 0

Монтажный.:

при ручном приводе 12 4 , 0
при м еханическом  приводе 2 0

^  П р и яи м а«тсЯ ) ч т о  м е с с е  гр*Й ф ера с м атер и алом  р авн о м ер н о  р а с п р е 

д е л е н а  ия в с е  К8И8ТЫ.
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4 . 2 2 .  Провес овотемы кан атов в  м при произвольное з а гр у зк е  ее  

о п р ед ел я ется  по формуле

/ ■- gj-. М
Гй е Гм -  суммарный момент о т н о си т е л ь н о  р а ссм а т р и в а е м о й  тон ки  под 

д е й ст в и е м  равном ерно р асп р е д е л е н н о й  и с о с р е д о т о ч е н н о й  

н а г р у з о к , хН>М|

£ «  -  г о р и зо н т а л ь н а я  со ставл яю щ ая н атяж ен и я  си стем ы  к а н а т о в , кН.

Наибольший п р о в е с  си ст ем ы  к а н а т о в  в  м я а  р а с с т о я н и я  X 
о т  опоры н о п р е д е л я е т с я  и з у р а в н е н и я

)
Б  » л = 0 , М

г д е  U -  П рои зводн ая От сум м ар н ого м о м ен та H i t  о т н о си т е л ь н о  

то чки  Л  .

4 . 2 3 .  Б е л и  н а несущ их к а н а т а х  кроме г р у з о в о й  тел еж к и  и м е е т с я  

д р у г а я  с о ср е д о т о ч е н н а я  н а г р у зк а  (п р о т и в о в е с  т я г о в о г о  к а н а т а  о 

площ адкой д л я  е г о  о б сл у ж и в а н и я ), р а сп о л о ж ен н а я  н а  р а сст о я н и и  6  

о т  опоры Б ,  т о г д а  наибольш ий п р о в е с  овотем ы  к а н а т о в  в  и на 

р а с с т о я н и и  X  ( l e p r . i o )

X  <*■ *•'!">■ ~р- X .  .1.  , ( 4 . з з )

оп р еделяется  по формуле

4  - Р*"Р+<# -х> Ч  Ы
г д е  -  н а г р у зк а  о т  п р о т и в о в е с а  и п ло щ адо к.
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5 .  ВЫБОР КАНАТОВ

5 . 1 .  Н е с у щ и й  к а н а т

5 . 1 . 1 .  Несущие канаты должны бы ть закры той конструкции по 

ГОСТ 7 6 7 5 - 7 3 ,  ГОСТ 7 6 7 6 - 7 3 ,  ГОСТ 1 8 9 0 1 - 7 3 , ГОСТ 1 8 9 0 2 - 7 3 ;  р а з р е 

ш а е т ся  применение закры ты х подъемных к а н а т о в  по ГОСТ 1 0 5 0 6 - 7 6 ,

На х р а н ю , предназначенны х для врем енны х монтажных р а б о т , г  ка

ч е с т в е  несущ их к ан ато в  м огут п ри м ен яться кан аты  типа ТК с  м еталл и 

чески м  сердечником по ГОСТЕ 3 0 6 7 - 7 4  и ГОСТ 3 0 6 8 - 7 4  или кан вты  д вой 

ной сви вк и  нногопрядевы е типа ЛК-Р по ГОСТ 3 0 8 8 - 8 0 .

5 . 1 . 2 .  Наибольшее с т а т и ч е с к о е  натяж ен ие н есу щ его  к а н а т а  

в кН б у д е т  н а  опоре А при положении тележ ки с  гр у зо м  поср еди н е

пролете
tyrmax_
Jfl

£ 7 Ze/г
( 5 . 1 )

5 . 1 . 3 .  Запас прочности несущ его  к я я л т а  долж ен быть 

не м ен ее  у к азан н о го  в т а б л .4 .

5 . 1 . 4 ,  Требуемое разры вное уси л и е несущ его  к а н а т а  в целом

Т ’р а з  в кН
Т *  ___  if
л/>аз —  лн * 15.2)

5 . 1 . 5 .  Разры вное уси ли е к а н а т а  в целом Т р ^  в №  прини

м а е т с я  по таблиц е с т а н д а р т а  или по сер ти ф и к ату . При о т су т ст в и и  

данных о разрывном усилии н есущ его к а н а т а  закр ы той  конструкции 

в целом , Т р а з  о п р ед ел я ется  по суммарному разры вном у усилию в с е х  

п р о во л о к  умножением на коэффициент 0 , 9 .

5 . 1 . 6 .  Длина к а н а т а  U при любом загр уж ен и и  вер ти 

кальными силами б у д ет

1 <>•»



где &
РТМ 2 4 . 0 9 0 . 3 4 - 8 б С т р ^

ф актор ,хар актер и зую щ и й  н а г р у зк у  си стем ы  канатов, 

п р и н и м ается  и з таб л .З .

5 Л .  7 .  Г о р и зо н т а л ь н а я  составл яю щ ая м онтаж н ого н атя ж ен и я  о д н о го  

н есу щ его  к а н а т а  в кН ( Р  = 0 ; р  ^ 0 ; » %Н>гуНм>

о п р е д е л я е т с я  по ф ормуле

*  I

2  е2.

k W

~  cos ft = 0. ( 5 . 4 )

5 Л . б .  Монтажный п р о в е с  в ы н есущ его  к а н а т а

,  _  4 .  е г
Т* е/г ~ 8 Н м а°$р *

5 Л . 9 .  Длина н есу щ его  к а н а т а  в и при монтаж е

Ы с ! ш г \ '
5 , 1 . 1 0 . Длина н есу щ его  к а н а т а  в  ы п ер ед  м он таж ей  ( Тц = 0 )

( 5 . 5 )

( 5 . 6 )

со^~  *

5 . 2 .  П о д ъ е м н ы й  к а н а т

5 . 2 Л .  В к а ч е с т в е  подъемный к а н а т о в  р е к о м е н д у е т с я  п р и м ен я ть  

ан аты  к р е с т о в о й  с в и в к и  т и п а  ЛК-РО по ГОСТ 7 6 6 8 - 8 0  и т и п а  Л К -3  

to ГОСТ 7 6 6 5 - 8 0 ;  т и п а  ЛИ5 по ГОСТ 2 6 8 8 - 8 0 ,  д о п у с к а е т с я  п ри м ен ени е 

м ан атов по ГОСТ 3 0 7 9 - 6 0  и ГОСТ 7 6 7 0 - 6 0 .

В т е х  с л у ч а я х ,к о г д а  и ск л ю ч а е т ся  р аск р у ч и ван и е  к а н а т о в  или 

а а в и в к а  в е т в е й  п о л и с п а с т а ,д о п у с к а е т с я  применение к а н а т а  о д н о с т о 

ронней с в и в к и .

5 . 2 . 2 .  Для п о д ъ ем н ого  к а н а т а  в крю ковы х, поддерж иваю щ его 

к а н а т а  в грейф ерн ы х, п одъем н ого  и раскры ваю щ его к а н а т о в  в  к и с е л ь 

ных к р ан ах  р е к о м е н д у е т с я  схем ы  о б в о д к и :



Стр.24 Ш  24.090.34-85

крана с приводными поддержками одинарного по ч ер т .П ;

Черт.13
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3 . 2 . 3 .  Д л я  п о д ъ е м н о г о  к а н а т а  в  к р ш о в ы х  к р а н а х  о  н е п о д 

вижными откр ы ты м и  п од дер ж кам и  м о г у т  п р и м е н я т ь с я  сх е м ы  о б в о д н и  

к а н а т о в :

о д и н а р н а я  п о ч е р т . 1 4 ;

с д в о е н н в я  л о  ч е р т . 1 5 .

5 . 2 . 4 .  Н еподвиж ны е откр ы ты е п оддерж ки  с л е д у е т  в ы п о л н я т ь  о 

зап ор н ы м  у с т р о й с т в о м  о т  вы п ад ан и я  к а н а т о в  по ч е р т . 1 6 .



D t p . 26 P T M  2 4 . 0 9 0 . 3 4 - 8 5

р з >

) р ^ - в — 1|

_ ы

L - J

Черт. К
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5 . 2 . 5 .  Д л я  п о д ъ е м н о г о  к а н е м  в  к р ю к о в ы х  к р а н а х  и п ри  п р и 

м е н е н и и  н е п о д в и ж н ы х  п о д д е р ж е к  с  п р е д о х р а н и т е л ь н ы м  у с т р о й с т в о м  

от в ы п а д а н и я  к а н а т о в  р е к о м е н д у е т с я  с х е м а  о б в о д к и  по ч е р т . 1 7 .

5 . 2 . 6 .  Н еп о дви ж н ы е п о д д е р ж к и  с  п р е д о х р а н и т е л ь н ы м  у с т р о й 

с т в о м  о т  в ы п а д а н и я  к а н а т о в  с л е д у е т  в ы п о л н я т ь  п о ч е р т . 1 8 .
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5 . 2 . 7 .  При р а б о т е  к р а н а  со  съемным г р у з о з а х в а т н ы й  у с т р о й с т  • 

в о м ( г р е й ф е р ,8 а х в а т ,к р ю к )  р е к о м е н д у е т с я  сх е м а  зам ы каю щ его к а н а т а  

ло ч е р т .  1 9 .

Ч е р т .1 9

5 . 2 . 8 . Д д я  зам ы каю щ его гр ей ф ер  к а н а т а  р е к о м е н д у ю т ся  охем ы  

о б в о д к и : по ч е р т . 2 0 , 2 1 * 2 2 .

thjj



С т р .З О  FTM 2 4 . 0 9 0 . 3 4 - 8  5

Ч е р т .2 1

5 . 2 . 9 . С х е м а  о б в о д к и  по ч е р т . 2 0  р е к о м е н д у е т с я  д л я  т е х  

с л у ч а е в ,к о г д а  между машинным о т д е л е н и е м  и баш ней и м е е т с я  д о с т а 

т о ч н о е  р а с с т о я н и е  д л я  х о д а  п о л и с п а с т н о й  т е л е ж к и .



РТМ 2 4 . 0 9 0 . 3 4 - 6 5  С т р А3 1

5 . 2 JO . С х е м а  о б в о д к и  п о  ч е р т . #  р е к о м е н д у е т с я  д л я  к р а н а  с  

н еп одви ж н ой  маш инной б а ш н е й ,к о г д а  п о л и с п а с т н а я  т е л е ж к а  м о ж ет  п е р е 

м е щ а т ь ся  по з а д н е й  н а к л о н н о й  о т т я ж к е  или в е р т и к а л ь н о й  ф ерме баш ни.

В э т о м  с л у ч а е  в е с  п о л и с п а с т н о й  т е л е ж к и  н ео б хо д и м о  у р а в н о в е с и т ь  п р о 

т и в о в е с о м ,

5 . 2 I Z .  С х е м а  о б в о д к и  по ч е р т . £ 2  р е к о м е н д у е т с я  д л я  т е х  с л у ч а е в ,  

к о г д а  гр ей ф ер  н е  д о л ж ен  р а б о т а т ь  в б л и зи  машинной баш ни.

5 . 2 J 3 .  Н аи б ольш ее с т а т и ч е с к о е  у с и л и е  в п о д ъ ем н ом  к а н а т е  ,  кН

г д е

tji А Ш ___  Тр
Jr

а^ ч л

Г

■з у *

( 5 . 8 )

-

П г  -

н а г р у з к а  о т  г р у з а  и з а х в а т н о г о  у с т р о й с т в а  (к р ю к о во й  

п о д в е с к и ,т р а в е р с ы ,  гр ей ф ер а  и п р . ) ,  кН ; 

к р а т н о с т ь  п о л и с п а с т а ;  

к о л и ч е с т в о  п о л и с п а с т о в ;

КПД п о л и с п а с т а ,з а в и с я щ и й  о т  е г о  к р а т н о с т и  и КПД 

б л о к а  ( т а б л . 5 ) ;

КОД отклоняю щ их б л о к о в ;  

к о л и ч е с т в о  отклоняю щ их б л о к о в .

Т а б л и ц а  5
Коэф ф ициент п о л е з н о г о  д е й с т в и я  п о л и с п а с т а

К
г 3 4 5 6 8 10 12

%
0,99 0,96 0,97 0,96 0,95 0,93 0,91 0,89

5 , 2 . 1 3  З а п а с  п р о ч н о ст и  к а н а т а  о п р е д е л я е т с я  по ф орм уле 

г д е  Т  -  р а з р ы в н о е  у с и л и е  к а н а т а  в  ц ел о м , кН .
P ° i

( 5 . 9 )
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5 .2 .1 4 .  Подъемные канаты  в з а в и си м о ст и  о т  отнош ения д и ам ет

р а  б л о к а  (п о  ср едн ей  линии к а н а т а ) к д и ам етр у  к а н а т а  должны им еть 

з а п а с  прочн ости  К г н е м ен ее у к а за н н о г о  в т а б л * 4 .

5 , 2 . 1 5  В грейферных к р а н а х ,г д е  м а с с а  грейф ера с  м атери алом  

м ож ет п е р е д а в а т ь с я  на один из к а н а т о  в f  замыкающий или поддерживаю

щ и й ),с  целью  повышения ср о к а  службы к а д ц о го  и з к а н а т о в  р еком ен 

д у е т с я  принимать Кг  ие менее 4 .

5 , 2 . 1 6 , Д о п у ск а е т ся  д и ам етр  у р а вн и т е л ь н о го  б л о к а  принимать

5 . 3 .  Т я г о в ы й  к а н а т  д л я  п е р е д 

в и ж е н и я  г р у з о в о й  т е л е ж к и

5 . 3 . 1 ,  В к а ч е с т в е  т я г о в о г о  к а н а т а  р е к о м е н д у е т ся  прим енять 

капоты  одн осторонн ей сви вк и  ти па ЛК-РОпо ГОСТ 7 6 6 8 - 8 0 , ти п а  Л К -3 

по ГОСТ 7 6 6 5 - 8 0  и ти па ЛК-Р по ГОСТ 2 6 6 0 - 8 0 .

Д о п у ск а е т ся  применение к а н а т о в  по ГОСТ 3 0 7 7 - 8 6 ,  ГОСТ / 8 7 0 - 8 6 ,  

ГОСТ 3 0 7 9 - 8 0  и ГОСТ 1 6 8 5 3 - 7 1 .

5 . 3 . 2 ,  Для передвиж ения тележ ки  бар абан ной л е б ед к о й  с о  

ск о р о ст ь ю  6  м/с д о п у с к а е т с я  с х е м а  о бводки  т я г о в о г о  к а н а т а  по 

ч е р т ,? 3 ,

5 . 3 . 3 ,  Для передвиж ения тележ ки  бар абан н ой  л еб ед к о й  с о  

с к о р о ст ь ю  б о л е е  6  м/с р ек о м ен д у ется  с х е м а  обводки  т я г о в о г о  к а н а 

т а  по ч е р т ,  2 4 .

( 5 . 1 0 )

Ч е р т .2 3
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5 . 3 . 4 .  С х е м е  о б в о д к и  т я г о в о г о  к а н а т а  но ч е р т . 2 5  к о к е т  п р и п е 

в а т ь с я  в р я  н а к л о н е  х о р д ы  п р о л е т а  j> .о б е с п е ч и в а ю щ е й  п е р е д в и ж е н и е  

т е л е ж к и  о  г р у з о м  в  п р е д е л а х  р а б о ч е й  зо н ы  и  п о д х о д  п о р о ж н е й  т е л е ж к и  

в п л о т н у ю  к  п о с а д о ч н о й  п л о щ а д к е  к о н т р б а ш н и .

Ч е р т  . 2 5

5 . 3 . 5 .  При п р и м е н е н и и  п р и в о д а  с  к а н а т о в е д у ц и м  ш кивом и д в у с т о 

р о н н е г о  н а т я ж н о г о  у с т р о й о т в а  р е к о м е н д у е т с я  с х е м а  о б в о д н и  т я г о в о г о  

к а н а т а  п о  ч е р т . 2 в .
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Ч е р т .2 8

5 . 3 . 6 .  При п р и м ен ен и и  п р и в о д а  с  к а н э т о в е д у щ и м  ш кивом и о д н о 

с т о р о н н и м  н атяж н ы м  у с т р о й с т в о м  р е к о м е н д у е т с я  с х е м а  о б в о д к и  т я г о в о г о  

к а н в т а  п о ч е р т . 2 7 .
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S . 3 , 7 .  У с и л и е ,н е о б о д и м о е  д л я  п р еод олен и я со п р о т и в л е н и я  

редлижению г р у з о в о й  тел еж к и  в  кН, о п р е д е л я е т с я  п о  ф ормуле

ГДв = 0,QZ- п риведенн ы й коэффициент со п р о ти в л ен и и  при 

передви ж ен и и  г р у з о в о й  тележ ки  п о  н е с у ц в ц у  

к в н а т у ;

Та ~ у о и л и е  в  т я г о в о м  к а н е т е ,к Н ;

А  ~ к о л и ч е с т в о  направляющих б л о к о в  т я г о в о г о  

к а н а т а ;

W f  - окруж н ое у си л и е ,н е о б х о д и м о е  д л я  п р е о д о 

л е н и я  со п р о т и в л е н и я  передвижению си ст е м ы  

п о д д е р ж е к ,п р и в е д е н н о е  к  усилию в  т я г о в о м  

к а н е т е ,к Н .

При наличии п р и в о д а  о т  б л о к а  т я г о в о г о  к а н а т а  Wj в о сп р и н и м а е т ся  

т я го в ы м  к а н а т о м ,с о о т в е т с т в е н н о  у в е л и ч и в а я  е г о  н атя ж ен и е  н а  п ри 

водн ом  б л о х е ,а  п ри наличии п р и вод н ого  б а р а б а н а ,м и н у я  т я го в ы й  

к а н а т ,  п е р е д а е т с я  н е п о с р е д с т в е н н о  н а  т я го в у ю  л е б е д к у  .Д л я  к р а н о в  

с  н е п о д вижным и  поддерж кам и Wf  = 0 .

5 . 3 . 8 .  Д л я п ер ед ви ж ен и я г р у з о в о й  тележ ки  с л е д у е т  п р и м ен ять  

барабан н ую  л еб ед к у ,п о зво л я ю щ у ю  и м еть тяго вы й  к а н а т  м е н ь о е г о  д и а 

м е т р е , чеы  д л я  п р и в о д а  о  канатоведущ иы  ш и к о м , и исключающую 

п р о с к а л ь зы в а н и е  т я г о в о г о  к в н а т а  при зак р еп л ен и и  е г о  к о н ц о в  

н а  б а р а б а н е .  Барабан ную  л е б е д к у  с л е д у е т  п ри м ен ять т а к ж е  д л я  

п а р а л л е л ь н о  п ередвиж ны х к р ан о в  э с т а к а д н о г о  ти п а  с о  с т а ц и о н а р 

ный наганны м о т д е л е н и е м .
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5 . 3 . 9 .  Привод с  канатоведущ им шкивом с л е д у е т  п р и м ен ять : 

при к ату ч ем  машинном отделен ии с о  стеснен ны м и га б а р и т а м и ; 

при невозм ож н ости  о б е сп е ч и т ь  требуемы й у г о л  отклон ен и я 

к а н а т а  н а  б а р а б а н е ;

при п р о л ета х  ^  > 8 0 0  м и з - з а  требую щ ейся большой к а н н - 

т о е м к о ст и  б а р а б а н а .

5 . З Л О .Д в у ст о р о н н е е  натяж ное у с т р о й с т в о ( п . 5 .3 . 5 )  р е к о 

м е н д у е т ся  д л я  к р а н о в ,у  которы х у г о л  н ак л о н а  хорды п р о л е т а  

р  < 5 ° ;  о д н о с т о р о н н е е (п .б .З .б )  -  при jB  ^  5 ° .

5 .3 Л 1 .П р и  наличии барабанной л еб ед к и  п р ед в а р и тел ь н о е  н а

тяж ен и е т я г о в о г о  к а н а т а  в кН при н и м ается Т0 -  1 0 0 0  ^  .

5 . 3 * 1 2 .  Для при вода с  канатоведущ им  шкивом и двустор он н и м  

натяжным у ст р о й ст в о м  ( п . 5 . 3 . 5 )  п р е д в а р и т е л ь н о е  н атяж ен ие т я г о в о 

г о  к а н а т а  в кН о п р е д е л я е т с я  по формуле

Г.* К щ
К

тъу

Па (e^-i) ( 5 . 1 2 )

г д е  JU  -  коэффициент трени я к а н а т а  по ободу  к а н а т о а е д у -  

щ его шкива п р и н и м а ет ся :д л я  р ези н ово й  ф утеровки 

JU = 0 #2 2 ;  д л я  с т а л ь н о г о  ш кива с  п олу кр углой  

кан авк ой  -  р *  = 0 ,1 2 ;

к  щ  “  коэффициент сц еп л ен и я к а н а т а  с  канатоведущ им  

ш кивов долж ен бы ть не м е н ее  1 , 2 5  при н аи б о л ее  

тяжелых у с л о в и я х  р а б о т ы ,а  при р а с ч е т е  н а  

ст ати ч еск у ю  н а г р у зк у  не м ен ее  I , 5 j
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J [ - у г о л  о б х в а т а  к а н а т о м  к а н з т с в е д у щ е г о  ш к и в а , р а д .

5 . 3 . 1 3 .  Д ля п р и в о д а  о к а н э т о в е д у щ и и  шкивом и о д н о с т о р о н н и м  

н атяж н ы м  у с т р о й с т в о м  п р е д в а р и т е л ь н о е  н а т я ж е н и е  т я г о в о г о  к а н а т а  

в  кН о п р е д е л я е т с я  по ф орм уле

(5.15)

5 ' . 3 . 1 4 .  Н аи б о л ь ш е е  н а т я ж е н и е  в  т я г о в о й  к а н а т е  в  кН б у д е т  при 

д в и ж е н и и  т е л е ж к и  с  г р у з о м  к б о л е е  в ы с о к о й  о п о р е  А

■Т + Т  .
7 ) П

( 5 . 1 4 )

5 . 3 . 1 5 .  Т р е б у е м о е  р а з р ы в н о е  у с и л и е  т я г о в о г о  к а н а т а  в  ц ел о м

в  иН

- г *  'Т »»»>  7 /
( 5 . 1 5 )

5 ; 3 . 1 6 .  Д и а м е т р  б л о к а  т я г о в о г о  к а н а т а  

*  (30. ,.5о)с1д •

5 . 3 . 1 7 .  Д и а м е т р  к а н а т о в е д у щ е г о  ш кива

Ъ ^ t o d * .
Д/ Л

5.1.18. Ход обводного блоке натяжного уотройотвв тягового ка

ната & L  зависит от положения грузовой тележки в пролете крана 

дЬр» удлинений: температурного упругого дUg f остаточ

ного д Ь 0  и определяется по формуле, и

Ь Ь  я  д Ь  р +  д Ь  ^  + д ! ~ р  +  д 1 $  • (5.16)
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5 . 3 . 1 9 . При о п р е д е л е н и и  х о д а  о б в о д н о г о  б л о к а  н а т я ж н о г о  у с т 

р о й с т в а  т я г о в о г о  к а н а т а  р а с с м а т р и в а е т с я  д в а  с о с т о я н и я  з а г р у з к и  

к а н а т н о й  с и с т е м а : п е р в о е -  г р у з о в а я  т е л е ж к а  с  н о м и н а л ьн ы м  г р у з о м  

н а х о д и т с я  п о с р е д и н е  п р о л е т а ;  в т о р о е -  п о р о ж н я я  г р у з о в а я  т е л е ж к а  

н а х о д и т с я  в  к р а й н е м  п о л о ж е н и и  у  м а д о н н о й  б а ш н и .

Учитывая, что перемещение обводного блока в два раза меньше 

изменения длины тягового каната в пролете крана,ход натяжного 

устройства в м определяется по формуле:

д л я  Ь д н о я р у с н о й  К а н а т н о й  с И с т е м ы ( ч е р т .1  и 2 )

i p  = ' ( z f c p ] (5.17)

(5.18)

а щ г
д л я  д в у х ъ я р у с н о й  к а н а т н о й  с и с т е м ы  ( ч е р т . З )

* LP = '(ж/ * $ Ь г '

г д е  ^  и Ко -п р и н и м а е т с я  д л я  о с н о в н о й  (н и ж н е й )  к а н а т н о й  

с и с т е м ы  к р а н а  с  п р и в о д н ы м и  п о д д е р ж к а м и  

с о о т в е т с т в е н н о  п о  ф о р м у л ам  ( 4 . 1 9 )  и  ( 4 . 2 0 ) ,  

а  д л я  к р а н а  с  н еп о д в и ж н ы м и  п о д д е р ж к а м и  -  п о  

ф о р м у л ам  ( 4 . 2 2 )  и  ( 4 . 2 3 ) ,к Н 2 ;

1Не̂  и - горизонтальные составляющие натяжения системы 

канатов соответственно для первого и второго 

состояний загрузки основной канатной системы,кН 

- принимается для верхней канатной системы по 

формуле (4.23),кН2 ;

24,, „ 2 Й „ -  г о р и з о н т а л ь н ы е  с о с т а в л я ю щ и е  н а т я ж е н и я  в е р х н е й  

с и с т е м ы  к а н а т о в  с о о т в е т с т в е н н о  д л я  п е р в о г о  и 

в т о р о г о  с о с т о я н и й  з а г р у з к и ,к Н .

5 * 3 . 2 0 ,  И зм е н е н и е  д л и н ы  т я г о в о г о  к а н а т а  в с л е д с т в и е  у п р у г о г о  

у д л и н е н и я  л  Ьр п о д  в л и я н и е м  и з м е н е н и я  н а т я ж е н и я  т я г о в о г о  к а н а т а  

с о о т в е т с т в е н н о  д л я  п е р в о г о  и в т о р о г о  с о с т о я н и й  з а г р у з к и  о с н о в н о й  

к ан атн о й  с и с т е м ы  о п р е д е л я е т с я  п о  ф о р м у л е, и
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а Ь { * 2 £
Ta i-Tm  
Вь-Та -ьх}  1 ( 5 . 1 9 )

а д д  B Q * ■  1 2 * 1 0 ^  - * •  у с л о в н ы й  м о д у л ь  у п р у г о с т и  к а н а т а

ДВОЙНОЙ З е н е к и  с  о р г а н и ч е с к и м  с е р д е ч н и к о м ;

Р д -  п л о щ ад ь  м е т м л м ч е с к о г о  с е ч е н и я  т я г о в о г о  к а н а т а ,  ц ^ ; 

Тд£М Т д2 -  н а т я ж е н и я  т я г о в о г о  к а н а т а  с о о т в е т с т в е н , . ,  дли п е р  

в о г о  И в т о р о г о  с о с т о я н и й  з а г р у з к и  к а н а т н о й

сметет,кН.

5 . 3 . 2 1 . И зм ен ен и и  д л и н ы  т я г о в о г о  к а н а т а  в с л е д с т в и е  изм енения

т е м п е р а т у р ы  в  м  о п р е д е л я е т с я  п о  ф орм уле

А  Ьь**(*»ж*1)а н р  > ( 5 . 2 0 )

г д е  t t и 11  "  т е м п е р а т у р а  овруиаоцей среды  с о о т в е т с т в е н н о  при 

п е р в о м  И  В т о р о м  с о с т о я н и я х  загрузки к ан атн ой  

с м е т е т ,  г р е д .

5 . 3 . 2 2 . И з м е н е н и е  м и н ы  т я г о в о г о  к а н а т а  о т  о ст а т о ч н о г о  у д л и 

н ен и и  и  м  о п р е д е л я е т с я  д о  ф ор м уле

« . £ 1 »

а д е  »  0 , 0 0 0 6  -  ж оеф ф кц и ен т о с т а т о ч н о г о  удлинения к а н а т а  

д в о й н о й  с в и в к и .

5 . 4 .  Т я г о в ы й  к а н а т  д л я

п е р о д и я ж е н и я  п о д д е р ж е к

5 . 4 . 1 .  В  к а ч е с т в е  т я г о в о г о  к а н а т а  д л я  п е р е д в и ж е н и я  п о д д е р 

ж е к  с л е д у е т  п р и м е н и т ь  м а н а т  д в о й н о й  с в и в к и  т и п а  Л К -Р 0  п о

ГО СТ 7 6 6 6 - 6 0  о ц и н к о в а н н ы й ; д о п у с к а е т с я  п р и м ен ен и е к а н а т о в  п о  

ГО СТ 2 6 8 8 - 8 0 , ГО СТ 7 6 6 5 - 8 0 , ГОСТ 3 0 7 7 - 8 0 , ГОСТ 3 0 » - W ,  ГОСТ 7 6 7 0 - М .

5 . 4 . 2 .  Д а в л е н и е  н а  каж дую  п а р у  п о д д е р ж е к  в  кН о т  р а б о ч и х  

к а н а т о в  о п р е д е л я е т с я  п о  ф ор м уле



(5 .га)
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д р я

в кН 5.4.3. Ойчев сопроммвнив пвредвнивмт < *» «  щ р ,  „ « д а , » .

’•Д*

( 5 . 2 3 )  

вращ енияС  = ° » 0 2  "  приведенный коэффициент с о п р о т и в л е н и я  

к а т к о в  и р о л и к о в .

5 . 4 . 4 .  Для си стем ы  п од дер ж ек  е  м н о го ст у п е н ч а т ы й  пр » .п Л4шм 

б ар аб ан о м  н атяж ен и е к а н а т а  в  кН о о  сто р о н ы  н а т я ж н о го  у с т р о й с т в а

X х 1,214^. (5.24)

5 . 4 . 5 .  Для си стем ы  п од дер ж ек  с  м н о г о с т у п е н ч а т » !  б л о к о м  н а 

тяж ен и е т я г о в о г о  к а н а т а  с о  сто р он ы  н атя ж н о го  у с т р о й с т в а  в  иН 

долж но у д о в л е т в о р я т ь  услови ю

(5.25)

5 . 4 . 6 .  Н аибольш ее н атя ж ен и е в  т я г о в о й  к а н а т е  в  Х Н

Т ^ - У ^ + Х . .  С5.25>
5 . 4 . 7 .  Т р ебуем ое р азр ы вн о е  у с и л и е  т я г о в о г о  к а н а т а  в  К Й  в

ц ело м

т  ,
V * * ■ ■ 5 * 4 .

(5.27) 
для передвижения

п о д д ер ж ек  долж ен бы ть

5 . 4 . 8 .  Д иам етр б л о к о в  т я г о в о г о  к а н а т а

7)л -  (З0...50)й(, .
5 . 4 . 9 .  Д иам етр п ер во й  с т у п е н и  при в о д н о г о  м н о г о с т у п е н ч а т о г о

б а р а б а н а  или б л о к а  долж ен  бы ть 3 0  с 4 т .

5 . 4 . 1 0 . Окружное у си л и е  н а  п р к ао д н о н  б л о к е  или б а р а б а н е  в  

х Н ,н ео б х о д и м о е  д л я  п р еод ол ен и я  со п р о т и в л е н и я  в с е й  см ет ен ы  п о д д ер 

жек
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+

( 5 . 2 2 )
n4i\ г* £ Н ХУ 
5 . 4 . I I .  О кружное у с и л и е  н е  п р и в о д н о м  б а р а б а н е  в кН при н а 

личии п о л и с п а с т н о г о  н а т я ж н о го  у с т р о й с т в а

~Л\Г 4- ( 5 . 2 3 )

5 . 4 Д 2 .  Н аибольш ее р а с с т о я н и е  б  и меиду поддерж кам и с л е д у е т

п р и н и м ать :

д л я  крю ковых к р ан о в

7  ^  0,5€Ро . 

т а *  п г 1г ч, /
д л я  грейф ерны х к р а н о в  г

( 5 ,5 0  >

7 ^  0,28 Рр 

та*  ч ,  Яг  ’
( Ь .  31)

сп о со б ству ю щ и х  раскры ванию  е г о ;  кН;
*

t  -  к р а т н о с т ь  п о л и с п а с т а  гр ей ф ер а.

6 . 5 .  Т я г а в ы й  к а н а т  д л я  

п е р е д в и ж е н и я  о п о р

5 . 5 . 1 .  В  к а ч е с т в е  к а н а т а  д л я  п е р а д в г е н и я  о п о р  р е к о м е н д у е т с я  

п р и м е н я т ь  к а н а т  д в о й н о й  С в и в к и  т и п а  ЛК-F O  по ГОСТ 7 6 б % - 8 0 «  т и п а  

Т Л К -РО  по ГОСТ 7 6 6 9 - 8 0 ;  т и п а  Л К -Р  по ГОСТ 2 6 8 8 - 8 0 .

5 . 5 . 2 .  К а н а т  р а с с ч и т ы в а е т с я  н а у с и л и е , н е о б х о д и м о е  д л я  п р е о д о 

л е н и и  с о п р о т и в л е н и я  п е р е д в и ж е н и ю  о п о р ы , о т  з а б е г а н и я  о п о р ы  и о т  

в о з д е й с т в и я  в е т р о в о й  н а г р у з к и  р а б о ч е г о  с о с т о я н и я .

5 . 5 . 3 .  П р и вед ен н ы й  коэф ф и ц и ен т с о п р о т и в л е н и я  п е р е д в и ж е н и ю  о н о  

ры о  у ч е т о м  м е с т н ы х  у к л о н о в  п о д к р о н о в о г о  п у т и  п р и н и м а е т с я :

н а  б е т о н н ы х  п у т я х  и л и  м е т а З & ч с с к я х  г о т а к в д з х  Cq* 0 , 0 2 ;

н а  ш п ал ьн ы х п у т я х  0 , 0 3 5 .



С т р .4 2  PTII 2 4 . 0 9 0 . 3 4 - 8 5

5 . 5 . 4 .  При заб е га н и и  одной опоры о т н о с и т е л ь н о  д р у го й  наибольш ий 

п е р е н о с  не долж ен превы ш ать $  «  0 , 0 2 .

5 . 5 . 5 .  В е т р о в а я  н а г р у зк а  пр и н и м ается по ГОСТ 1 4 5 1 - 7 7 .

5 . 5 . 6 .  Усилие в  к И ,н еобход и м ое д л я  п р ео д о л ен и я  с о п р о т и вл е н и я  п е 

редвижению  опоры , о п р е д е л я е т с я  по ф ормуле

т i  H g )  -f - f  C e X 6 p  > ( 5 . 3 2 )

г д е  2 i B p "  общ ее д авл ен и е на хо д о вы е  т ел еж к и  опоры , н аи больш ее иа в о з 

можных соч етан и й  н а г р у з о к  р а б о ч е г о  с о с т о я н и я , кН ;

Н н а и б о л ь ш а я  го р и зо н т а л ь н а я  со ставл я ю щ ая  нижней си стем ы  к а 

н а т о в  р а б о ч е го  с о с т о я н и я , кН ;

£ н в  -  г о р и зо н т а л ь н а я  составл яю щ ая н атя ж ен и я  в е р х н е й  к ан атн о й  си 

с т е м ы , кН;
■V /p -  у си л и е  о т  в с т р е ч н о г о  в е т р а  р а б о ч е г о  с о с т о я н и я , ИЙ.

5 . 5 . 7 .  Наибольш ее н втяж ен и е к а н а т а  в  кН при п ер едви ж ен и и  к р ан а

о п р е д е л я е т с я  по формуле < * • » )

г д е  Т с п е  5 кИ -  п р ед вар и тел ьн о е  н атя ж ен и е к а н а т а .

5 . 5 . 8 .  При д е й ст в и и  п о п у тн о го  в е т р а  н е р а б о ч е г о  с о с т о я н и я  п о я вл я 

е т с я  о п а с н о с т ь  у го н а  кр ан а у си л и ем , определяем ы м  по ф ор м уле, кН

+ Х - ^ Х Б Н ,  ( 5 . 3 4 )

г д е  J )  Нн-  г о р и з о н т а л ь н а я  составл я ю щ ая  н атя ж ен и я  си ст ем ы  к а н а т о в  н е р а 

б о ч е г о  с о с т о я н и я , к В ;

^  Бн-о б щ е е  наименьшее д а в л е н и е  н а х о д о в ы е  т ел еж к и  н е р а б о ч е г о  с о с т о 

я н и я , кН;
-  у си л и е  п оп утн ого  в е т р а  н е р а б о ч е г о  с о с т о я н и я , кН .

5 . 5 . 9 .  У силие в  кй о т  в е т р а  н е р а б о ч е г о  со с т о я н и я  в  к а н а т е  о п р е д е 

л я е т с я  по ф ормуле TgH=-WBH+ 7 }e . ( 5 . 3 5 )

5 . 5 . 1 0 .  Т р ебу ем ое р азр ы вн ое уси л и е в  кй к а н а т а  в  целом  о п р е д е л я е т 

с я  по формуле ( 5 . 3 6 )

г д е  К6р *  4  -  коэффициент з а п а с а  п р о ч н о сти  к а н а т а  д л я  п ер ед ви ж ен и я оп ор ы ; 

1СБ н - 2 , 5 -  коэффициент з а п а с а  п р о ч н о сти  к а н а т а  д л я  удер ж ан ия опоры

о т  у гон а под д ей ств и ем  в е т р а  н е р а о о ч е г о  с о с т о я н и я .

( с м .  т а б л ,4 ) ,
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5 . 6 .  К а  н а  т  д л я  п о д в е с к и  

в л е к т р о к а б е л е й

5.6.1. Для яодвеом елеятрокабедей и обратят ветвей рабочл 
канатов должая црянеяятвоя канат бае органического оердечнякв,прея- 
мущвстяенно оцянкованный:

сщфеаьнкй типа ТК по ГОСТ 3063-80...ГОСТ 3065-80*двойной 
ошюкш тяпа ЛК-0 ПО ГОСТ 3066-60 Я типа ТХ по ГОСТ 3067-74,
ГОСТ 5068-74) авярмтнй Яеоуллй по ГОСТ 3090-73, ГОСТ 7675-75,
ГОСТ 7676-73, ГОСТ ДООО-7Э, ГОСТ 18901-73, ГОСТ 18902-73 Я закрытый 
лодммиый канат по ГОСТ 10506-76.

$ .6 .2 .  Хона* дня подвесил кабеля расочитываетоя по форяуяем* 
(4.12),(4.26),(4.27),(4.34),(5.1).

S.6.3.Оря расположении канатной системы для подвеем алектро- 
кабеяя вад оястймой яеоущаго нанята величину провеса следует 

чмюшать с таким расчетом,чтобы рвоотаяяяе в свету между верхней 
* кикне* ханатнийм вйстамйми t  f  было не менее 240,0054 .

5.6.4.Сели канат Дйя нодиеокя йяейяромвалй рвсПояояен в 
сторояе от несущего каната, тс пум ааадайотвяпя ветра нерабочего 
состояния расстояние и д о  пняп довжно быть не пепаа I п.

5.6.3. Требуемое ре врытое уойляе каната в *Н для подвеем 
Мемрокабеяе! я палом

*ра» *  ^amur* V  (5»i7)

где Е,» 3 -  ковффяянем яапаоа прочлостя ханам (он.табл.4).
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6 , 7 , К а н а т  д л я  о т т я ж е к  м а ч т

5 , 7 Д . Д л я  о п о р ы ,»  ви де м ачты  н а  о т т я ж к а х ,о т т я ж к и  с л е д у е т  

р а с п о л а г а т ь  таким о б р а зо м ,ч т о б ы  р авн од ей ствую щ ая натяж ений ниж

ней  и вер х н ей  с и с т е м  к а н а т о в  н е вы ходи ла з а  п о л е  д е й с т в и я  о т т я ж е к , 

( ч е р т , 2 8 , а ,б ) .М а ч т а  при сн яты х несущ их к а н а т а х  долж н а н а х о д и т ь 

с я  в  р авн о весн о м  положении ( ч е р т . 2 8 , в ) .
,_____ „ л m л та л
6 . 7 , 2 . Задние оттяж ки 2  р а ссч и т ы в а ю т ся  н а  у си л и е  Тиэ о т

натяж ен ий нижней оистем ы  к а н а т о в  при положении г р у з о в ы х  т е л е ж е к  

о  номинальным гр увом  п оср ед и н е п р о л е т а й  T ^ g  и вер х н ей  си ст ем ы  

^ .П о л о ж е н и е  подвижных башен п р и н и м ается  т а к о е ,  при к о то р о м  о б 

щая р авнодей ствую щ ая натяжений к а н а т о в  б у д е т  н аи бол ьш ей . 

У ч и т ы в а е т ся  такж е монтажное н атя ж ен и е нен агр уж ен н ой  оттяж ки  

а  т ак ж е  д е й с т в и е  в е т р а  р а б о ч е го  с о с т о я н и я  н а  м ач ту  W#  , со в п а д а ю 

щ ее с  нап р авлен и ем  равнодей ствую щ ей н атя ж ен и я к а н а т о в  ( ч е р т . 2 8 , а ) .

5 . 7 . 3 .  Б оковы е оттяж ки р а ссч и т ы в а ю т ся  н а  н а т я ж е н и е ,в ы з в а н 

н ое составляю щ ей  натяжений нижней си ст ем ы  к а н а т о в  2  и в е р х 

ней  2? Т А при положении подвижных баш ен, при котр р ом  н атя ж ен и е 

в  б о к о вы х о ття ж к ах  б у д е т  наибольш им TMg ; у ч и т ы в а е т с я  д е й с т в и е  

в е т р а  р а б о ч е го  с о с т о я н и я  н а  м а ч т у  г р у з о в ы е  тел еж к и  и кан аты  

-  ( ч е р т . 2 8 , 6 ) .

5 . 7 . 4 .  В к а ч е с т в е  о т тя ж ек  м а ч т  долж ен  п р и м ен я т ь ся  к а н а т  

б е з  о р г а н и ч е ск о го  с е р д е ч н и к а , преи м ущ ествен н о оц ин кован н ы й '.сп и 

р а л ь н ы й  т и п а  ТК по ГОСТ 3 0 6 3 - 6 0 . .  .ГОСТ ЗОббтбО,д во й н о й  с в и в к и  

Т * 1Ц  Л К -0  по  ГОСТ ' “0 6 6 - 8 0  и т и н а  ТК по ГОСТ 3 0 6 7  7 4 ,ГОСТ 3 0 б е - 7 4 ,  

за к р ы т ы й  по ГОСТ 3 0 0 0 - 7 3 ,ГОСТ 7 6 7 5 - 7 3 ,ГОСТ 7 6 7 6 - 7 3 ,ГОС? I 8 S Q 0 - .7 J ,  

ГОСТ 1 8 9 0 1 - 7 3 ,ГОСТ 18902-7} я за к р ы т ы й  я о д ъ е ш ш й  ПЬ ГОСТ * 0 3 0 6 - 7 3 *

5 . 7 , 5 . Оттяжки р а ссч и т ы в а ю т ся  н а  н а г р у зк и  р а б о ч е г о  и н е р а 

б о ч е г о  со ст о я н и й  и выбираю тся по м акси м альн ом у натяж ен и и  с  з а п а 

с о м  п р очн ости  н е  м ен ее у к а з а н н о г о  в  т я б л .4 .
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«.ДИНАМИЧЕСКИЙ РАСЧЕТ КАНАТОВ

6.1. О б щи е  п о л о ж е н и я

6 . 1 . 1 .  Кенах р ассм атр и вается  как весо м ая  раохяжимая н и ть , п асо в 

хохорой приводится н н аосе соср ед о то ч ен н о го  r p ja a .  Паоле приведения 

хан ах р ассм атр и вается  как н евесом ая нихь о приложением соср ед о то ч ен 

ной B a r p jB K i,

6 . 1 . 2 .  Система к ан атов р а ссм а т р и ва е т ся  как один к а н а т , ва гр у ж а д - 

нмй сосредоточенным грувом Р , находящимся в  продета яраиа на р * в -  

схоянии X  от опоры А ,и распределенной н агр у зк ой  ох маосы к а н а то в  

и поддерж ек.

6 . 1 . 3 .  Под действием  сосредоточен ной нагрувкж несущий к ан ат  об

р а з у е т  д ве  пересекаощ иеоя цепные линии, ваненяемие параболам и.

6 . 1 . 4 .  Принимается, что кривая ст а т и ч е ск и х  п р о весо в ои схеяы  

к ан ато в  при колебании имеет такую же форму, а окороти алим ентов ка

н атов пропорциональны их перемещениям.

6 . 1 . 5 .  Приведенную наосу систем ы  к н ато в  в  пределах рабочей воны 

крана можно принимать неиаменной и о п р ед ел ять  по ф ормуле, т

гд е  т .  Т-  м «-------- ----------------------------- -

tTtn -  мосоа поддержки, т ;

I  -  Г М Р  +40пр + 5 G - ) - 
*  4 & { г Р П п р 4 - < * ) *

коэффициент приведе

ния наосы  м ан атов и

поддержек к ж есту 

приложения с о с р е 

доточен н ого  г р у а а .



(6.2)

( 6 , 3 )

РТМ 2 4 . 0 9 0 . 3 4 - 8 5  С т р .4 '7  

6 Л . 6 . М асса лебедки (п р и вода) в т п р и вед ен н ая  к о б о д у  б а р а б а -  

на (ш к и ва ),в ы ч и сл я ется  по формулам: при р азго н е

m s ;

гд е  (г, Д -м аховой  момент п ер вого  а а л а ,т .м ^ ;

щ  -общ ее п ер едаточн ое число лебедки (п р и во д а)} 

fa  -коэффициент п о л езн о го  д ей стви я  лебедки (п р и во д а))

» Г  -д и ам етр  б а р а б а н а ,м ;

Ttl£ -пасса барабана, TJ

Up -4+у ^ * ^ v f^ 7 n  “ К0Э^ 1̂ е н т *Ут|ИТЫВАИ̂ 1й м а ссу  л еб ед ки  
(п р и вода),п р и вед ен н ую  к ободу б ар абан а(ю к и ва),п р и  р а з г о н е )

У717Х "Коэффициент,учитывающий м а с с у  лебедки

(при вода),п р и веден н ую  я ободу бар абан а(ш киаа),пр и зам едлени и) 

моменты инерции п е р в о г о ,в т о р о г о ,п -г о  в а л а ,т ,м .с ^ {  

ц\}‘Ул ...Уп-пер едаточн ы е ч и сл а  соответствую щ их п ер ед ач ;

-коэффициенты п о л езн о го  д ей стви я  соответствую щ их п ер ед ач . 

Приведенные м ассы  л еб ед к и (п р и во д а) f a ,  f a ^  -с л е д у е т  оггре- 

д ел и ть  при конструировании л еб ед к и ,

6 . 1 , 7 ,  Приведенная м а с с а  гр узовой  тележки и движущихся с  ней 

к ан ато в  и поддержек в  т  вычисляю тся по формуле

т тЯ(*  m r  *  ° , ^ [ ( пА m l ^  + nn mAn ) ~ j j  ,  <в% 4)

г д е  / л ^ д  -м а с с а  одного м етр а т я г о в о г о  каната
д л я  передвижения гр узовой  тележ ки ,т/ м ; 

Mftt -м а с с а  одн ого метрп т я го во го  кан ата  для 

передвижения поддерж ки,т/м.



С * р .4 в  PTM 2 4 . 0 9 0 . 3 4 r 8  Б

6  Л  , 8 . Е л я  м а л ы х  к о л е б а н и й  п р и в е д е н н ы й  коэф ф и ц и ен т ж е с т к о о г ш  

с и с т е м ы  к а н а т о в  в  кН/м в- п р е д е л а х , р а б о ч е й  з о в ы  к р а н а  м о ж н о  при

н и м а т ь  н еи зм ен н ы й  и о п р е д е л я т ь  п о  ф ор м у л е

С -  4  л  {%+&пр+в)+ (c?/7fi-^)Z] j  ^  ^

^  [  4 6  №  c o s ) *  (<?п р+ ф 2 J

г д е  Р ^ -  с о с р е д о т о ч е н н ы *  Г В П о С ч о г в а т с т ф п в д *  р а с ч е т н о м у  олучаю ,|Ш |  

2 ?  е/ 2“  г о р и з о н т а л ь н а я  с о с т а в л я ю щ а я  н а т я ж е н и я  с л о т а м и  к а н а т а »  

п ри п о л о ж ен и и  г р у з а  п о с р е д и н е  п р о л е т а ,  к Н . 

б * ! * » ,  К оэф ф ициент ж е с т к о е т и  к а н а т а  п ри  р а с т я ж е н и и  а  к Я / и  

о с ю е д е л я о т с я  п о  ф орм уле „  „

< ■ - # -  м
■ к о л и ч е с т в о  к а н а т о в ;  и  N

8 К-  у с л о в н ы й  м о д у л ь  у п р у г о с т и  к а н а т а ,  и П а ;

Г к-  п л о щ ад ь  м е т а л л и ч е с к о г о  о в ч в н и я  к а н а т а ,  м2 ;

L  -  д л и н а  к а н а т а ,м .

6 . 1 . 1 0 .  К оэф ф и ци ен т п о п е р е ч н о й  ж е с т к о с т и  г и б к о й  п о д в е с к и  

г р у з а  п ри  м а л »  к о л е  б а т я х  м о д н о  п р и н и м а т ь  в  кн/м п о ф ор м у л е

л  ( в . ^
V „  в  |

ГД в п. и-  д л и н а  п о д в е с к и ,  и .  Ь.н

г д е

6.2. Д и н в м д к а  п е о у щ е г о  в 
п о д ъ е м н о г о  м а н а т о в

6 . 2 . 1 .  При доследовании динамики системы несущего и под ш иио- 

го канатов рассматривается расчетная сх е м а  о тр ем я  массами в г(в$МИ> 

денния мяооа канатов н грузовой тележки - ТППр, масса груза - К1р» 

масса вредаадвхоя частей лебедки - т ^ ) е  двумя уируГ««"!ЯЛ$щ* %'* 
fch S( несущий канат -  7 пр и подъемный канат -  У (черт.29) . 

йебеякн а грузовая тележка принимается абсолжгно жесткими.шкисолину



ИМ 24.090.34- 85 Ctp.̂ F
их ж е с т к о с т ь  в о  м н о го  р а е  п р е а ш ю а т  ж е с т к о с т ь  к а н а т о в .  Б ел и  п о д ь з и -  

них к в и е т о в  больш е о д н о г о , т о  под Ур н о ш м е е т о я  общ ее н атя ж ен и е и х ,

Ж.

т Д Р - £ Д . - / 5 ;  ?  ( б . в )

i K ~ ^ n p

6*4.3. В уравнениях (6.8) упругие овязи представлены в $ор>.'л:

т  <£ - окру к. о9 усилие подъемной лебедки, кН;
р

( Р . Э )

1 п) 2 ^ -  п у т и  п р е м е щ е н и я  с о о т в в е т в у н д в х  м а о с ,  м ;

Г  -  к о эф ф и ц и ен т  ц в е т н о с т и  п о д ъ е м н о г о  к а н а т а ,  к ^ / м ; 
г

(\ -  к о эф ф и ц и ен т  п р и в е д е н н о й  ж е с т к о с т и  о и с т е м а  к а н а т о в ,  кН/м.
т

6 , 2 . 4 .  Ч а с т о т а  в  о  в п е р и о д ы  в  С с о б с т в е н н ы х  к о л л б а н ш й  с и с т е м а  

канатов определяются п о  формулам: . —  , . ----^

Ч = 7 6г у ? - вг ;  С«-ц)вязкая частота



в ы с о к а я  ч а с т о т а
ш г т У б г + № - Ь  >

( б . 1 3 )П е р и о д

1 * е

Ь г  з г  Q Q  J " r + m  ' -Htjtp t
rV

6 . 8 . 6 »  Р а з г р у з к а  г р е й ф е р а , о п р о к и д ы в а н и е  с о в к о в о г о  к о в ш а  и  д р . .  

• o n  о п о р о ж н ен и е  с о с у д а  д л и т о я  м е н е е  п о л о в и н ы  п е р и о д а  с о б с т в е н н ы х  

к о л е б а н и й  о и о тем ы  к а н а т о в ,  м ож н о р а с с м а т р и в а т ь  к а к  м г н о в е н н у ю  р а з 

г р у з к у .  в м о м ен т  р а з г р у з к и  м а о о а  г р у з а  у м е н ь ш а е т с я  д о  м а о о ы  г р у з о 

з а х в а т н о г о  о р г а н а  t t l Q.  В о  и з б е ж а н и е  р е з к и х  к о л е б а н и й  к а н а т о в  п р и  

р а з г р у з к е ,  в р е м я  о п о р о ж н е н и я  г р у з о п о д ъ е м н ы х  е м к о с т е й  в  с  д о л ж н о

6 . 8 . 6 .  При р а з г р у з к а  г р е й ф е р а  ч а с т о т ы  и п е р и о д ы  с о б с т в е н н ы х

6 . 8 . 7 .  М ак си м ал ь н ы е д и н а м и ч е с к и е  у с и л и я  в  к а н а т а х  в о з н и к а ю т  

в  н а ч а л а  д в и ж е н и я  и ли  т о р м о ж е н и я  в  п р о м е ж у т о к  в р е м е н и , н е  п р е в ы 

е м * » !  п о л о в и н ы  п е р и о д а  с о б с т в е н н ы х  к о л е б а н и й  к а н а т н о й  с и с т е м ы .

б ы т ь

В о и Г о л ьп еи  W itr y iH *  п одъем н ого  к а н а т а  при п о д ъ ем е с  у ч е т о м  

Д Н Я М *г *  о п р е д е л я е м а  ьо  ф ормулам:
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или

* д е

Х т » -  f ; +

у г « " ^ +

Ч 6 Л 5 )

P
V ~  7 ~zc - и з б ы т о ч н о е  окруж н ое у с и л е е  не б а р а б а н е  л е б е д к и ,к Н ; 
* ‘nlr

1̂ -  коэф ф и ц и ен т п о д е н н о г о  д е й с т в и я  п о д ъ е м н о го  к а н а т а ( у ч и т ы 

вающий п о т е р и  н а  б л о к а х ;

1,-лр у с к о р е н и е  п о д ъ е м н о го  к а н а т а  на б а р а б а н е  л е б е д к и  о т  и а б м -

т о ч н о г о  о к р у ж н о го  у с и л и я , м / с .

Н аи б о л ьш ее н а т я к е н К е  п о д ъ е м н о го  к а н а т а  при п о д ъ е м е  о  у ч е т о м  д и н а 

м и ки  о п р е д е л я е т с я  п о ф ормуле 7 *  — JteeBb*.
r f  n r iy

6 . 2 . 8 .  Н аи бо л ьш ая  н а г р у о к а  п о д ъ е м н о го  к а н а т а  в  кН п ри  тор м ож ен и иJ6 . I 6 )
е г -

е  у ч е т о м  д и н ам и ки  о п р е д е л я е т с я  по ф ор м улам :

w  Ь  * i t  сб .п )

г д е  К р у - коэф ф и ц и ен т з а п а с а  то р м ож ен и я л е б е д к и  п о д ъ е м * ,  п р и н и м а е т с я  

п о т а б л . 6  ( с м .  о т р . 6 3 ) ;

за м е д л е н и е  п о д ъ е м н о г о  к а н а т а  на б а р а б а н е  л е б е д я м , м / с * .  

Н е и б о л ь п е е  н а т я ж е н и е  п о д ъ е м н о го  к а н а т а  в  кН при то р м о ж е н и я  о  у ч е 

то м  д и н ам и ки  о п р е д е л я е т с я  по ф ормуле .  Ултв*
V 4 « , * f '

6 . 2 . 9 .  З а п е о  п р о ч н о с т и  п о д ъ е м н о го  к а н а т а  с  у ч е т е

( 6 . 1 8 )  
ч е т о м  д и н ам и к и  д о л ж ен

б м т ь  н е м е н е е  K j,„  =  3 , 0 .
6 . 2 . 1 0 .  Be п а с  п р о ч н о с т и  к а ж д о г о  же грей ф ерн ы х к а н а т о в  прж р а с ч е т а  

н а  полную  нагрузку о т  г р у ж е н о г о  гр е й ф е р а  о  у ч е т о м  д и я а м и к л  д о л ж е н  б ы т ь  

н е  м е н е е  2 * 5 .

6 . 2 , 1 1 .  Н аи бол ьш ая п р и в е д е н н а я  н а г р у э к а  в  кН н а  с и с т е м у  к а н а т о в  

При п о д ъ е м е  'с  у ч е т о м  д и н ам и ки  о п р е д е л я е т с я  по ф о р м у л ам ;

3 m rнаг____(г п  ,

Ш а  я г ь )
г д е  Q.^ ■я. ру) ^  -  п р и в е д е н н а я  н а г р у з к а  си ст ем ы  к а н а т о в

^ п р т е м *
( 6 . 1 9 )



С у р .5 2  РТЫ 2 4 . 0 9 0 . 3 4 - 8 5

Ъ  -  п + о  + З т <р m r  L *
Jif/n O /~ ‘ <, /y > *“r'*/n r  /  / 2  irijtp а ' ( 6 . 2 0 )

6.2.12. Наибольшая приведенная нагрувка на систему канатов 

при торможении в кН с учетом динамики определяется по формуле

У п р т а *  =  $ пр * Рг  + Ж? Т1 % /п'£  [( ^ Н^ Р г Р г  i  ( б , 2 1 )

У п р п о ,  *&r>p +Pr t  т ? + ти £ 7 )  ( 6 ,2 2 >

6.2.13. Наибольшая горк.юитальная составляющая системы канатов

будет иметь место при положении тележки о грузом посредине пролета 

при раагоне во время подъема или замедлении при торможении и опре

деляется не уравнения 4-

( 1Н 9)*+  ( 1Н9)  [п н  *  £ ( * Г * г ) ж / > ] ~ П н  Нн‘

~ ПА У  А ~ппНл -  Угпю/J- &>$*/= 0 (6.23)

6.2Л4.Вертикальная составляющая натяжения системы канатов 

И кН на опоре А с учетом динамики определяется по формуле

щ — ! b f L k f f r , r f J ^  +  Z H f t f f i .  и -го

6.2.1Б,Наибольюее натяжение системы канатов на опоре А а 

кН о учетом динамики определяется по формуле

z T r - V ( z H , ) ^ a  и . , / :

6.2.16.Наибольшее натяжение несущего каната в кН о учетом 

динамики будет

Т* Z T q -  У гт ш ’-П'А.’Т л ,-П гП п

Тч —  •
6.2.17,Запас прочности несущего канате с учетом динамики

(6.26)

К * 9  *
Ъ У

( 6 . 2 7 )
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6 . 2 . 1 8 *  Н а к р а н а х ,  и м евш и х с д в о е н н у ю  к а н а т н у ю  с и с т е м у  в о  черт.б *  

п о д ъ ем н ы й  к а н а т  с л е д у е т  в ы п о л н я т ь  н еп р ер ы вн ы м , о б в е д е н н ы м  н а  к о н т р -  

баш п е ч е р е з  .у р а в н и т е л ь н ы е  б л о к и ;  при а т о м  р а з р е ш а е т с я  с ч а л к а  д в у х  

о т д е л ь н ы х  к у с к о в  к а н а т а .  При н еп р ер ы вн о м  п о д ъ ем н ом  к а н а т е  в  а в а 

ри йн ы х у с л о в и я х  при о б р ы ве  о д н о й  в е т в и  к а н а т а  и с к л ю ч а е т с я  ч р е з м е р 

н а я  н а г р у з к а  н а  н есущ и й  к а н а т .

6 . 3 .  Д и н а м и к а  т я г о в о г о  к а н а т а

6 . 3 . 1 *  Д л я  и с с л е д о в а н и я  д и н а м и к и  т я г о в о г о  к а н а т а  п р и н я т а  с х е м а  

с  т р е м я  м а с с а м и  в  т  ( п р и в е д е н н а я  м а с с а  вр ащ аю щ и х ся  ч а е т е !

п р и в о д е  Т Г ^ , п р и в е д е н н а я  м а с с а  г р у з о в о й  т е л е ж к и  и д в и ж у щ и х ся  с  н е !  

к а н а т о в  и п о д д е р ж е к  -  Ж ^ д р , м а с с а  г р у з а  -  т р е м я , у п р у г и м и  с в я 

з я м и  в  кН/м ^ г о л о в н о й  т я г о в ы й  к а н а т  - У т ,  х в о с т о в о !  т я г о в ы !  к а н а т  

- У х , г и б к а я  п о д в е с к а  г р у з а  ' Х Х ч е р г , 3 ° ) ’

6 . 3 . 2 \  М а к си м а л ь н ы е  д и н а м и ч е с к и е  н а г р у з к и  в  т я г о в о м  к а н а т е  

п о я в л я ю т с я  в  н а ч а л е  д в и ж е н и я  при р а з г о н е  и ли в  к о н ц е  пр и  т о р м о 

ж е н и и . Н а к о р о т к о м  у ч а с т к е  п у т и  несущ ий к а н а т  мож но п р и н и м а т ь  

н е п о д в и ж н ы м , у г о л  н а к л о н а  ч е и зм е н н ь м  и с о п р о т и в л е н и е  п е р е д в и ж е 

нию  с и с т е м ы  T V r  п о с т о я н н ы * .  Е сл и  r p ja o B u x  т е л е к о к  б о л ьш е о д н о й  я  

к в а д а я  п е р е д в и г а е т с я  о т д е л ь н ы м  к а н а т о м ,  т о  п р и н и м а ю т ся :Т П т - о б л а п

м а с с а  т е л е ж е к ,  Ут , Ух , У0- о б а д е  н а т я ж е н и я  к а н а т о в ,  С т , С х ~ с б д к е

коэф ф и ц и ен ты  ж е с т к о с т и  т я г о в ы х  к а н а т о в *
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Исходными у р ав н ен и я м  движения для каждой массы  в о т д е л ь н о с

ти б у д у » :

№ Dp ^ 4  о Уц ’ Ут\
( 6 . 2 8 )

W Ti 7 * y r  + y < -y „ -W T ' ,
( 6 . 2 9 )

m r $■„ *  У * , ( 6 . 3 0 )

ilf* * ’f0M н а т р у » * *  в  ж м д дй  упругой си яв  и определяю то л  уравнениями;

У т 'Ь + Г г + С т Ъ ^ -З н ) - ,
Ух - Ур -Сх (*н-2т)}
УМ г  Л »  Г ?  г - 2 ц ) ,

(6.31)
г д е  * г  у  -пер еи ецен и я (с о о т в е т с т в е н н о ! f ia c c e  п р и во д а , 

тележ ки, г р у за }

Ущ -  п редвари тельн ое натяж ение т я г о в о г о  к а н а т а , кН;

Цд • окружное уоилие приводи передвиж ения гр у в е ,к Н } 

Сг}Сх,См *■ м е т к о с т ь  (с о о т м т г т в е н н о )  головн ой  и хвоетоф ой

в етвей  т я г о в о г о  к а н а т а  и гибкой п од вески  г р у з а ,  дИ

яЙ/н.

б .а .Э .Ч е с т о т ы  в с**1 и периоды ?аг)
со б ствен н ы х  код ей й И в а о о п р ед ел яет ся  по формулам:

ЙМ ИМ  ч а с т о т а  ,--------------- ^  ^  .

0 ) у я У б Тр  -т /бф ~Вт р ' ?

*& / :  я J f / r  л  \ Пар +ГПт -  тт4ГПг 7 .
* г р *  млр *r ffr  С * /Р г- /r ,r  J  >

е р ’ ь ,  ( с г * с < ) ■,

_  in____________________

( 6 . 3 2 )

период

( 6 . 3 3 )

и ы ео и м  ч а о т о т а

^ t > 2  Z~j& 1? ~8тр Г t ( 6 , 3 4 )
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п е р и о д

w y  +  * ( 6 * 3 5 )
6 . 3 . 4 . При р а з г о н е  и з б ы т о ч н а я  с и л а  ^~^г^0,при  э т о м  н а и б о л ь 

ш ее н а т я ж е н и е  г о л о в н о г о  т я г о в о г о  к а н а т а  в  *61 б у д е т

Утр*Ус4Жг+ 1 с ^ Ш ? т ^ к 7 т г ) ( u*P-Wr)<
В  э т о т  ж е м о м ен т в  х в о с т о в о й  у п р у го й  с в я з и  н а г р у з к а  в  КН б у 

д у т  наим еньш ий

f t p  - f t -  ( £ lc , T / ™ Z *  П т ' / П г )  ( и * - * ' ) -  (6.37)
б .З .Б .Н а и б о л ь ю е е  о к р у ж н о е  у с и л и в  п р и в о д а  в  №

< W  ' I V r *  г̂ Ж ? 77Я , ( Ц * - « т ) . (6.36)
6 . 3 . 6 . Н аи больш и е у с к о р е н и я  в  м / с2  в  н а ч а л е  р а а г о н а  и о п р е д е -

л я ю т о и  п о  ф о р м у л ам : 

п р и в о д а 1 '  Un-Wrh .
( 6 . 3 9 )тир 9

т е л е ж к и  и г р у з а -J . Ut- И V
tip Zip-с mtp+ тт+тг ( 6 . 4 0 )

6 . 3 . 7 , При р а з г о н е  н а и б о л ь ш а я  а м п л и т у д а  к о л е б а н и й  г р у з а  н а

ги б к о й  п о д в е с к е  в  м о п р е д е л я е т с я  по ф орм улам :

JtB z ^ L ---------  +mr)+  ( 6 .
Vma* (n)Vf>+Mr Wr) L $ 1 ™  CrtCx J

4 1 )

ИЛИ
•*

A n w = г(^р+тт7тг) i  T 1 T  / , 7 / r  Cr+C* J ’ ( 6 . 4 2 )

6 . 3 . 8 . При то р м ож ен и и  т о р м о з н о е  у с и л и е  н а  о б о д е  х а н а т о в е д у -  

ц е г о  о р г а * й  о п р е д е л я е т с я  п о  ф ор м ул ам 9кН : 

в  г о л о в н о м  т я г о в о м  к а н е т е

у _ .  { « . .  « v * , £Ct ŷt ~ ^ ~ ----------/ v  ̂ ^ , l6- ,3!STb rrr (C r 7* < T J ( ГЛв$ + Л7Г * >

г д е  ц  * 1 , 2 5 -  коэф ф и ц и ен т ' в л а с а  то р м ож ен и я л е б е д к и  (п р и в о д а )
Д?

п е р е д в и ж е н и я  г р у з о в о й  т е л е ж к и ;



. 4 4 )
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в  х в о с т о в о м  т я г о в о м  к а н а т е

(6
6 . 3 . 9 . З а п а с  п р о ч н о сти  к а н а т а  с  у ч е т о м  динам ики дол м ам  б ы ть  

^  Of  ^  3 , 0 .

6 . 3 .  Ю .Ч а о т о т ы  tyutyg • о " ^ ,п е р и о д ы  ^  и с о б с т в е н 

ны х ко л еб ан и й  в  о при торм ом ении о п р е д е л я ю т с я  с о о т в е т с т в е н н о  п о  

ф о р м у л а ш ( 6 . 3 2 ) , ( 6 . 3 3 ) , ( 6 . 3 4 ) , ( 6 . Э 5 ) ,  а  к о т о р ы е в м е с т о  м а ссы  п р и в о 

д а  при р а з г о н е  Мла п о д с т а в л я е т с я  м а с с а  п р и в о д а  при торм ож ении Мц,
6 . 3 .  II .Н а и б о л ь ш и е  за м е д л е н и я  в  м / с н а ст у п а ю т  в  н а ч а л е  т о р м о 

ж ен ия и о п р е д е л я ю т ся  п о  ф ормулам:

" Р " » 0* »  »  {Kvi+QWr .
Ъц  3

Мо я
( 6 . 4 6 )

Т ел еж к и  и г р у з а
4 2 =9 (Щ +1)УГт

*■ m p j + m r + /Пг

6 . 3 . 1 2 . А м плитуда к о л еб ан и й  при торм ож ении а  м

или

(6.46)

( 6 . 4 7 )

1(т ц +  т т + г г » ) f a o t f  М т) * ( б , 4 8 )

6 . 3 . 1 3 .  По д о п у ск аем ы м  и в у с л о в и й  р а б о т ы  к р а н а  ам п л и ту д ам  

к о л еб ан и й  должны н а а н е ч а т ь с я  н а и б о л ы т е  у с к о р е н и я  при р е в  г о н е  и 

в в м е д л е н и в  при торм ож ен и и .

6 . Э . Т 4 .  Торм ож ение д олж н о о с у щ е с т в л я т ь с я  е л е и т р о д в и г а т е л е м , 

м е х а н и ч е с к и е  т о р м о к а  должны н а к л а д ы в а т ь с я  п о с л е  п олн ой  о с т а н о в к и  

п р я в о д а .
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7 .  ТРЕБОВАНИЯ К МЕХАНИЧЕСКОМУ ОБОРУДОВАНИЮ

7 . 1 .  М у  ф ?  м д л я  к р е п л е н и я  

н е с у щ е г о  н и ш

7 . 1 . 1 .  Д ля з а к р е п л е н и я  зак р ы т ы х  и откры ты х сп и р ал ьн ы х  к е н а 

фов п р и м ен яю тся  к о н ц ев ы е  муфты с  к л и н ьям и .

Д ля за к р е п л е н и я  п р я д е в ы х  к а н а т о в  п рим ен яю тся ко н ц ев ы е  муфты 

д л я  з а л и в к и .

7 . 1 . 2 .  Муфты должны и з г о т а в л и в а т ь с я  в с о о т в е т с т в и и  с  

ОСТ 2 4 . 0 9 0 . 4 2 - 7 8 .

7 . 1 . 3 .  Несущий к а н а т  д о л ж ен  с о с т о я т ь  и з  о д н о го  к у с к а .В  т е х  

у л у ч а я х ,к о г д а  г р у з о в а я  т е л е ж к а  д в и ж е т с я  т о л ь к о  в  о гр ан и ч ен н ы х п р е 

д е л а х  п р о л е т а ,д о п у с к а е т с я  в н е  р а б о ч е й  зон ы  ср ащ и в ать  несущ ий к а н 4 т  

в  о б я за т е л ь н ы м  о б е с п е ч е н и е м  п о д х о д а  г р у з о в о й  тел еж к и  к  одн ой  и в  

• п о р .

С ращ ивание н е су щ е го  к а н а т а  долж но о с у щ е с т в л я т ь с я  б е з  п р и м е

н ен и я  с и л о в о г о  р е з ь б о в о г о  с о е д и н е н и я .

Пример д о п у с к а е м о г о  сращ и ван и я н е су щ е го  к а н а т а  п р и в е д е н  н а  

т е р т .3 1  .Д е т а л и  с о е д и н и т е л ь н о г о  у с т р о й с т в а  должны бы ть р а с с ч и т а н ы  

jta  н а г р у з к у  .р а в н у ю  р а зр ы вн о м у  уси ли ю  к а н а т а  в ц ел о м .

Ч ер т  .3 1
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Черт* 32

7 , 2 ,  Я к о р н ы е  у с т р о й с т в а  

н е с у щ е г о  к а н а т а

7 , 2 . 1 .  Несущий канат крана сл е д у е т  за к р еп л я ть  на опорах б е з  

натяжного гр у за  (в  дальнейш ем- несущий кан ат с  закрепленными к он - 

■шшн).

7 . 2 , 2 ,  Конструкция якорного у ст р о й ст в а  должна о бесп ечи ть в о з 

можность поворота кан ата вм есте  с  концевой муфтой в вертикальной 

п лоскости  при изменении у гл е  подхода несущ его к ан ата  к баш н е,а  для 

неподвижной башни радиального кр ан а, кроме т о го ,п о в о р о т  якорного 

у ст р о й ст в а  в горизонтальной п лоскости  при передвижении другой баш

ни, 11!арнирм,обеспечиваицие указанны е движения, р еком ен дуется выполнять 

на подшипниках качения по ч е р т .3 2 ,  Шарниры сво б о д н о го  касан и я 

для якорного у стр о й ств а  применять не р ек о м ен д у ется ,

7 * 2 , 3 .  При применении н ескольки х несущих кан атов для вы рав

нивания натяжения в них необходимо пр едусм атр и вать натяжное у с т 

р о й ство .

В параллельном кране балансирные у с т р о й ст в а  для выравнивания 

натяжения не требую тся.
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В радиальном  крш£в д л я  о б есп еч ен и я  б е с п р е п я т ст в е н н о г о  п о в о 

р о т а  в  г о р и з о н т а л ь н о й  п л о ск о ст и  несущ ие канаты  должны а а к р е п л я т ь -  

с я  к шарнирной раме Ларниры рамы р ек о м ен д у ется  у с т а н а в л и в а т ь  н а  

подшипниках качения»

7 . 2 . 4 .  Во и збеж ан и е залам ы вания к а н а т а  в м е с т а х ,-г д е  долж ен 

бы ть о б е сп е ч е н  е г о  п о во р о т  н ео б х о д и м о  п р ед у см атр и вать  в о д и л о .

7 . 2 . 5 .  Якорное у с т р о й с т в о  должно р а ссч и т ы в а т ь ся  по натяжению 

н есущ его к а н а т а  с  у ч ето м  динамики но ф о р ц у л ам (б Д 8)*. . ( 6 . 2 2 ) ,  

( 6 . 2 4 0 . . .  ( 6 . 2 6 ) .

7 . 2 . 6 .  Я корное у с т р о й ст в о  должно сн а б ж а ть ся  пр и сп особ лен и ем  

д л я  р ем о н та у з л о в  креплен и я несущих к ан ато в  беж их д ем о н таж а .

7 . 3 .Н  а т я ж н о е  у с т р о й с т в о  д л я  

р е г у л и р о в а н и я  д л и н ы  

н е с у щ е г о  к а н а т а

7 .3 Л * Д л я  р егу л и р о ван и я п р о в е с а  и натяж ения н есу щ его  к а н а т а  

должно быть пр еду см отр ен о натяжное у с т р о й с т в о .В  к а ч е с т в е  натяж н о

г о  у с т р о й с т в а  м о гу т  пр и м ен яться винтовы е или г и д р а вл и ч е ск и е  д ом к

р а т ы , п оли сп асты  с  электр и чески м и  лебедкам и и д р .

7 . 3 . 2 .  Натяжное у с т р о й ст в о  должно р а б о т а т ь  т о л ь к о  при п о д 

тяж ке к а н а т а  и н е  должно н а х о д и ть ся  под н а гр у зк о й  во  врем я работы  

к р а н а .

7 . 3 . 3 .  Н атяжное у с т р о й ст в о  должно о б е сп е ч и в а т ь  во зм о ж н о сть  

р азд е л ь н о й  натяжки каж дого из несущих к а н а т о в .

7 . 3 . 4 .  Н атяжное у с т р о й ст в о  должно бить р а ссч и т а н о  по н а т я 

жению н есущ его  к а н а т а  при положении тележки б е з  г р у а а  у  башни.

7 . 3 . 5 .  Ход н атя ж н ого  у с т р о й с т в а  должен бы ть д о стато ч н ы м  

д л я  р егу л и р ован и я длины к а н а т а  с  уч етом  изменения тем п ер атур ы ,

В конструкции н атя ж н ого  у с т р о й с т в а  должна бы ть п р ед у см о тр ен а  

возм ож н ость  п е р е ст а н о вк и  е г о  д л я  вытяжки н есущ его к а н а т а  на 

требуемую  вы со ту .
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7.4. I  р « о I м  ■ I п о  « и  а н о г о, t я г о ю -  

г  о ж д р у г и х  к а н а т о в

7 . 4 . 1 .  Э а к р е п л е н и е  к о н ц о в  к а н а т о в  д о л ж н о  п р о и з в о д и т ь с я  о 

помощью к о н ц е в о й  м у ф ты ,коу ш ей  с  з а п л е т к о й  к о н ц а  к а н а т а  и л я  Ва
л и н а м ! .

7 . 4 . 2 .  К о н ст р у к ц и я  за ж и м о в  и и х  к о л и ч е с т в о  п р и н и м аю тся  в  з а 

в и с и м о с т и ,  о т  д и а м е т р а  к а н а т а .Р а с с т о я н и е  м еж ду заж и м ам и  н а а и а ч в и х -  

о я  р авн ы м  б  д и а м е т р а м  к а н а т а .

7 . 5 .  Б л о к и

7 . 5 . 1 .  Б л о к и  долж ны  у с т а н а в л и в а т ь с я  н а п о д и и п н и к а х  к а ч е н и я .  

Д л я  у д о б с т в а  м о н таж а и за м ен ы  б л о к о в  п р и  э к с п л у а т а ц и я  р е к о м е н д у е т с я  

н о д м я п в м к о в н Х  у з е л  в ы п о л н я т ь  о  п р о м е ж у т о ч н о ! в т у л к о й  ( ч е р т . 3 3 ) .

*

Ч е р т . 3 3

7 . 5 . 2 .  Для у в е л и ч е н и я  с р о к а  сл у ж б ы  р е к о м е н д у е т с я  ф у т е р о в а н и е  

б л о к о в  р е  эн н о й  или п о л и а м и д а м и ./ д е л ь н о е  д а в л е н и е  к а н а т а  н а ф у те

р о в к у  с л е д у е т  о п р е д е л и т ь  п о  ф о р и у л е ( 7 .1 ) .Д о п у о к а е м ы е  з н а ч е н и и  

д а в л е н и й  н а  р е зи н у  п р и в е д е н ы  в  п . 7 . 8 . 1 0 .
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7 . 6 .  К р ю к о в ы е  п о д в е с к и

7 . 6 . 1 .  Р а зм е р ы  крю ков д о е н ы  с о о т в е т с т в о в а т ь  ГОСТ 6 6 2 7 - 7 4 .  

Крюки должны и з г о т а в л и в а т ь с я  в  с о о т в е т с т в и и  с  ГОСТ 2 1 0 5 - 7 5 .

7 . 6 . 2 .  З е в  кр ю ка д о л ж ен  з а к р ы в а т ь с я  за щ ел к о й  д л я  п р е д о х р а н е 

н и я о т  п р о и з в о л ь н о г о  вы п ад ан и я п одвеш и ваем ы х н а  крю ке у с т р о й с т в ;  

П р ед о х р ан и тел ьн ы й  з а м о к -  п о  ГОСТ 1 2 8 4 0 - 6 0 .

7 . 6 . 3 .  К р и к  д о л ж е н  о п и р а т ь с я  н а  опорный подш ипник.

7 . 6 . 4 .  М а с са  обоймы с  крюком должны бы ть д о с т а т о ч н о й  д л я  

с в о б о д н о г о  о п у с к а н и я  п о р о ж н его  к р ю ка.

7 . 6 . 5 .  К о н ст р у к ц и я  обоймы Долж на и ск л ю ч а т ь  в о зм о ж н о с т ь  вы

п а д а н и я  к а н а т а  и з  р у ч ь я  б л о к и .

7 . 6 . 6 .  При п о д в е с и в  Д й п ю м ер н ы х г р у з о в  н а  2 - х  к р ю к а х , к аад ы й  

и з  н и х  р а с с ч и т ы в а е т с я  н а  2 / 3  п од н и м аем о го  г р у з а .

7 . 7 .  Г р е й ф е р ы

7 . 7 . 1 .  К р а т н о с т ь  зам ы каю щ его п о л и с п а с т а  д о л ж н а  бы ть м и н и м ал ь

н о й .

К о н ст р у к ц и я  гр е й ф е р а  д о л ю а  п р е д у с м а т р и в а т ь  в о зм о ж н о с т ь  

и зм е н е н и я  к р а т н о с т и  п о л и с п а с т а  в  з а в и с и м о с т и  о т  и зм ен яю щ и хся у с л о 

ви й  р а б о т ы  ( с м е р э а е м о с т ь  и п р , ) .

7 . 7 . 2 .  К ан аты  в  гр ей ф ер е н ео бх од и м о за щ и т и т ь  о т  в о зм о ж н о ст и  

вы п ад ан и я  и х  ив р у ч ь е в  б л о к о в .

7 . 8 .  Л е б е д к и  и п р и в о д ы

7 . 6 . 1 .  Л еб ед к и  с  кан ато вед у щ и м  б ар аб ан ом  п р и м ен яю тся  д л я  

п о д ъ е м а  г р у з а ,п е р е д в и ж е н и я  тел еж ки  при п р о л е т а х  м е н е е  8 0 0 м ,п е 

р ед ви ж ен и я  якорн ы х т е л е ж е к , р егу л и р о ван и я  н а тя ж ен и я  и п о д тя ж 

ки н е с у щ е г о  к а н а т а .
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7 . 8 . 2 .  Каждая из л е б ед о к  р а с с ч и т ы в а е т с я  на м акси м альн ое 

с т а т и ч е с к о е  уси л и е со о т в е т ст в у ю щ е го  к а н а т а  и п р о в е р я е т с я  н а  проч

н о с т ь  с  у ч е т о м  динамики.

7 . 8 . 3 .  Для грейферных и кюбельных кр ан ов р е к о м е н д у е т ся  с и с 

т е м а  в  ви де д в у х  одинаковы х однобарабанны х л е б е д о к  с  независим ы м  

при водом .

Каж дая и з л е б ед о к  грейферных и кю бельны х кр ан ов р а ссч и т ы 

в а е т с я  н а  полное окружное у си л и е (п р е д п о л а г а я  п е р е д а ч у  полной 

н а г р у зк и  т о л ь к о  одной л е б е д к о й ).

7 . 8 . 4 .  Барабаны должны вы п о л н я ть ся  и р а с с ч и т ы в а т ь с я  в с о о т 

в е т с т в и и  с  требованиям и РТМ 2 4 . 0 9 0 . 2 1 - 7 6  "Б ар аб ан ы  к ан атн ы е.

Метод р а с ч е т а . "

7 . 8 . 6 .  Диаметр б ар аб ан а -п р и н и м ается  не м ен ее  3 0  o f .

7 . 8 . 6 .  Крепление к а н а т а  н а  б ар аб ан е  р е к о м е н д у е т ся  о су щ е ст в 

л я т ь  н ак л ад к ам и . При этом  в низшем положении крю ка должно о с т а 

в а т ь с я  н е  м ен ее  т р е х  ви тк о в к а н а т а ,н е  с ч и т а я  ви т к о в ,н а х о д я щ и х ся  

поц зажимным у ст р о й ст в о м .

7 . 8 . 7 .  Приводы с  канатоведущ им шкивом применяю тся д л я  п е р е д 

виж ения гр у зо во й  тележ ки при п р о л е т а х  б о л е е  8 0 0  м ,п р и  стесн ен н ы х 

г а б а р и т а х  к а а у ч е го  машинного о т д е л е н и я м и  н евозм ож н ости  о б е с п е 

ч и ть  требуем ы й у го л  отклон ени я к а н а т а  н а  б а р аб ан е  и при д р у ги х  

ограничивающ их о б с т о я т е л ь с т в а х ,П р и в о д  т р е б у е т  г р у з о в о г о  н атяж н ого 

у с т р о й с т в а .

7 . 8 . 8 .  Диаметр кан атоведу щ его  шкива трени я должен быть 

не м е н е е  6 0  ди ам етр ов к а н а т а .

7 . 8 . 9 .  Канатоведущий шкив р е к о м е н д у е т ся  вы полнять од н ож ел о б - 

яты м ,ф утер ованн ы м  материалом,обладаю щ им, достаточн ы м и  фрикционны-

г« о й с т в а м и  для передачи окруж ного у с и л и я .

7 . 8 . 1 0 .  В к а ч е с т в е  м атер и ал а  д л я  ф у тер ован и я кан атоведущ и х 

■' прим еняться р ези н а . Коэффициент трении между кан атам и
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и ф утеровкой приникаете я 0 , 2 2 .

Д опускаем ое у д ел ьн о е  д авл ен и е к ан ата  н а  ф утеровку к а ы а т о в е - 

дущ его шкива о п р е д е л я е т ся  ifb форцуяе

/ ^ 4  3 , 2  Ш а  -  д л я  рези н овой  ф утеровки.

7 . 8 .  I I .  Расчетны й коэффициент з а п а с а  сцепления к а н а т а  с  к а -  

натоведущим шкивом должен быть не менее 1,25 при неустан ови вш ем ся 

движении(при п у с к е ,о с т а н о в к е ) .

7 . 8 . 1 2 ,  Натяжка д ву сто р о н н его  д ей стви я  по ч е р т .26  и о д н о сто 

роннего д ей ств и я  по ч е р т .2 7  должны приниматься в с о о т в е т с т в и и  с  

рекомендацией п . б . 3 . 1 0 .

7 . 8 . 1 3 .  Лебедки и привода снабжаю тся колодочными тормозами 

нормально зам к н у то го  типа авто м ати ч еск о го  д е й ст в и я .

Торное должен о б есп еч и ть  тормозной момент с  коэффициентом 

з а п а с е  торможения по отношению к с т а т и ч е с к о е  моменту, при н аи более 

тяжелых у сл о в и я х  з а гр у зк и  м ехан изм а,вы бираем ого о с  т а б л .6 .

Таблица В

Коэффициент з а п а с а  торможения

Ншшачение м ехан и зм » Режим работы Коэффициент з а л а -  
с а  торможения

3 1 , 5

Подъем г р у з а * 4 1 , 7 5
5 2 , 0

Передвижение гр у зо во й 3 . . . 5 1 ,2 5
тележ ки

Передвижение опоры при

ве т р е
р а б о ч его  со сто я н и я “ 1 , 5
н ер аб о ч его  состо я н и я - 1 ,2 5

Монтажные операции 1 .Б

к си .П р ави ла
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7 . 8 . 1 4 .  Выбор и р а с ч е т  то р м о зо в  п р о и зво д и т ся  по 

РТМ 2 4 , 0 9 0 . 1 9 - 7 5 .

7 . 8 . 1 5 .  Л ебедка п о д ъ ем а, а  такж е л е б е д к а  зам ы кания грейф е

ра грейферных кранов должны и м еть у с т р о й с т в а  (ко н ц евы е выключа

т е л и , ком андоаппараты  или д р у ги е  п р и бор ы ), а вт о м а т и ч е ск и  э ст а н а в л и  

в е щ и е  их и обеспечиваю щ ие п о сл е  о ст а н о в к и :

при п о д ъ ем е- р а с ст о я н и е  между буферами г р у з о з а х в а т н о г о  

о р га н а  И гр у зо во й  тележ ки н е м ен ее  I  м ;

н а  в с е х  л е б е д к а х -  наличие н а  б а р а б а н е  с  каждой стор он ы  

не м ен ее  3 - х  в и т к о в  к а н а т а .

7 . 8 Л б .Л е б е д к и  подъем а и передви ж ен ия г р у зо в о й  тележ ки 

должны иметь первичные приборы д л я  и н д и к ато р о в .

7 . 8 . 1 7 .  В с л у ч а е  применения д л я  п ередви ж ен ия г р у з о в о й  т е 

лежки при вода с  канатоведущ им шкивом у с т р о й с т в о  д л я  конечной 

защиты и индикаторов с л е д у е т  п р и води ть в движ ени е о т  пр едлеж а

щ его или направляющ его б л о к а  т я г о в о г о  к а н а т а . Эти у с т р о й с т в а  

должны им еть п р и сп особлен и я д л я  ко р р ек ти р о вки  п о к а за н и я  прибо

р ов и д е й ст в и я  кон цевой защ иты.

7 . 8 . 1 8 .  Т а х о ген ер а то р ы , у ст а н а в л и ва е м ы е  н а  Л е б е д к а х  и при

в о д а х  д л я  контроля с к о р о с т и ,с л е д у е т  кр еп и ть н е п о ср е д ст в е н н о  к  

эл е к т р о д в и га т е л ю  б е з  промежуточных п е р е д а ч ,е с л и  по ч а с т о т е  вр а 

щений они с о о т в е т ст в у ю т  д р у г  д р у гу  или ч е р е з  р е д у к т о р  с  с о о т 

ветствую щ им передаточны м ч и сл о м , есл и  ч а ст о т ы  вращения Их р а з 

личны. Применение клиноременной п ер ед ач и  н е  р е к о м е н д у е т с я .

7 . 8 . 1 9 .  Л ебедки подъем а и п ередви ж ен ия г р у з о в о й  т е л е ж к и , 

п р ео б р азо вател ь н ы й  а г р е г а т  и д р у г о е  о б о р у д о ван и е,со зд аю щ и е 

вибрацию машинного отделен и я 1 у с т а н а в л и в а т ь  н а  а м о р т и за т о р а х , 

н еп у тч ер ,р ези н о м етал л и ч еск и х ,п р и м ен я ем ы х в су д о ст р о е н и и .
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7 . 9 .  Г р у з о в ы е  т е л е ж к и

7 . 9 Л .  К о н стр у к ц и я  тел еж к и  долж н а о б е с п е ч и в а т ь  р а вн о ы ер - 

н о в  р а с п р е д е л е н и е  н а г р у зк и  м евд у  всем и  ходовы ми к о л е с а м и .

7 . 9 . 2 ,  Х одовы е к о л е с а  г р у зо в ы х  т е л е ж е к  р е к о м е н д у е т с я  

у с т а н а в л и в а т ь  н а  подш ипниках к а ч е н и я .,

7 . 9 * 3 ,  Г р у з о в а я  т е л е ж к а  долж н а и м еть площ адки с  о гр а ж д е  

ниями д л я  о с м о т р а  и с м а зк и  к а н а т о в  к а б е л ь к р а н а  и см ены  п о д д е р 

ж ек в  п р о л е т е .

7 . 9 . 4 . Н аибольш ее общ ее д а в л е н и е  н а  хо д о вы е  к о л е с а  т ел еж к и  

о т  г р у з а  и н а г р у зк и  о т  р а б о ч и х  к а н а т о в  в кН с  у ч е т о м  их н а т я х е  

ния о п р е д е л я е т с я  по ф ормуле

2. c o s / j i ,  t
( 7 . 2 )

г д е  £  -  ч и сл о  в е т в е й  р аб о ч и х  к а н а т о в  (б е а  н е су щ е го  к а н а т а ) .

7 . 9 . 5 . Ч исло хо д о в ы х  к о л е с  г р у з о в о й  тел еж к и  при н есу щ ей  

к а н а т е  за к р ы т о й  к о н стр у к ц и и  р е к о м е н д у е т с я  вы би р ать  и з  у с л о в и я

П х.
Ш Р Ъ  Г ё Г .  

п ,  V Пх ' ( 7 . 3 )

г д е  ТНх -  н а тя ж ен и е  н есу щ его  к а н а т а ,с о о т в е т с т в у ю щ е е  к р а й н е 

му положении! г р у з а  у  опоры , кН;

Рц -  площ адь с е ч е н и я  в с е х  п р о во л ок  к а н а т а ,  с м ^ .
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7 . 9 . 6 .  Диаметр ход овы х к о л е с  г р у зо в о й  тележ ки  п р и н и м ает

с я  в п р еделах 2 J,, = 4 0 0 - 6 0 0  мм и вы б и р ается  в з а в и си м о ст и  о т  

ди ам етр а несущ его к а н а т а  rf#  иэ у сл о в и я

о . .

*  ~ щ  Я* °'н
( 7 . 4 )

С реднее у д ел ь н о е  д а в л е н и е  д л я  к о д о вы х к о л е с  г р у з о в о й  

тележ ки в за ви си м о сти  от режима работы  к р ан а  при н и м ается по 

т й б л .7 .

Таблиц а 7

С реднее у д е л ь н о е  д а в л е н и е  f x ,МПа

Группа режима работы 3 4 5

м ехан изм а

К олесо с т а л ь н о е 0 , 8 0 , 7 0 , 6

7 , 9 . 7 .  Для увел и ч ен и я с р о к а  службы н есу щ его  к а н а т а  р е 

к о м ен д у ется  ходовы е к о л е с а  ф у тер о вать  кал р о л о н о м ,п о л и у р етан о м  

или другим  полиамидом. Д о п у ск аем о е с р е д н е е  у д ел ь н о е  д а в л е н и е  н а  

ф утер овку н е должно превы ш ать 0 , 4  МПа.



РТМ 2 4 . 0 9 0 . 3 4 4 1

7 . 1 0 .  У с т р о й с т в о  д л я  п е р е д в и ж е н и я  

о п о р

7 . 1 0 . 1 .  П ередвиж ени е опор м ож ет о су щ е с т в л я т ь ся  с  помощью 

приводны х хо д о в ы х  т е л е ж е к ,а  при х о л о ст ы х  т е л е ж к а х -  л е б е д к о й * у с т а 

н овлен н ой  н а  о п о р е .

7 . 1 0 . 2 .  Д л я?к аб ел ьн ы м  кр ан ов с  опорами баш ен ного т и п а  р е 

к о м е н д у е т с я  с и с т е м а  п ер ед ви ж ен и я с  приводными ходовы м и т е л е ж к а м и .

7 . 1 0 . 3 .  Для к аб ел ьн ы х  к р ан ов э с т а к а д н о г о  ти п а  р е к о м е н д у е т с я  

с и с т е м а  п ер ед ви ж ен и я  с  хол осты м и  т е л е ж к а м и ,к а н а т н о й  т я 'ю й  ч л е б е д 

к ам и , у стан о вл ен н ы м и  н а  о п о р а х .

7 Л 0 . 4 .  Ч исло т е л е ж е к  о п р е д е л я е т с я  д о п у ск а ем о й  н а г р у зк о й  

д л я  о д н о го  к о л е са ,п р и н и м а е м о й  по т а б л . 8 .

Т а б л и ц а  8

Д о п у ск а е м а я  н а г р у з к а  н а  к о л е с о

Д и ам етр ,м м М атериал р Й ”ь с .
Тип п о д к р а .—  
н о в о г о  п ути

Д о п у ск а е м а я  
н а г р у з к а ,  кН

5 0 0

О тл и вк а55  л _ п 
ГОСТ 9 7 7 - 7 5

Р  4 3

ГОСТ
7 1 7 3 - 5 4

Шпальный
Пщш м е с т о ?  

с о г л а с н о  

ГОСТ 2 2 3 5 В  -11

7 0 0

0 т л и в к в 45  
ГОСТ 9 7 7 - 7 5  

П тл и вк в55  Л-П 
ГОСТ 9 7 7 - 7 5  1

О тл и вк а35ХГСЛ
ГОСТ 9 7 7 - 7 5

Р 4 3

ГОСТ
7 1 7 3 - 5 4

н а бетонном  
осн ован ии или 
н а  м е т а л л и ч е с 
кой э с т а к а д е

200

2 5 0

3 0 0

9 0 0

О т л и вк е55-Л -П  
Г Х Т  9 7 7 - 7 5 К р 120 н а  бетонном  о с  

вании или н а i 0 ~ 6 0 0  \ 1
ЗтливкаЗбХГС Л  

ГОСТ 9 7 7 - 7 5
ГОСТ
4 I 2 I - 7 C

м етал л и ч еск о й
э с т а к а д е СI о о

Приме’лчч’п; при применении колес из поковки лай прок* 

допускаемые нагрузки выбираются по 0СТ 24.090.44-82*
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7 . 1 0 . 5 .  Конструкция тележ ки должно, о б есп еч и в а ть  равно

м ерное р аспределен и е нормального д авл ен и я  между всем и колесам и с  

помощью балансирных рам.

7 . 1 0 . 6 .  Применяемые в ходовых тележках для балансирных 

рам сферические ширниры свободного касания проверяются на местное 

сжатие и на отсутствие скольжения.

7 . 1 0 . 7 .  Наибольшие нормальные напряжения на площадке 

шарнира свободного касания яр должны превышать значений •указанных 

в т а б л .9 .

Наибольшие напряжения д л я  сф ер и ческого  шарнира, МПа

^ен '  0№  K f у ( 7 *4 )

где Рш -нормальное давление на шарнир (черт* 34);
Е-210000МПа- модуль упругости для ста л и ;

7., и *  -соответствен н о больший и менышй радиусы,шаровых 

ловерхностей,см ;

-наибольшее допускаемое напряжениегМПа.

Таблица 9
Допускаемое нормальное напряжение для сферического 

шарйира свободного касан и я

Материал Т ер м ообр аб отка Д опускаем ое напря
жение д л я  сфери
ч е с к о г о  шарнира, 
МПа *

О тливка 3 5  Л-П 

ГОСТ 9 7 7 - 7 5
* 1 3 0 0

Отливка 5 5  Л-П 
ГОСТ 9 7 7 -7 5

- 1 5 0 0

С тал ь 3 5  
ГОСТ 1 0 5 0 -7 4

нормализация 1 4 0 0

С тал ь 4 5  
ГОСТ 1 0 5 0 -7 4

нормализация 1 6 0 0
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7 , 1 0 . 8 .  Соотношение кривизны подвижного и неподвижного 

эл ем ен тов шарнира должна быть

*  0 , 8 5  .

7 .  Т 0 .9 .  Шарниры сво б о д н о го  касания должны быть защищены 

о т  попадания н а  контактны е п оверхности  см а зк и ,к р а ск и  и д р . 

ве щ е ст в , понижающих сц еп лен и е между соприкасающимися п о в е р х н о ст я - 

!« •

7 .1 0 , .  Ю .Н есущ ие конструкции опорных тележ ек р ассч и ты ваю тся  

по наибольшей н а гр у зк е  н ер аб очего  состоян и я кране.(с учетом  в е т р о 

вой н а гр у зк и ) при основны х допускаемы х напряжениях.

Несущие конструкции опорной тележки под к о н тр гр у з р а ссч и 

т ы в а е т ся  по наибольшей н а гр у зк е  н ерабочего  состо я н и я  кран а при 

основных допускаем ы х напряжениях и проверяю тся н а  случай  сн яти я 

несущих кан ато в при напряж ения*,допускаем ы х при во зд е й ст ви я х  

случайных н а г р у зо к .

7 . 1 0 . I I .Ч и с л о  приводных колес из услови я сцепления 

о п р ед ел я ется  по формуле
W

П °  *  € Z бр 71)1 }
гд е  TV) -общ ее чи сло к о л ес  ходовой части  под опоро(1.

( 7 . 5 )



-V," ■ *£ 24.090.34-85
7Л0Л2. Сопротивление передвижению опоры о помощью приводных 

'ЛГвых тележек определяется по формуле (5.34).
7Л0ЛЗ, Наибольшая суммарная мощность всех природных залежек, 

,Т1'сб*адкмал для передвижения опоры

УД/. - V s  (7.6)

1 " г  i t  ’
где Vg -скорость передвижения опоры,м/с;

-коэффициент полезного действия приводного механизма 

годовых тележек.

7 Л 0 Л 4 .  Расчетная мощность привода распределяется на каж~ 

\v?> из приводных тележек поровну.

7 Л 0 Л 5 ,  Запас устойчивости ходовой тележки должен быть не 

менее 1 .2 5  при монтаже и 2 -  для рабочего состояния.

7 Л 0 Л 6 .  Для защиты опоры от угона ветром устанавливаются 

противоугонные захваты.При этом тормоза опорных приводных тележек 

“ мгны быть рассчитаны из условия равен ства тормозного момента 

♦ 'центу на тормозном валу от силы сцепления приводных колес с 

ьсами при коэффициенте сцепления 0 , 1 4 , а  все  детали приводного 

• папизма от ходовых колес к тормозу на передачу этого момента.

7 Л 0 Л 7 .  Противоугонные захваты  должны быть рассчитаны на 

■n4vfудерживающую опору крана от у го н а ,с  коэффициентом зап аса  1 ,2 5

Wy = f,2 5 {V #  + S i Т» -'[Сг+Щ /4 -  CS ) % * \ 2 б ]  . (7 .7 )

7 Л 0 Д 8 .  Противоугонные захваты могчут не устан авли ваться,

* ч сцепной вес приводных колес больше силы угона

0,12 > W M* S Z T H . ( 7 . 8 )
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7 . 1 0 . 1 9 .  На кр ан ах с  канатным приводом передвижения опор у с т а 

н о в к а  противоугонных у с т р о й ст в  не т р е б у е т ся ; торм оз м ехан изм а п ер ед

вижения должен быть р а ссч и та н  н а  удержание крана при д ей стви и  в е т 

р а  н ер аб о ч его  с о а т о я н и я .

7 . 1 0 . 2 0 .  Кран должен быть оборудован у с т р о й ст в о м ,а вт о м а т и ч е ск и  

останавливавш им механизмы передвижения опор в  с л у ч а е  з а б е г а н и я  о д 

ной из них по отношении к другой н а  величину, превышающую расчетную  

( с м . п . 5 . 5 . 4 ) .

7 . 1 0 . 2 1 .  Краны с  подвижными опорами должны быть оборудованы  

анемометром,подладим зву к о во й  си гн ал  при давлении ветра,превы ш аю 

щем р асч етн о е  зн ач ен и е .

7 . 1 1 . У з л ы  и д е т а л и  м е х а н и з м о в

7 . 1 1 . 1 . Выбор и р а с ч е т  у зл о в  и д етал ей  м еханизм ов должны

п р о и зво д и ться  в  с о о т в е т с т в и и  с  руководящим техн ически м  м атери алом :

Передачи зу б ч аты е цилиндрические в в о л ь в е н -

тяМв;. р а сч е т  на прочность 

Валы и оси.М етоды  р а с ч е т а  

Соединения з у б ч а т ы е ( влицовы е) п р я - 

мобочные и зво л ь в е н т н ы е . Метода р а с ч е т а  

Соединения шпоночные.Методы р а с ч е т а  

Подшипники и ач е м и я .Р а сч е т  к  выбор 

Соединение д е т а л е й  с  гарантированным 

н атягом .М етоды  р а с ч е т а  

Т ор м оза м ехан и ч еек к е. Методы р а с ч е т а  

Барабаны канатны е.М етод р а с ч е т а  

Передачи ч е р в я ч н ы е .Р а сч е т  на прочность

ГОСТ 2 1 3 5 4 - 7 5  

РТМ 2 4 . 0 9 0 .1 2 - 7 6

РТМ 2 4 . 0 9 0 .1 5 - 7 6  

РТМ 2 4 . 0 9 0 .1 6 - 7 6  

РП1 2 4 . 0 9 0 .1 7 - 7 6

РТМ 2 4 . 0 9 0 .1 8 - 7 6  

Р1М 2 4 . 0 9 0 .1 9 - 7 6  

РТМ 2 4 . 0 9 0 .2 1 - 7 6  

РТМ 2 4 . 0 9 0 .3 3 - 7 7

7 . 1 2 . П р и б о р ы  и у к а з а т е л и  
7 . 1 2 Л . В  кабине крановщика должны быть предусмотрены у к а з а 

т е л и : положения г р у з о за х в а т н о г о  ор ган а по вы со те{о тк р ы то го  и з а к 
ры того положения гр ей ф ер а(в  грейферном кране){полож ения гр у зо во й  
тележ ки в  п р о л е т е ;гр у зо п о д ъ ем н о сти ; скор ости  подъем а; ск о р о сти  
передвижения гр у зо во й  тележки и заб еган и я  опор.
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8 .  ТРЕБОВАНИЯ К ЭЛЕКТРИЧЕСКОМУ ОБОРУДОВАНИЮ, 

СВЯЗИ, СИГНАЛИЗАЦИИ И ОСВЕЩЕНИЮ

8 . 1 .  Прй проектировании эл е к т р и ч е ск о й  ч а б ти  кр ан а с л е д у е т  

р у к  о во д е  т в о в а т ь с я :

Правилами у с т р о й ст в а  э л е к т р о у ст а н о в о к  (П У Э -76 , г л а в а  Т-4); 
Правилами дневной м ар ки р овки , о в е т о в о г о  ограж дения и р а д и о - 

м ар к яр овки  п р е п я т ст в и й , находящ ихся при аэродромных тер р и 

т о р и я х  и воздушных т р а о с а х ;

С Н и П -И -4 -7 9  Е ст е с т в е н н о е  и и с к у с с т в е н н о е  о свещ ен и е . Нор

мы П роектирования ;

С Н -Э 05 У казания по проектированию  и у ст р о й ст в у  молниезащ иты 

зд ан и й  я соор уж ен ий ;

С Н -3 5 7 -6 6  У казан и я по проектированию  о и л о во го  э л е к т р о о б о р у 

д о ван и я  промышленных пр едп р и яти й ;

С Н -3 5 2 -7 6  Указания по выбору и применению установочных 

элвктричеокях проводов.

8 . 2 .  По степ ен и  надеж ности эл ек тр о сн аб ж ен и я  кран о т н о с и т с я  

к  Ш -ай к атего р и и  по П УЭ-76.

8 . 3 .  В се  м етал л и ч еск и е ч а ст и  к р а н а , могущие о к а з а т ь с я  под 

напряж ен ием  при повреждении и зо л яц и и , в  том  чдр ле к а н а т ы , долж

ны б ч т ь  зазем л ен ы .

8 . 4 .  По моляиозащ ите сооруж ения к р ан а  о т н о с я т с я  к  Ш -ей 

к а т е г о р и и .

8 . 5 .  Э л ек тр о д ви гател ь  п р ед вар и тел ьн о  вы б и р а е т ся  по эффектив

ной мощ ности X ) Е к В т ,  определяем ой по Формуле

Ы->У~

?* ч
(8.1)

г д е  1 Г  -  номинальная ск о р о ст ь  движ ения г р у з а  (г р у з о в о й  

тел е ж к и ), м / с ;
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Г^= 0 , 8 5 4 0 , 9  ~  коэффициент п о л езн о го  д ей стви я  л е б е д к а  

(п р и в о д а ) ;

К .  -  ср е д н е к в а д р а т и ч н а я  величина окружных усилий на б а р а 

б ан а (кан атовед у щ ем  ш к и ве ), кК„

6 . 6 .  С р адн аквадр ати чн ая  величина окружных усилий в  кУ 

а п р а д а д я е т с я  по формула

V - з
Ui

г д е  t t j  -  окружное уси л и е в  отдельны е операции ц и к л а , &К;

-  п р о д о л ж и тел ьн о сть  отдельны х операции ц и к л а , с ;

-fc -  п р о д о л ж и тел ьн о сть  ручных операций , с .

8 . 7 .  Проварка вы бранного эл е к т р о д в и га т е л я  п р о и зв о д и т ся  с  

у ч е т о м  уск о р ен и я  и за м е д л е н и я . Момент э л е к т р о д в и г а т е л я  

о у ч ето м  уск о р ен и я  о п р е д е л я е т с я  по ф ормуле:

г  i v „
( 8 . 3 )35,2 гг

г д е  "Цй -  окружное у са д и в  на бар абан е леб ед ки  (к ан ато вед у щ ем  

шкиве п р и вода) ари р а з г о н е , Н;

-  ч а с т о т а  вращ ения э л е к т р о д в и г а т е л я , об/мин;

Un -  п ер ед ато ч н о е  чи сл о  л е б ед к а  (п р и в о д а ) ;

Сг£)Я ~ маховый м о м ен т, приведенный к  калу э л е к т р о д в и г а т е л я ,

К#*М 2 ;

(L -  уск о р ен и е при п у с к е ,  м / с * ;

-  д и ам етр  бар абан а л еб ед ки  (к ан ато вед у щ ега  шкивами,

8 . 8 . Момент э л е к т р о д в и г а т е л я  в И .и с  уч етом  зам ед л ен и я  

о п р е д е л я е т с я  по формуле
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г д е  Ui  -  окружное у са л и в  не б ар аб ан е л е б е д о й  (кан атоввд у щ ем

г л ?  ~)j -  значен ие т о к а  д л я  отдельн ы х ооарац и й  цикла ;  А ;

t j  -  врем я продолж ительности  о тд ел ьн ы х о п ер ац и й , входящ их 

в  цикл работы  к р а н а , с ;

Ц  -  к о л и ч ество  операц и й , входящ ие в  цикл.

8 . 1 0 .  Для Крюковых монтажных к р а н о в  в  вл е к т р о & р и о д я Х  м а т *  

н и зм о в  подъем а я  передвиж ения г р у з о в о й  тележ ки  необходи м о ирОДу -  

с м а т р и в а т ь  р егули р ован и е ск о р о ст и  глу б и н о й  до  1 : 5 0 ,  е д е с я м в о » -  

щяе малые пооадочные с к о р о с т и .

8 .  I I .  Для крюковых п ер егр у зоч н ы х к р ан о в  в  а л е к т р о п р я в о д а х  

м е х а н и зм о в  подъема и передвиж ения тел еж к и  необходим о п р ед у см атр и 

в а т ь  р егули р ован и е ск о р о ст и  глубин ой д о  1 : 5 0 ,  и с п о л ь зу я  д в у с т о 

р о н н ее р егули р ован и е от  номинальной с к о р о с т и  в  сто р о н у  уменьшения 

п у тем  изм ен ен и я напряжения ге н е р а т о р а  и в  стор о н у  у вел и ч ен и я  -  

о сл а б л ен и е м  поля д в и г а т е л е й .

8 . 1 2 .  Э лектропривод д о л и н  о б е с п е ч и в а т ь  и сп о л ь зо ва н и е  опти

м альны х с к о р о ст е й  п о д ъ ем а, сп у ск а  г р у з а ,  подъема и опускании по

р ож н его  с о с у д а ,  передвиж ения гр у з о в о й  тележ ки  с  гр у зо м  ч б е з  г р у 

з а  с  целью  получения м аксим альной п р о и зво д и т е л ь н о ст и  в  с о о т в е т -

ш кяве) при тормож ения, ;

СЦ -  зам едлен и е при торм ож ения, м / с2 .

8 . 9 .  П роверка э л е к т р о д в и г а т е л я  на н а г р е в  п р о и зво д и т ся  по

( 8 . 5 )
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с т в я и  о реком ен дац иям и р а з д е л а  2 .

8 . 1 3 .  Э л ек тр о п р и вод  должен о б е сп е ч и в а т ь  плавный р а з г о н  

в  торм ож ение м ех а н и зм о в  о заданным ускор ен и ем  и з а м е д л е н и е м .

8 . 1 4 .  Д опускаем ы е у ск о р ен и я  при р а з г о н е  и д о п у ск а е м ы е  з а 

м ед л ен и я  ори тиры оквиип долж на быть так и м и , чтобы р а з м а х  (ам п л и 

т у д а )  к ол еб ан и й  г р у з а  а з  превышал р а з м е р о в , оп ределяем ы х у с л о в и 

ями р а б о т  (о т с у т с т в и е  соу д ар ен и й  гр у в а  с о  стен ам и  б л о к а  и т , п . } .  

Р а в м а х  к о л еб ан и й  в  Функции у ск о р ен и я  о п р е д е л я е т с я  по п п . 6 . 3 . 7

и 6.3. I I .
8 . 1 5 .  Т а х о г е н е р а т о р  должен им еть ж е стк о е  со е д и н е н и е  с  вал ом  

ё л е к т р с п р и в е д а .

8 . 1 6 .  Т о р м о м н я е  м ехан и зм о в должно о су щ е с т в л я т ь ся  э л е к т р о 

п р и во д ам  е  последующ им наложением м ехан и ч еск и х  т о р м о з о в .  При 

авар и й н ы х о т ю т е н я я х  п р и вода должно п р е д у см а т р и в а т ь с я  динам и

ч е с к о е  т о р м в в е н я е .

8 . 1 7 .  Для грейф ерны х п ер егр у зоч н ы х каб ельн ы х к р а н о в  в  в л е -  

к т р о п р и в о д е  м ех а н и зм а  п ер едви ж ен и я гр у зо Е о й  тележ ки  н еоб ходи м о 

п р е д у см а т р и в а т ь  р е гу л и р о в а н и е  с к о р о ст и  глубиной д о  1 : 2 0 .

8 . ГО . Двй п р и во д о в  м ехан и зм о в п одъем а и зам ы кания гр ей ф ер а  

р е к о м е н д у е т с я  п р и м ен ять асинхронны е трехф азн ы е д в и г а т е л и  оди н а

к о в о й  м ощ н ости .

8 . 1 9 .  Э л ектр опр и вод ы  м ехан и зм ов зам ы кания и п одъем а г р е й 

ф ера должны о б е с п е ч и в а т ь  о су щ ествл ен и е п р о ц е сса  за ч е р п ы в а н и я

и за к р ы в а н и я  грей ф ера т о л ь к о  одной замыкающей л е б е д к о й .

8 . 2 0 .  Э л е к т р о д в и га т е л ь  замыкающей лоб ед кп  д о л к е н  вы держ и

в а т ь  полную н а г р у зк у  о т  в е с а  гр у ж ен о го  грейф ера в  м ом ен т о к о н 

ч а н и я  зач ер п ы ван и я  м а т е р и а л а .

8 - . 2 I .  Э лектр опр и воды  м ехан и зм ов зам ы кан и я, п одъем а и си у  с  я  

г р у ж е н о г о  гр е й д е р а  должны о б е сп е ч и в а т ь  при закры том  гр ей ф ер е  

р авн о м ер н о е  р а сп р е д е л е н и е  м ассы  грейф ера в  г р у з з  м етлу обоям и

м ехан и зм ам и
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В  этом  режима оба д в и г а т е л я  должны р а б о т а т ь  на оди н аковы х 

д о с т а т о ч н о  м ягки х х а р а к т е р и с т и к а х , обеспечиваю щ их в о зм о ж н о ст ь  

а в т о м а т и ч е с к о г о  вы равн ивани я н а гр у зк и  между обоими д в и г а т е л я м и .

8 . 2 2 .  При подъем е в с п у с к е  п ор ож н его  грей ф ера э л е к т р о п р и 

в о д  долж ен о б е сп е ч и т ь  в о сп р и я ти е  в с е й  н а г р у зк и  д в и г а т е л е м  м е х а 

низм а п о д ъ е м а . При этом  д в и г а т е л ь  м ехан и зм а  зам ы кан ия долж ен 

т о л ь к о  к о м п ен си р о вать  ол аб .;н у  к а н а т а  (п р и м ен ен и ем , н ап р и м ер ,

.очень м я гк о й  х а р а к т е р и ст и к и  д в и г а т е л я  замыкающей л е б е д к и ) .

8 . 2 3 .  необходим о п р е д у см а т р и ва т ь  б л о к и р о в к и , ограничивающ ие 

движ ени е гр у а о в о й  тележ ки  .на р аб оч и х с к о р о с т я х  в  п р е д е л а х  р аб оч ей  

з о в ы  и на малых о к о р о е т я х  при п о д хо д е к  площадкам о п о р .

8 . 2 4 .  Э лектр оохем а кром е общих ващ и т, п р еду см отр ен н ы х ПУЗ, 

долж на о б е сп е ч и т ь  отклю чение э л е к т р о д в и г а т е л я :

при обрыве ц епей  возбу ж д ен и я д в и г а т е л е й ;

при повышении напряж ения выше д о п у о к а е м о г о ;

при превышении ч в о т о т ы  вращ ения э л е к т р о д в и г а т е л е й  н а 2Q/S

выше предусм отрен ной э л е к т р о с х е м ы .

8 . 2 5 .  Привода перемещ ения опор к р а н а  с л е д у е т  о с у щ е с т в л я т ь

о помощью э л е к т р о д в и г а т е л е й  п ер ем ен н о го  т о к а  с  повышенным с к о л ь 

ж ен и ем .

8 . 2 6 .  Э л ектр ьсхем ой  должна бы ть п р е д у см о т р е н а  б л о к и р о в к а  

п р п е о д о в  пепедвижения о п о р , обеспечиваю щ ая при отклю чен и и  о дн ого  

я е  а р п в о д о в  отклю чение в с е х  о с т а л ь н ы х , а  в  п ар ал л ел ьн ы х к а б е л ь 

ны х кранах -  отклю чение пр и водов при з а б е г а н и и , превышающем до

п у с к а е м о е .  одной опоры о т н о си тел ь н о  д р у г о й .

8 . 2 7 .  Пуояу крана должна п р е д ш е ст в о в а т ь  предупреждающ ая 

з в у к о в а я  си гн ал и зац и я ,, п р одолж и тел ьн остью  1 0 - 2 0  с .

8 . 2 8 .  На п у л ьте  уп р авл ен и я  р е к о м е н д у е т ся  п р о д у см о т р и ва т ь  

с в е т о з в у к о в у ю  сигнализаци ю  о расш ифровкой м е с т а  а вар и й н о го  с р а б а 

ты ван и я приборов б е з о п а с н о с т и .
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8 . 2 3 .  М м ду о ро то м  упр авлен ия я противоположной опорой долж

н а  бы ть предуом отр ен а н е8 а в я о я м а я  телеф онная с в я з ь .  Н еобходимо 

и м еть  р о з е т к и  д л я  подклю чения телеф онного ап п ар ата к  телеф онной 

л я а я я  к р а н а . Оря наличия телефонной с е т и  общего п о л ь зо ва н и я  п о ст  

уп р авл ен и я кр ан а должен бы ть подключен к  с е т и .

8 . 3 0 .  Н еобходимо п р ед у см атр и вать  двустороннюю громкогопорящ уи 

о в я з ь  между крановщ иком и операторами о м е с т  за гр у зк и  и р а з г р у з к и .

8 . 3 1 .  На опорах с л е д у е т  п р еду см отр еть освещ енле в о е х  пом е-1 

ц е в и й , п о д хо д о в  и вы хо д о в и у стан о вк у  прож ектора д ля  освещ ен ия 

п р о д е т а  и м е с т а  з а г р у з к и  к р е н а .

8 . 3 2 .  В  машинном отделен и и  п р ед у см атр и вается  п ер ен о о п о е 

(р е м о н т н о е ) и а в а р и й я о е  освящ ен ие.

8 . 3 3 .  В  с л у ч а я  авар ий ной оятуации на защитной панели д о л и н * 

бы ть п р еду см отр ен а во зм о ж н о сть  ц ен тр ал и зован н ого  отклю чения в с е х  

м е х а н и зм о в .

8 . 3 4 .  В  к аб ел ьн ы х к р а н а х , используем ы х на о т о о и т е л ь о т в е  для 

тр ан сп ор ти р ован и я а у к л ад к и  бетон а в  гл у б о к и х  к а н ь о н а х , р еком ен

д у е т с я  н ар яду  о уп р авлен и ем  и з п оота управления п р и м ен ять д и ст а н 

ционные уп р авлен и я ПС р а д и о . При атом  чиоло вклю чаемы х с т у п е н е й  с к о 

р о с т е й  р е к о м е н д у е т ся  п р о с м а т р и в а т ь  минимально н е о б х о д и м о е.

Закры ван и е я  откры ван ие за т во р а  б а д ь я  с л е д у е т  о су щ е ст в л я т ь  

о т  авт о н о м н о го  и сточн и к а ан ер ги и , у стан о вл ен н о го  на б а д ь е  (напри

м е р , а к к у м у л я т о р а ) , с  дистанционным уп р авлен и ем .
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9 .  ТРЕБОВАНИЯ К СТАЛЬНЫМ КОНСТРУКЦИИ ОПОР

9 . 1 .  С т а т и ч е с к и е  сх ем ы  к о н с т р у к ц и й  к р а н о в  д е д к и н  о т в е ч а т ь

с  я л о в о м у  п о т о к у , у ч и т ы в а я  в о з д е й с т в и е  она.-*

ч и тал ьн ы х горизонтальны х н а г р у з о к  о т  н а о у ц н х  н р а б о ч и х  к а н а т о в .

9 . 2 .  Схема конструкций д о л к н а  о б е с п е ч и в а т ь  п р о о ты а  к е н о т р у к -  

т и ы ш е решения при ироактироваиии о л а м в н т о в  я у з л о в ,  м ал у ю  т р у д о 

е м к о с т ь  и зготовл ен и я я м о я т а к а .

9 . 3 .  В кон струкц иях б а т а н  б о л ьш и х р а з м е р о в  р е к о м е н д у е т  

и сп о л ь зо ва н и е  возм ож ностей  о н и в и т ь  в л и я н и е  о о б о т в е н н о г о  в е о н  з а  

с ч е т  совдан и я со о т в е т ст в е н н о  н а п р а в л е н н ы х  о п о р н ы х  м о м е н т о в  в  у з »  

л а х ,  приложением внешних н а г р у з о к  в н е  ц е н т р о в  у з л о в ы х  с о е д и н е н и й  

а т .п .

9 . 4 .  Р асч етн ая  с т а т и ч е о к а я  о х е м а  баш ен в  к а ж д о м  о т д е л ь н о м  

с л у ч а в  должна у р е зы в а т ь ся  о у с л о в и я м и  о б о р к и  н м о я т а к а  б а в а н ,  

предусматриваемы ми п р о е к т о м  п р о и з в о д с т в а  р а б о т .

9 . 5 .  С в я зи  м еж ду осн овн ы м и  м о м е н т а м и  к о н с т р у к ц и и  д о л м ы  

в о с п р и н и м а т ь  н а г р у з к и ,  возн и каю щ и е п ри  р а б о т а  к р а н а  ( н а г р у з к а  

о т  в е т р а ,  о т  в а б е г я н и я  оп о р  я  п р . )  и п р и  м о я т а к а  К о н с т р у к ц и й , 

п р и  о м е н е  или п о д т я ж к е  к а н а т о в  в  т . п ,

9 . 6 .  К о н ст р у кц и я  б а ш н я , вы б р ан н ая  н о  у о л о в н я  р а б о т ы  к р а н а ,  

долкна в  т о  же в р ем я  о т в е ч а т ь  у о д о в я я м  р а б о т ы  к о н с т р у к ц и й  при 

о т о у т о т в я я  н а г р у з о к  о т  к а н а т о в  и л я  р е з к о г о  ум ен ьш ен и я н а г р у з о к  

( п о с а д к а  б а ш а  г а  ф у н дам ен т при о м ен е  к а н а т о в ) ,  у с л о в и я м и  м о я т а к а  

к о н с т р у к ц и й .

9 . 7 .  Для опор в  в и д е  м а ч т  р е к о м е н д у е т с я  п р и м е н я т ь  в  к а ч е с т в о  

о т т л я е к  о т е л ь н ы е  к а н а т ы .

9 , 0 .  При конструирования о л е д у е т  о тр ем и ть о я  к  м аксим альном у 

применению прокатных профилей; свзрны е или клепаные елем ен ты  дол

жны применяться только при н ед остато ч н о й  мощности имеющихся д р о -
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катных профилей или по конструктивны* соображениям д л я  о б л е г ч е 

ния к о н стр у к ц и й .

9 . 9 .  При к он стр у и р о ван и и  якорн н х тел е ж е к  о сн о в н ы е Несущие 

б ал ки  р е к о м е н д у е т с я  В ы полн ять сварными к о р о б ч а т о го  с е ч е н и я  по 

ч е р т .3 5 .

9 . 1 0 .  При с о в л а д е н и и  соотнош ений вы соты  б ал ки  hg  X е е  

д ли н е L y -

п р о в е р к а  н а  общую у с т о й ч и в о с т ь  н е т р е б у е т с я .

9. II.Ширина сжатого пояса сварной коробчатой балки не 

должна превышать величину

*  60 (9.2)

9.12. В клепаных коробчатых балках аа расчетную высоту И 

ширину сжатого пояса принимается расстояние между рисками еажае- 

пок, присоединяющих сжатый п о ю  к пояснш уголкам (черт.35,6).

9.13. При наличии продольного ребра жесткости,расположенного 

Посредине сжатого пояса (черт.35,в),каждая половина пояса рассмат

ривается как жестко заделанная по длинным сторонам пластина 

(см.п.9.11).

9 . 1 4 . Опоры должны с н а б ж а т ь с я  лестн и ц ам и  и п л о щ а д к а м  с  

о г р а ж д е н и я м  д л я  о б сл у ж и ван и я  и р ем о н та  о б о р у д о ван и я .

9 . 1 5 . При р а з р а б о т к е  кон струкци й  с л е д у е т  п р е д у с м а т р и в а т ь  

р а з б и в к у  и х  н а  о тп р аво ч н ы е марки я  монтажные единицы.

9 Л б .Э л е м е н т ы  кон стр у кц и й ,вы б и р аем ы е по г и б к о с т и ,с л е д у е т  

п р и н и м а й  и з  п р о к а т а  т р е б у е м о г о  профиля е  к аи м ен ьеей  толщ иной.
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Черт.35

9 .1 7 .  С оставны е профили и узлы  должны быть л е г к о  доступны 

д л я  о к р аск и .

Узлы не должны о б р а зо вы ва т ь  "м е ш к о в" , в которы х м о гл а  ы 

с о б и р а т ь ся  в л а г а ,  г р я з ь  и т . п .

9 . 1 8 .  С л ед ует  и з б е г а т ь  кузн ечны х р а б о т (в ы с а д к и , г н у т ь я )  

д л я  коротких эл ем ен то в  и в о в с е  не применять и х  д л я  длинных 

в л е м е н т о в .

9 . 1 9 .  Располож ение свар н ы х швов должно бы ть таким ,чтобы  

усадочн ы е напряжения и деформации были минимальными.

9 , 2 0 . 8  конструкции должны бы п|предусмотрены элем ен ты  

д л я  обл егч ен и я сборки и монтаж а (монтажные ст о л и к и , временные 

а ар н и р ы ,о твер сти я  и д р . ) .

9 , 2 1 .  Р асчетн ы е уси л и л в э л е м е н т а х  сооруж ений о п р ед ел я ю т

с я  к а к  комбинации усилий о т  в о з д е й с т в и я  отдельн ы х н а г р у зо к  

(Д ля групп н атр у j o k ) ,  при эт о м  уч и ты ваю тся у с и л и я , вы званны е 

нагруакам и р а б о ч е го  и н е р а б о ч е го  с о с т о я н и я  кр ан а  ( в  том  ч и сл е  

н агрузкам и  при м о н таж е).
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9 . 2 2 .  Н а г р у зк а м и  р а б о ч е г о  с о с т о я н и я  я в л я е т с я :

си л ы  т я ж е с т и  к о н с т р у к ц и й ,п р о т и в о в е с а ,м е х а н и ч е с к о г о  и з л е к Т р й -  

■Юркого о б о р у д о в а н и я ;

н атя ж ен и е  н есущ и х и д р у г и х  к а н а т о в (с т а т и ч е о к и е  и д и н а м и ч е с к и е ) }  

в е т р о в а л  н а г р у з к а  р а б о ч е г о  с о с т о я н и я  п о  ГОСТ 1 4 5 1 - 7 7 ;  

н а г р у з к и  при т р о га и и и  с  м е с т а  или о с т а н о в к е  подвиж ны х б а н е к *

При б у к с о в а н и и  п р и вод н ы х к о л е с  х о д о вы х  т е л е ж е к ;

со ст а в л я ю щ а я  н атя ж ен и й  к а н а т о в  при в а б е г е  баш ен ; 

с н е г о в а я  н а г р у з к а .

9 . 2 3 .  Н а гр у зк а м и  н е р а б о ч е г о  с о с т о я н и я  я в л я ю т с я :

си л ы  т я ж е с т и  к о н с т р у к ц и й ,п р о т и в о в е с а ,м е х а н и ч е с к о г о  и э л е к т р и 

ч е с к о г о  о б о р у д о в а н и я ;

н а тя ж ен и я  н есу щ и х  и д р у г и х  к а н а т о в  (д л я  с л у ч а я  н е р а б е т а е ц ё г о  

к р а н а ) ;

в е т р о в а я  н а г р у з к а  н е р а б о ч е г о  с о с т о я н и я  п о  ГОСТ 1 4 5 1 - 7 7 }  

со ст а в л я ю щ а я  н атяж ен и й  к а н а т о в  при в а б е г а н и и  о п о р ; 

н а г р у з к а ,  в ы зв а н н а я  о б л е д е н е н и е м  к а н а т о в  и о п о р ; 

с н е г о в а я  н а г р у з к а ;

м а с с а  к о н ст р у к ц и й  в  у с л о в и я х  м он таж а или д е м о н т а ж а  к о н с т р у к 

ций к  м е х а н и з м о в , а  т а к ж е  при п о с а д к е  бали и  н а  монтажную о п о р у  

при с н я т ы х  к а н а т а х ;

т я г о в о е  у с и л и е  од н о й  и з  приводны х т е л е ж е к  башни при н е п о д 

вижной в т о р о й .

9 . 2 4 .  С о ч е т а н и е  р а с ч е т н ы х  н а г р у з о к  д а н о  в  т а б л . 1 0 .

9 .2 5 .Э л е и е н т ы  м етал л о к о н стр у к ц и й ,со ед и н я ю щ и е х о д о в ы е  т е л е ж к и ,

должны б ы ть  п р о в ер ен ы  н а  б у к с о в а н и е  х о д о вы х к о л е с  о н а г р у з к о й  р а в 

н ой 1 / 1 0  о т  д а в л е н и я  н а  оп орн ы е т е л е ж к и . Эти си л ы  н а п р а в л е н ы  д д о л ь  

р е л ь с о в ы х  п у т е й  и прилож ены  к  р е л ь с а м  н а  у р о в н е  и х  г о л о в о к .
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Таблица10

Расчетные нагрузки и юс сочетания

Расчетн ы й случай

Н агр узка

Маооа к а н а т о в , механизмов 
стальны х конструкций опор

рабочее со сто я н и е н ерабочее с о с т о я -
______ т _________

р а сч е т  на 
прочн ость 
и вин00-  
ЛЗ Е Ш Ь -

р а сч е т  
я а  про
ч н о сть

р а с ч е т  на яроч-* 
н ооть

Номинальный вео  гр у за  л г р у з е -  
захватн ы х органов +

Натяжение

к а н а то в

отатлч еок ле

динамические

монтажные

С оставлявш ая натяжений кан атов 
аря за б е га н и е  опор (для  парал
лельн ы х кабельных кр ан ов) + +

рабочего СОСТОЯ
НИЯ

В ет р о ва я
нерабочего о о о т о - 
янля

+ + 4

4 *

С н еговая

От облодене
ния

кан атов

опор

+

+

+

+

4

#

#

#

От букоован яя привозных к о л ю  
ходовой  тележ ка

При монтаже иля транспортиро
ван ия стальны х конструкций

# Зачитывается наибольшая из н/л
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9 . 2 6 .  В ел и ч и н а с и л  з а б е г а н и я  о п о р , возникающих в о  в р ем я  

п ер ед ви ж ен и я к р а н а  в д о л ь  п у т е й ,о п р е д е л я е т с я  по п . 5 . 5 . 4 .

9 . 2 7 .  Н агр у зк и  о т  с н е г а  и об л еден ен и я принимаю тся п о 

СНиЛ П - 6 - 7 4 .

9 . 2 8 .  Т ем п ер ату р н ы е в о зд е й с т в и я  д л я  ста л ь н ы х  ко н стр у к ц и й  

с л е д у е т  приним ать с о г л а с н о  у казан и й  СНиП П -2 6 -7 2  в  с о о т в е т с т в и и  

с  м е с т о м  у с т а н о в к и  к р а н а . Т ем пературны е в о зд е й с т в и я  учи ты ваю т

с я  т о л ь к о  д л я  внеш не с т а т и ч е с к и  неопределимы х с и с т е м .

9 . 2 9 .  С тал ьн ы е к о н стр у к ц и я  кранов,воспринимаю щ ие м н о го 

к р атн о  действующ ую  регул яр н у ю  подвижную н а г р у зк у ,н а д л е ж и т  п ро

в е р я т ь  р а с ч е т о м  н а  в ы н о с л и в о с т ь .

К кон стр у кц и ям  К р а н о в ,в  которы х м о гу т  в о зн и к а т ь  я в л е н и я  

у с т а л о с т и ,о т н о с я т с я  элем ен ты ,п о двер ж ен н ы е ди н ам и чески м  в о з 

д е й с т в и я м  о т  н атя ж ен и я  к а н а т о в  и вращающихся ч а с т е й  о б о р у д о в а н и я .

9 . 3 0 .  Величины норм ативны х н а г р у зо к  и в о зд е й с т в и й  д л я  

р а с ч е т о в  п о п редельн ы м  со ст о я н и я м  принимаются с  коэф ф ициента

ми п е р е г р у з о к  в  с о о т в е т с т в и и  с  т а б л . I I .

Т аб л и ц а  I I

Н ормативны е н а г р у зк и  и коэффициенты п е р е г р у зк и

В ид н а г р у зк и
Коэффициент
п е р е г р у з к и

Ы асс^  кон стр у кц и й  и о б о р у д о ван и я  

Н атяж ен и е несущ их к а н а т о в  

Н атяж ен и е подъемны х и т я г о в ы х  к а н а т о в  

Н атяж ен и е к а н а т о в  д л я  п о д в е с к и  эл е к т р о к а б е л е й . 

Н атяж ение к а н а т о в  о т т я ж е к  

Н а г р у зк а  о т  з а б е г а н и я  оп о р

X.I
1 , 2

1 . 4

1 , 2

1,2

1 ,2
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П родолжение т а б л .И

Вид н агр у зк и
Коэффициент
п е р е г р у з к и

Н а г р у зк а  н а  оболуживагщ ие площ адки 1 . 4

В е т р о в а я  н а г р у в х а  р а б о ч е го  и н е р а б о ч е г о  
с о ст о я н и й 1 . 2

Н а г р у зк а  о т  тем пературны х в о зд е й с т в и й 1 , 2

С н е го в а я  н а г р у зк а П рини м ается в  

с о о т в е т с т в и и  с о
С Н и П -6-74

Н а г р у зк а  о т  об л еден ен и я Т о же

1 0 .  ТРЕБОВАНИЯ К ПОДКРАНОВЫМ ПУТЯМ

Ю Л .  Передвижные опоры баш енного т и п а  оп и р аю тся н а  д в а  

подкран овы х п у ти : наклонный и вер ти кал ьн ы й  .Г о р и зо н т а л ь н ы е  с о с 

тавляю щ ие натяжений к а н а т о в  2HS восприни м аю тся наклонным п од

крановы м п у т е м , в  т о  врем я к а к  н а г р у з к а  о т  м ассы  к а н а т о в ,о б о 

р у д ован и я  и опор IVg р а с п р е д е л я е т с я  между наклонным и в е р т и 

кальным п утям и .

Р асчетн ы м  я в л я е т с я  н атяж ен и е к а н а т о в  при полож ении тел е ж 

ки о  номинальным гр у зо м  п оср ед и н е п р о л е т а . П остр оен и е м н о го у г о л ь 

н и к а  с и л  п р е д ст а в л е н о  н а  ч е р т . 3 6 .  О сь н ак л о н н о го  п о д к р а н о в о го  

ц у ги  п р и н и м ается  по направлению  р еакц и и  ,  образую щ ей с  н а п р а в 

лен и ем  наклонной ф е]& у г о л  V  .П ри в т о м  н а  вер ти кал ьн ы й  п у т ь  

п р и х о д и т ся  минимальная н а г р у з к а  R g ,  обесп ечи ваю щ ая у с т о й ч и в о с т ь  

б асн и  с  ввдвнным Правилами коэффициентом з а п а с а  1 , 2 5 .  М акси

м ал ьн ая  н а г р у зк е  н а  верти кальн ы й  п у т ь  б у д е т  при сн я т ы х  несущ их 

к а н а т а х  R B ( ч е р т . 3 7 ) .



РТМ 24.090.34-85 Стр.85



Стр.8б РГМ 2 .̂090.34- 65



РШ  2 4 ,0 9 0 .3 4 - 6 5 С тр .8 7

1 0 .2 .  Для постоянно д ей ству щ кх кабельных кранов подкрановые 

пути сл ед у ет  выполнять на бетонном или железобетонном основании 

(ч е р т .3 8 ) .

Черт.3 8

Черт.39

Ч е р т .4 0
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10.3. Для временно действующих кабельных кранов,например, 
на строительстве плотин гидре.., 1эктростанций могут применяться 
подкрановые пути на шпальном основании; рекомендуется шпалы, 
упорные брусья и сваи выполнять железобетонными (черт.39). С 

целью использований типовых железнодорожных шпал ходовые те
лежки следует эыполнять под железнодорожную колею 1524 мм.

10.4. В конце наклонны.' подкрановых путей должны устраи

ваться тупики в виде участка с подъемом рельсов и упорами 
(черт.40),

10.5. В конце горизонтального пути для ходовых тележек 
под противовесом необходимо предусматривать усиленные участки

•путей, рассиитанные на наибольшую нагрузку на вертикальный 

подкрановый путь при снятых несущих канатах.Этот участок пу
ти рассчитывается по максимально допустимым напряжениям как 
от воздействия нагрузок нерабочего состояния.

II, РАСЧЕТ КАНАТНОЙ СИСТЕМЫ КАБЕЛЬНОГО КРАНА 
С ИСПОЛЬЗОВАНИЕМ ЭЦВМ

IIЛ.Расчеты,связанные с проектированием кабельных кранов, 
рекомендуется выполнять с помощью специально разработанной вы- 

Целительной программы, обесиечивалхцей при работе в диалоговом 
режиме получение наилучших результатов •  сжатые сроки.

I I .2, Алгоритм и программа расчета разработаны в Институте 
Горной механики им.Г.А.Цулукидзе при АН ГССР лабораторией дина
мики канатных систем я вычислительной техники в сотрудничестве 
с ВНИИПТМАШ. Программа написана на языке ФОРТРАН-1У для ЭЦВМ 
серии СМ, Последовательность действий проектировщика-оператора 
представлены на блок-схеме (черт.41).
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( Н а ч а л о )
f

IС т а т и ч е с к и й  р а с ч е т  
к а н а т н о И  с и с т е м ы

Р а с ч е т  п а р а м е т р е ?  
к а н а т н о й  с и с т е ы и

|  Р а с ч е т  н е с у щ е г о  к а н а т а  
[ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Р а с ч е т  п о д ъ е м г н о г о  к а н а т а  j  _ _ 1

Р а с ч е т  т я г о в о г о  н а к а т а  д л и  
п е р е д в и ж е н и я  г р у з о в о й  т е л 8к к н

Р а с ч е т  т я г о в о г о  к а н а т е  д л я  
п е р е д в и ж е н и я  п о д д е р ж е к

Д з д в и и ч е с к к Я ^ р а с ч е т  
к а н а т о в  п р и  п о д ъ е м е

Д и н а м и ч е с к и й  р а с ч е т  
к а н а т о в  п р и  п е р е д в и ж е н и и

-------- 1 .д а
( К о н е ц  )

Б л о к - с х е м а  д л я  р а с ч е т а  к Т и Т г о в ^ н а  з ц в ч  
ч ерт,41
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I I . 3 . Таблицы исходных данных,которые заполняются до начала 

оаботы о программой,приведены в приложении 3 .

Пример р а с ч е т а  кан атн ой  си ст е м ы  к а б е л ь н о г о  к р а н а  с  и с п о л ь з о 

ван и ем  ЭЦ8М приведен в  приложении 4 .

К ом плекс программы з а р е г и с т р и р о в а в  и 1 Ь о у д а р с т в е и я с м  ф оаде 

ал го р и т м о в  и программ ж и м еет  реги стр ац и он н ы й  й  5 0 B 6 0 0 0 I 0 5 2 .
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ПРИЛОЖЕНИЕ I 
Справочное 

Таблица
ОБОЗНАЧЕНИЕ ОСНОВНЫХ РАСЧЕТНЫХ ВЕЛИЧИН

Обозначение Каименовалие Величина
измерения

а ускорение si ГО
 j

%

с/

приведенный коэффициент сопротивления
трению -

диаметр каната ММ
V диаметр барабана (шкива,блока) мы;м

условный модуль упругости закрытого 
несущего каната 16 -ю7 КПЗ

К условный модуль упругости каната 
двойной свивки с металлическим 
сердечником Й*1£?кПа

*0
г

условный модуль упругости каната 
двойной свивки с органическим 
сердечником 12*Ю7 к№

S провес каната м
р

F a площадь металлического сечения каната смс
р

G1f маховой момент т-ис

% г

ускорение силы тядести м/с2
производительность Т/ч

h высота подъема м
tf горизонтальная составляющая натяжения кН
к коэффициент запаса прочности -

f
пролет м

L длина каната U
м момент кН*м
/71 масса *

мощность кВт
Л. количество канатов bit
Р общая подвижная нагрузка Kil
рг нагру'зка от подшшаего груза кН

р0 нагрузка от грузозахватных устройств кЛ

рг нагрузка от грузовых телеаек кН
р нагрузка от поддержек кН
траз разрывное усилие каната в целом кН



Стр.УЯ PT!i 24.090.34-85
Продолжение таОл

Обозначение Наименование Зеличина
измерения

сила тяжести одного иетра каната кН/ц
тормозное усилие на барабане(шкиве) кН

tp расчетная температура °С
т натяжение каната кй
t
IT

время с
окружное усилие на барабане (шкиве) кНоС угол обхвата шкива канатом рад

J угол наклона хорды пролета рад

г угол подъема груза при движении по 
канату рад

£ коэффициент температурного удлинения
0,000012и стали

¥ угол подхода каната к опоре рад

f
коэффициент полезного действия 
лебёдки (привода) -

и. передаточное число -

J* коэффициент трения каната по ободу 
блока -

1
Я

кратность полиспаста -
расстояние между поддержками и

иг сопротивление движению кН
6 расчетное напряжение МПа



РТМ 24.09C.34~ 85 Стр. 93 
ПРИЛОЖЕНИЕ 2
Справочное
Таблица

Термины я их определения

Термин

I.Кабельный 
кран

Определение

СТ СЗВ 7,23-77 
PiM 24.001.03-73

1 ,1 .Кабельный 
кран ста
ционарный

Кран,у которого обо 
опоры неподвижные

1 .2 .Кабельный 
кран о о*- 
клонявцими- 
ся мачтами

Кран,у которого мач
ты могут отклонять
ся от вертикальной 
оси в плоскости,пер
пендикулярной оси 
пролета

1 .3 .Кабельный 
кран парал
лельный

1 . 4 . Кабельный 
кран эста
кадный

ш

Кран, у которого обе 
опори движутся по 
параллельным подкра
новым путям

Кран, у которого опо 
ры выполнены в виде 
якорных тележек,пе
ремещающихся по под
крановым путям,уло
женным на естакад&х

1 .5 .Кабельный 
крав эллин
говый

Группа кранов с опо
рами в виде порталов, 
ва которых закрепле
ны несущие ж рабочие 
канаты;на одном из 
порталов располагает
ся механическом и 
электрическое обо
рудование

1 * 6 .К абельны й 
к р а в  ра
диальный

Кран,у которого одиа 
опора неподвижная, 
другая перемещает
ся по круговому вути



С тр.Э ^ РТМ 2 ^ * 0 9 0 .3 4 - 8 5

Т t; pU UH

2 .  Опора

2 . 1 . Мачта на
р асчалках

2 . 2 . Мачта отк д о - 
нашданся

2 . 3 . Башня непод
вижная

2 . Ч,Башня 
машинная

2 . 5 . контр- 
бамия

2*6.Опора пор
тальная

2*7.Тала
ная с . . ,
МММ 0ТД1

Охе и а Определение

С ооруж ение,на, котором 
закреплены канаты и 
оборудование дли них. 
Зысатой опоры сч и та ется  
р асстояни е от точки 
закрепления несущ его 
каната до вер ха фунда
мента неподвижной опоры 
или до головки  рельса 
подкранового пути под
вижной опоры 
М ач та,закр еп лен н ая 
канатными оттяжками 
к массивным фунда
ментам

М ачта( отклоняющаяся 
от вертикальной оси 
ъ п л о ск о сти ,п ер п ен 
дикулярной оси  про
л е та  за счет измене
ния длины оттяж ек

Неподвижная оп ора, 
устан овлен н ая на бе
тонных фундаментах

Подвижная оп ор а, 
на которой р асп оло
жено машинное отд е
ление

подвижная оп о р а 'Про
тивоположная машин
ной

Опора для эллинговых 
кранов,выполненная 
в виде портала

Опора жрана в виде 
якорной тележки с ма
шинным отделением, 
передвигающаяся по 
рельсовым путям

Продолжение та о л *

г



РТМ 2 4 . 0 9 0 , 3 4 - 6  5 С т р . 9 5  

Продолжение т а б л ,

Термин Схема Определение

2 . 8  Л 'ел аж к а  
я к о р н ая

Т е л е х к а ,п р о т и в о п о 
ложная якорной т е л е 
жке о машинным о т д е 
лением

2 . 9 . Э с т а к а д а  
п о д к р а н о ва я

2 , 1 0 . Р ел ь со в ы е  
п одкр ан овы е 
п у ти

3.Подцеркки

3 . I . J , £РЖКИ
нме

3*2 П о д д ер ж к и
к е п о д в п ш ы в
с  п р е д о х р а 
н и т е л ь н ы м  
у с т р о й с т в о »  
о т  в ы п а д а н и я  
П о д ъ ем н ы х  к  
т я г о в ы х  к а 
н а т о в

С о о р у ж е н и е ,п р ед н а зн а ч е н * 
ное д л я  у с т р о й с т в а  
р е л ь со вы х  п одкр ан овы х 
п у тей

Пути для передвижения 
по ним башен крана

Л одвеопи на неподвиж ном 
к а н а т е -д л я  п оддерж ани я 
подъемны х и т я г о в ы х  
к а н а т о в  в  п р о л е т е  кр ан а

П оддерж ки, п ер ед ви га ю 
щ иеся но несущ ему 
к а н а т у  с помощью 
т я г о в ы х  к а н а т о в

П оддерж ки, неподвиж но 
закр еп лен н ы е к д ву м  
веоущим к а н а т а м и  п р е
дохр ан и тел ьн ы м  у с т р о й -  
о т в о м , взаим одействую щ им  
с г р у з о в о й  те л е ж к о й  
при п р о хо д е е е  ч е р е з  
эт и  поддерж ки



Стр.36 PTU 24.090.34-85

Продолжение т а б л .

Термин Схема Опредв девав

3 .3

3 .4

.Поддержки
неподвижные
открытые

.иоддерхкн
неподвижные
вакрнтые

Пвддрржк:
п -ббравш

и »  виде
юных р а м о к , 

кеподвиимб эакр4в-> 
денвмх к  д в |м  н е о у -  
ммм наветам

Под д ерж ки,рак ре я ле в- 
ныа к  вейодиккйоиу  
к а в д *у  (одному или 
диумздля поддериания 
обратным ветжед ка
н а то в  н в й а к т р о к а -  
бедей

4 . Оборудование 
го л о в к и  бааяи

5 .  Блок я а п ра в - 
л ява хя

6 .  Блок у р а в 
нительный

Элементы для креп
ления н е о уя й х кана
т о в ,б л о к о в  ДЛя рабо
ч и х к а н а то в (п о д ь е м -  
н ы х ,т я г о в и х ).м о ц т а ж -  
ных приопосооленяй
к  д р .

Блоя для направле
ния к а н а та

Блок для а м рави яиа- 
кяя усилия в к а н а т а х  
п ол колаота

7 . Тележка 
грузовая

Тележка для пв]
5ввил г р у м  Ко  

м у  к а ш у
В£

8 . Тележка п ол н- 
опыетвал

9 .Тележ ка  
реи ояткак

Т О .Т е л о а х а
ходовая

Тележка д м  п е р е д в в -  
кояш » бааяй по под
крановый путям



РТМ 24.090.3V85CTP.S7 

Цродолженио т а б л .

Т б р и н в

Ю.1. Те л е т  
ввртйка

С х ем а

иная

А

О п р е д е л е н и е

Т е л е ж к а , в о сп р и н и 
мающая в е р т и к а л ь н о е  
у с и л и в

Ю . а . Т м е ю »
й ем л ох и м

1 0 . 3 . Т е л е ж к а
г о р и з о н т а л ь н а я

Т е л е ж к а , в о с п р и н и 
мающая г о р и з о н т а л ь 
н о в  ж в е р т и к а л ь н о е  
у с и л и я

Т е л е ж к а ,в о с п р и н и 
мающая г о р и з о н т а л ь н о е  
у с и л и е

1 2 .  Т р а ” в р с а

13. Бадья

1 4 .  К о в ш

15. Грейфер 

16  «Ювбель

Г о р и з о н т а л ь н о е  у с т 
р о й с т в о ,  с о с т о я щ е е  и з  
б л о к о в ,т р а в е р с ы  и 
г р у в о в о г о  к р ю к а

Б а л к а  д л я  п о д в е о к и  
д л и н н о м ер н ы х  г р у з о в  
или п о д в е с к и  г р у а а  
к  д в у м  п а р а д л е л ь а н м  
к ан атн ы м  о л о т е м а м

С о су д  д л я  т р а н с п о р 
т и р о в а н и я  б е т о н н о й  
с м е с и ,с и а б х е и н о й  
« а т в о р о м  д л я  оп о р о ж 
н ен и я

К ороб д л я  т р а н с п о р 
т и р о в а н и я  и р а и г р у а -  
х и  н ак л о н о м  с ы п у ч и х  
или н ед ж и х  в т у ч л ы х  
г р у з о в

Г р у з о з а х в а т н о е  у с т 
р о й с т в о  д л я  а в т о м а 
т и ч е с к о г о  а а х ь а т и  ■  
в м о н п а ш л  м и т е р и а д а

Г р у э о в а х и а т и о е  у с т 
р о й с т в о  , за г р у ж а е м о е  
м а т е р и а д о м  а  а з т о м а -  
т и ч е е к и  р е з г р у ж а е м о е



Стр.Эб PTU 24.090.34- 86
Продолхевке табл

Термин С х ем а О п ределен н о.

Ш е б е д к а \rKjT~-lfc

Г - "Та
4 ? -----------»

Цетанам,тяговое 
уржлне которого пе
редается посредст
вом каната,иамаям- 
аавмого яа бараван

1 7 . I .л е б е д к а  
подъемная

Лебедю для яодмм- 
воро груаа

1 7 .2 .Л е б е д к а
замыкающая

Лебедка дхя аакрм- 
увя я водоема гру»

1 7 . 3 . Л ебедка под- 
дераиваюцая

1 7 Л .Л е б е д к а  
тя го ва я

рмтоя ooSsmihM ■ 
nontaa его 
лебедка для яевяд- 
вмюпя груявяИГ 
теДеахх

1 7 , 5 . Л ебедка для 
п ер ед вк аеаяя  
опоры

17.6.лебедка 
нетяжкая

Лебедка для реигж*- 
роякя даяяы я Й*я- 
яеяяД «eeftepu яЛЯ 
другого каюта

16. Прав од

19.Шкив канато- 
ведукям

20.Тормоз коло
дочный,автока- 
тачеокяй

Шкав,передавая! 
оквужнов тсяйе *  
счв» оцеям & днго- 
вого яаяяУа в ого
ободом.
ЛотраЮпо дяя авто
матической оетеяоо- 
жя меляяявмя яря 

отхявЧеяяя дяягаТе-
s f f l s a s r j t -

ВДДОЯ ятяем ti
мозяму <Ф-



PM 24.090.34-85 Стр.Эд 
П родолжение т а б л .

Терния С хен а О п р ед ел ен и е

21. К ан ат 
н есу щ и *

К а н а т ,п о  к о т о р о м у  
п е р е д в и г а е т с я  т е л е ж 
к а  с гр у а о и

22. К ан ат
подъемны й

К ан ат д л я  п о д ъ е м а
г р у в а

2 3 .  К ан ат т я г о в н й

?х я  ’
.п е р е д в и ж е н и я  

r p y a a l o R  т е 
л е  я к и ;

2 3 . 2 . п ер ед ви ж ен и я  
Приводных 
п о д д е р ж е к )

2 3 , 3 .  п ер ед ви ж ен и я  
кр ан а| о п о р ы )

удер ж ан и я к р а 
на (о п о р ы ) о т  
у г о н а  п од  
д в й с т в н б и  в е т 
р а  н е р а б о ч е г о  
о о о т в я и и я

2 4 .  К ан ат д л я  п оли 
с п а с т о в  в а я к о -  
р е в а к я я  и ао уд и х 
к а н а т о в

2 5 .  К ан ат д л я  п о д 
в е с к и  к у л а ч к о 
в ы х  п о д д ер ж ек

2 6 .  К ан ат  д л я  я о д -  
в е о к и  ё л е к т р о -  
к а б е л е !

2 7 , К ан ат1 д л я  о т т я ж 
к а  ы ач т  к  оп ор

2 8 . О гр а н и ч и тел ь  
г р у з о п о д ъ е м н о с т и

К а в а т  д л я  к р еп л о к ж я  
м ач т ж опор кр аж а

Предохравжтедъпое 
устрой ство,автом ати 
чески отключакжее 
привод мехевигма 
подъема крана пра 
превыяенкн грузо
подъемности



CtpJOOPTU 24.090.34- 8 5
Продолжение т а б л

Термин Схема Определение

<i9. О граничитель 
п е р е к о са

Предохран кто льн ое 
у с т р о й с т в о ,а в т о м а 
т и ч е ск и  отключаю
щее привод м ехан и з
ма передвиж ения 
при за б ега н и и  од
ной стороны  кран а 
о т н о си т е л ь н о  другом  
на н ел и чи н у ,п р евы 
дающую у с т а н о в л е н 
ную

3 0 ,Выключатель 
концевой

31,Буфер

П редохр ан и тельн ое 
у с т р о й с т в о , п р ед аа  э -  
н ач ен н ое д ля  а в т о 
м а т и ч е ск о го  отклю
чения привода м еха
низм а к р а н а п р и  п е 
р е х о д е  е г о  движущи
м ися частям и  у с т а -  
нойленмнх п ол ек*и и й

П редохрани тельное 
у с т р о й с т в о . п р а д н а э- 
я а ч е п н о е  для см я г 
чен ия у д ар а

32,7пор

3 3 , Захват рель
совый ручной

з4. Захват рель
совый автома
тический

Пред охра ните дьн ое 
ж е ст к о е  у с т р о й с т в о , 
п р ед н азн ач ен н о е для 
огр ан и чен и я п ер ем е
щения к р а н а ,т е л е ж 
ки

П ротивоугонное у с т 
р о й ст в о  С руч
н ы м  приводом I 
удерживающ ее кран 
п утем  з а х в а т а  за  
крановы й р е л ь с

П роти воугонн ое у с т 
р о й ст в о  jc авт о м а т и 
чески м  приводом , 
удерживающее кран 
путем  з а х в а т а  за  
крановы й р е л ь с



РГЛ 2 4 .0 9 0 .3 4 - 8 5  Стр.Ю Г 

Продолжение т а б л .

Терния

3 5 . П редоха
опорные

М е л ы

Схема Определение

!Ыв Денали,на которые 
должны опираться хо
довые тележки в 
случае полонки ходо
вых колес или их 
осей

3 6 .Муфта

3 7 .  (?«орн ое 
у с т р о й с т в о

3 8 .  Нитнжмоз 
у с т р о й с т в о

3 9 .  Ука вате ль 
Лыооты 
йодъеиа

4 0 ,  У казатель 
грейфере

4 l . У казатель 
передвкиения

4 г .У к а  з а и л ь  
Забега 
бааеи

4 3 . Указатель 
груааподьеМ’- 
н оатм

4 4 .Запас устойчи
вости

Муфта для закрепле
ния несущих канатов 
клиньями или залив
кой сплавом

Опорная конструкция 
для конечной муфты

Приспособление для 
егулированмя дли - 
ы и натяжения ка

ната

Прибор, ука яывающяй 
расстояние от несу
щего каната до груза

Прибор, ука аывающнй 
расстояние от несу
щего кан ата до грей
фера и величину рас
крытия Грейфера

Прибор, ука эывающий 
расстояние от тележ
ки до мамкиМоЙ баш
ни

Прибор,указывающий 
величину эабегания 
одн о! бамНл крана 
по отношению к дру
гой

Прибор,указывающий 
ве с  поднимаемого 
гр уза
Отношение момента 
удерживающих сил к 
моменту опрокидыва
ющих сил



C *p JC I2 P T ll  2 4 .0 9 0 .3 < и -8 Б
П Ш О Х Ш И В  3  

Р ек о м ен д у ем о е

ТАБЛИЦЫ д а  РАСЧЕТА КАНАТОВ КАВШ НОГО КРАНА НА ВЦШ

Н ао овв осн овн ы х п р и зн ак о в
Т аб ли ц а j

О б о зн ач ен и е
П ри зн аков

Х а р а к т е р и ст и к а  п р и вн ак о в

H P j - I Кран крю ковой

H P j-2 Кран грейферный

ПР2-1 С иотена к а н а т о в  о д н о яр у сн ая

ПР2 - 2 С и стем а к а н а т о в  д в у х ъ я р у с н а я

ш у х Поддержки приводные о  м н о госту п ен чаты м  барабан ом

H P j-2 НЬддершш приводные о м н о г о с т у п е н ч а т » ! барабан ом  
и п о д к о п а е м » !  натяжным у ст р о й ст в о м

ПР3- З Поддержки приводны е о  кан атоаодуж и м  блоком  и 

грузовы м  натяжным у ст р о й ст в о м

ПР3-4 Поддержки неподвижные

п р4-1 П ередвижение г р у з о в о й  тел е ж к и  о с у щ е с т в л я е т с я  
барабан н ой  л е б ед к о й  б е в  н атя ж н о го  у с т р о й с т в а

Ш у 2 Передвижение г р у з о в о й  тел еж к и  о с у щ е с т в л я е т с я  

приводом о кан атоведущ и м  и к н во и , натяж н ое 

у о тр о й о тво  о д н о сто р о н н ее

п р 4- з Передвижение г р у з о в о й  тел еж к и  о о у щ е о т в л я е т о я  
приводом о каи атоведущ и м  шкивом, н атяж н ое 

у о тр о й о тво  д в у ст о р о н н е е
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Таблиц® 2

Наименование параметра, единица измерения

1 .  Длина п р о л е т а , и

2 .  У го л  н ак л о н а  хо р ды  п р о л е т а , р а д ,

3 .  Р а с с т о я н и е  т е л е ж к и  о гр у зо м  о т  опоры А, м

4 .  Н а г р у зк е  о т  г р у з о з а х в а т н о г о  о р г а н а , кН

5 .  Н а г р у зк а  о т  п о л е з н о г о  г р у з а ,  кЬ
6 .  Н а г р у зк а  о т  г р у з о в о й  х е л а к к и , кН

7 .  Н а г р у зк а  о т  п о д д ер ж к и , кН

8 .  Н агр у вн а  о т  п о в о р о т н о й  рамы о б л о к ам и , кН

9 *  Н а г р у зк а  о т  площ адки о  п р о т и в о в е с о м , кН

1 0 .  К о л и ч е с т в о  п ар  п о д д ер ж ек

1 1 .  К о л и ч е с т в о  н есу щ и х  к а н а т о в

1 2 .  К о л и ч еств о , в е т в е й  п о д ъ ем н о го  к а н а т а  в  п р о л е т е

1 3 .  К о л и ч е с т в о  в е т в е й  т я г о в о г о  к а н а т а  д л я  П ередви 

ж ен и я г р у з о в о й  т е л е ж к и  в  п р о л е т е
1 4 .  К о л и ч е с т в о  в е т в е й  т я г о в о г о  к а н а т а  д л я  п ер ед в и 

ж ен и я п одн ож ек в  п р о л е т е

1 5 .  Н атяж ение п о д ъ е м н о го  к а н а т а  в  п р о л е т е  о т  г р у -  
з с з а х в а т н о г о  у с т р о й с т в а ^ *  п о л езн о го  г р у в а ) ,  кН

К .  Н ат яж ен и е  т я г о в о г о  к а н а т а  д л я  п ер едви ж ен и я г р у 

з о в о й  х е я е ж х и  в  п р о л е т е  с о  оторон ы  н атяж н ого  

у с т р о й с т в а ,  кН

1 7 .  Н атяж ен и е т й г о и о г о  к а н а т а  д л я  п ер едви ж ен и я 

п о д д ер ж ек  8 п р о л е т е  о о  оторон ы  н атя ж н о го  

у с т р о й с т в а ,  кН.

1 8 .  В р ем ен н о е с о п р о т и в л е н и е  р азр ы ву  неоущ его к а н а т а ,  МПа

1 9 .  Коэффициент з а п а с а  п р о ч н о ст и  н ео у щ его к а н а т а

2 0 .  У словн ы й  н о д у л ь  у п р у г о с т и  и ео у щ его к а н а т а , нПа

21.  Р е в н о с т ь  т е м п е р а т у р , г р а д .

2 2 .  Коэффициент т е м п е р а т у р н о г о  удли н ен и я с т а л и

2 3 .  Ч исио п о д и о п а с т о в  п о д ъ ем н о го  (грейф ерного) к а н а т а

2 4 .  К р а т н о с т ь  п о л и с п а с т а

2 5 .  К о л и ч е с т в о  б л о к о в  при р а с ч е т е  п о д ьеи н о го  (грей ф ерн ого) 

к а н е т е

2 $ .  Коэффициент п о л е з н о г о  д е й с т в и я  п о л и сп а ст а

2 7 .  Коэффициент п о л е з н о г о  д е й с т в и я  отклоняю щ его б л о к а
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Н аи м ен ован и е п а р а м е т р а ,е д и н и ц а  и зм е р е н и я

2 8 .  Г р у п п а , реж има

29.Отнош ение Д/d
3 0 .  В р ем ен н о е со п р о т и в л е н и е  р а зр ы в у  п о д ъ е м н о го  (г р е й ф е р н о г о )  

к а н а т а ,  Ш а

3 1 .  Коэффициент з а п а с а  п р о ч н о сти  п о д ъ е м н о го  (г р е й ф е р н о г о )  

к а н а т а

3 2 .  У го л  м е а д у  в ер ти к ал ью  и н а п р а в л е н и е м  п о д ъ е м н о го  

(г р е й ф е р н о г о ) к а н а т а  н а  п о в о р о т н о й  р а м е ,р а д .

3 3 .  Д и ам етр  б а р а б а н а  л е б е д к и  п о д ъ е м а  (г р е й ф е р н о й ) ,м

3 4 .  М а с с а  б а р а б а н а , !

3 5 . Общее п е р е д а т о ч н о е  ч и сл о  л е б е д к и

3 6 .  Коэффициент п о л е з н о г о  д е й с т в и я  л е б е д к и

3 7 .  Коэффициент з а п а с а  торм ож ен и я л е б е д к и  п о д ъ е м а (гр е й ф е р н о й )

3 8 .  К о л и ч е ст в о  э л е к т р о д в и г а т е л е й  н а  л е б е д к е  п о д ъ е м а  (гр е й ф е р н о й )

ЗЭ.Н оминальны й м о м е н т ,р а зв и в а е м ы й  э л е к т р о д в и г а т е л е м ,к Н .м

4 0 .  Коэффициент п е р е г р у з к и  э л е к т р о д в и г а т е л я  к  н ом и н альн ом у

м о м ен ту  при п о д ъ ем е

4 1 .  М аховой м ом ен т э л е к т р о д в и г а т е л я  л е б е д к и  п о д ъ е м а (г р е й ф е р н о й ) ,т .

4 2 .  Коэф ф ициент,учитывающ ий м а с с у  л е б е д к и ,п р и в е д е н н о й  

к  о б о д у  б а р а б а н а ,п р и  р а з г о н е

4 3 .  Коэф ф ициент,учитывающ ий м а с с у  л е б е д к и ,п р и в е д е н н у ю  к о б о д у  

б а р а б а н а ,п р и  зам ед л ен и и

4 4 .  У словны й м о ду л ь у п р у г о с т и  к а н а т а  д в о й н о й  с в и в к и  

с  о р га н и ч е ск и м  се р д е ч н и к о м  ,  кПа

4 5 .  К о л и ч г 'т в о  отклоняющ их б л о к о в  при п ер ед ви ж ен и и  

приводны х п о д д ер ж ек

4 6 .  Приведенный коэф ф ициент с о п р о т и в л е н и я  вращению 

к а т к о в  к  р о л и к о в  п о д д ер ж ек

4 7 .  В р ем ен н о е с о п р о т и в л е н и е  р а з р ы в у  т я г о в о г о  к а н а т а  

д л я  п ер ед ви ж ен и я приводны х п од дер ж ек ,М П а

4 8 .  Коэффициент з а п а с а  п р о ч н о сти  т я г о в о г о  к а н а т а  

д л я  п ер ед ви ж ен и я приводны х п о д д ер ж ек

4 9 .  У го л  между в ер ти к ал ью  и н а п р а в л е н и е м  к а н а т а  п о д д е р ж е ^  р а д .
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Продолжение табл.2

Наименование параметра, единица измерения

5 0 .  Приведенный коэффициент сопр оти вления при передвиж ении 
г р у зо в о й  тележ ки по несущему канату

5 1 .  Врем енное соп р оти вл ен и е разры ву т я г о в о г о  к а н а т а  

д л я  передви ж ен ия гр у зо во й  тележки,М Па

5 2 .  Коэффициент з а п а с а  прочности т я г о в о г о  к а н а т а  
д л я  передви ж ен и я г о л о в о й  тележ ки

5 3 .  Угол межцу верти калью  и напрь^т^нием т я г о в о г о  

к а н а т а  гр у зо в о й  т е л е ж к и ,р а д .
5 4 .  Коэффициент трени я к а н а та  по ободу кан ато вед у щ его  шкива
5 5 .  У гол о б х в а т а  кан атом  канатове,цущ его щ к и в а .р а д .

5 6 .  Коэффициент з а п а с а  надежности сцеплен ия т я г о в о г о  
к а н а т а  с  канатоведущ им шкивом

5 7 .  Д иам етр б а р а б а н а  лебедки  (к ан ато вед у щ его  шкива п р и во д а) 
д л я  передви ж ен ия гр у зо во й  тележ ки .м

5 8 .  М асса б ар аб ан а(ш к и ва) , т

5 9 .  Общее п е р е д а т о ч н о е  число леб ед ки  (п р и во д а)
6 0 .  Коэффициент п о л е зн о го  д е й ст в и я  леб ед ки  (п р и во д а )
6 1 .  К о л и ч ество  э л е к т р о д в и а гт е л е й  на л е б ед к е  (п р и во д е ) 

д л я  передви ж ен ия гр у зо во й  тележ ки
6 2 .  Номинальный м о м ен т,р азви ваем ы й  э л е к т р о д в и г а т е л е м ,к Н .м

6 3 .  Коэффициент п е р е гр у зк и  э л е к т р о д в и га т е л я  л е б е д к и (п р и в о д а )
6 4 .  М аховой мом ент э л е к т р о д в и г а т е л я  л е б ед к и (п р и во д а ) , т .м ^

бб.Коэффк даент,учитывающий м а с су  лебедки  (п р и в о д а ) ,
приведенную  к ободу  б ар аб ан а (ш к и ва),п р и  р а з г о н е

6 6 .  Коэффициент,учитывающий м а с су  л е б е д к и (п р н в о д а ) , 
приведенную  к ободу  б ар аб ан а(ш к и ва),п р и  зам едлен и и

6 7 .  Длина гибкой п о д ве ск и  г р у з а  при передвиж ении,м

6 8 .  Р а сс т о я н и е  положения гр у зо во й  тележ ки о т  оп ор ы ,А , 
в котор ом  ам п ли туда колебаний г р у з а  н а  гибкой 
п о д в е с к е  б у д е т  наибольш ая,м

6 9 .  Н а гр у зк а  о т  крюковой п о д веск и ,к Н

7 0 .  Н а гр у зк а  о т  нижней рамы грейф ера, кН

7 1 . Н агрузка от площадки с противовесом  т я г о в о г о  к а н ата ,к Н  
Т г .У а с с 'ю н н и е  о т  опоры Б до площадки с  п р оти вовесом  

т я г о в о г о  к а н а т а ,м
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ПРИЛОЖЕНИЕ 4 
Рекомендуемое

РАЗРАБОТЧИКИ АЛГОРИТМА И ПРОГРАММ*
ЗНИИПТМАШ И ИНСТИТУТ ГОРНОЙ МЕХАНИКИ АН ГССР

ПРИМЕР РАСЧЕТ* КАНАТОВ КАБЕЛЬНОГО КРАНА НА ЭЦВН

ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА

КРЮКОВОЙ КРАН С ДВУХЪЯРУСНОЙ СИСТЕМОЙ КАНАТОВ
КРАН С ПРИВОДНЫМИ ПОДДЕРЮ1 .ИМИ
ПРИВОД С КАНАТОВЕДУЩИМ шкивом
ДВУСТОРОННЕЕ НАТЯЖНОЕ УСТРОЙСТВО
КАНАТЫ ПОДДЕРЖЕК ПРИВОДЯТСЯ В-ДВИЖЕНИЕ ПРИВОДОМ
ОТ БЛОКА ТЯГОВОГО КАНАТА

ИСХОДНЫЕ’ ДАННЫЕ ДЛЯ РАСЧЕТА КАНАТОВ
Таблица I

!-----------------------------------------
I НАИМЕНОВАНИЕ ПАРАМЕТРА.ЕДИНИЦА ИЗМЕРЕНИЯ
1 -------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
I 1. ДЛИНА ПРОЛЕТА.М 
I 2. УГОЛ НАКЛОНА ХОРДЫ ПРОЛЕТА.РАД 
I 3 . РАССТОЯНИЕ ТЕЛЕЖКИ С ГРУЗОМ ОТ ОПОРЫ А.М 
I 4 . НАГРУЗКА ОТ ГРУЗОЗАХВАТНОГО. ОРГАНА.КН 
I 5 . НАГРУЗКА ОТ ПОЛЕЗНОГО ГРУЗА.КН 
I 6 . НАГРУЗКА ОТ ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖКИ.КН 
Г 7 . НАГРУЗКА ОТ ПОДДЕРЖКИ.КН 
! 8 . КОЛИЧЕСТВО ПАР ПОДДЕРЖЕК
I 9 . КОЛИЧЕСТВО НЕСУЩИХ КАНАТОВ
I 10. КОЛИЧЕСТВО ВЕТВЕЙ ПОДЪЕМНОГО КАНАТА В ПРОЛЕТЕ 
1 11. КОЛИЧЕСТВО ВЕТВЕЙ ТЯГОВОГО КАНАТА ДЛЯ ПЕРЕ- 
I ДВИЖЕНИЯ ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖКИ В ПРОЛЕТЕ 
1 12, КОЛИЧЕСТВО ВЕТВЕЙ ТЯГОВОГО КАНАТА ДЛЯ ПЕРЕ- 
I ДВИЖЕНИЯ ПОДДЕРЖЕК В ПРОЛЕТЕ 
I 13. НАТЯЖЕНИЕ ПОДЪЕМНОГО КАНАТА В ПРОЛЕТЕ ГРУ30- 
1 ЗАХВАТНОГО УСТРОЙСТВА БЕЗ ПОЛЕЗНОГО ГРУЗА.КН
1 1 4 .  н а т я ж е н и е  т я г о в о г о  к а н а т а  д л я  п е р е д в и ж е н и я

I ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖКИ В ПРОЛЕТЕ СО СТОРОНЫ НАТЯЖ- 
I НОГО УСТРОЙСТВА.КН
1 15, н а т я ;г ч и е  т я г о в о г о  к а н а т а  д л я  п е р е д в и ж е н и я
1 ПОДДЕРЖЕК В ПРОЛЕТЕ СО СТОРОНЫ НАТЯЖНОГО 
I УСТРОЙСТВА.КН
I 16. ВРЕМЕННОЕ СОПРОТИВЛЕНИЕ РАЗРЫВУ НЕСУЩЕГО 
1 КАНАТА.МПА
1 17. МИНИМАЛЬНО ДОПУСТИМОЕ ЗНАЧЕНИЕ КОЭФФИЦИЕНТА 
1 ЗАПАСА ПРОЧНОСТИ НЕСУЩЕГО КАНАТА 
I 10. УСЛОВНЫЙ МОДУЛЬ ТРУГОСТИ НЕСУЩЕГО КАНАТА.КПА 
1 19. РАЗНОСТЬ ТЕМПЕРАТУР.ГРАД 
1 20. КРАТНОСТЬ ПОЛИСПАСТОВ
1 21. КОЛИЧЕСТВО СТКЖМЭДШИХ БЛОКОВ ПРИ РАСЧЕТЕ
I ПОДЪЕМНОГО КАНАТА
I 22. КОЭФФИЦИЕНТ ПОЛЕЗНОГО ДЕЙСТВИЯ
1 23, КОЭФФИЦИЕНТ ПОЛЕЗНОГО ДЕЙСТВИЯ ОТКЛОНЯЮЩЕГО
1 БЛОКА
1 ГГУППй РЕЖИМА
1 2Ъ. '•'Н.'ЖЕН'Е д.ф
I 26. ВРЕМЕННОЕ СОПРОТИВЛЕНИЕ РАЗРЫВ-' чг-ДЬННОГО 
1 КАНАТА* МПА
1 27. КОЭФФИЦИЕНТ ■'нПмСА ПГО'-*Ч-ХТ * П"ЯьЕМНОГО КАНнТА 
1 2В. ДИАМЕТР ЛПЗ.а>'! •Т1ВЫ.М4 .М

---------------------------- 1
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НАИМЕНОВАНИЕ ПАРАМЕТРА/ЕДИНИЦА ИЗМЕРЕНИЯI

1
1 29. МАССА БАРАБАНА/Т 
I 30. ОБШЕЕ ПЕРЕДАТОЧНОЕ ЧИСЛО ЛЕБЕДКИ 
I 31. КОЭФФИЦИЕНТ ПОЛЕЗНОГО ДЕЙСТВИЯ ЛЕБЕДКИ 
I 32. КОЭФФИЦИЕНТ ЗАПАСА торможения лебедки поаьема 
I 3 1 . КОЭФФИЦИЕНТ ЗАПАСА ТОРМОШЕНИЯ ЛЕБЕДКИСПРИВОДА)
I ДЛЯ ПЕРЕДВИЖЕНИЯ ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕШКИ/КН.М 
I 34. КОЛИЧЕСТВО ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЕЙ НА ЛЕБЕДКЕ ПОДЬЕМА 
I 3 5 .  НОМИНАЛЬНЫЙ МОМЕНТ * РАЗВИВАЕМЫЙ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЕМ 
I ЛЕБЕДКИ ПОДЬЕМА,КН.М
I 36. КОЭФФИЦИЕНТ ПЕРЕГРУЗКИ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЯ К НОМИНАЛ- 
I НОМ'-1 МОМЕНТ У ПРИ ПОДЬЕМЕ ^ л
1 37. МАКОВОЙ МОМЕНТ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЯ ЛЕБЕДКИ ПОДЬЕПАД.М* 
I 33. КОЭФФИЦИЕНТ ПРИВЕДЕНИЯ МАССЫ ЛЕБЕДКИСПРИВОДА)
I К ОБОД:-' БйРйБАНА*. ШКИВА) при разгоне 
I 39. КОЭФФИЦИЕНТ ПРИВЕДЕНИЯ МАССЫ ЛЕБЕДКИ'.ПРИВОДА)
I К ОБОДУ БйРнБАНА*:ШКИВА) nFH ЗАМЕДЛЕНИИ 
I 40. УСЛОВНЫЙ МОДУЛЬ УПРУГОСТИ КАНАТА ДВОЙНОЙ СВИВКИ С 
I ОРГАНИЧЕСКИМ СЕРДЕЧНИКОМ.КПИ-1,л t
I 41. КОЛИЧЕСТВО ВРнЩнК»ЩНХСЯ ОТКЛОНЯВШИХ БЛОКОВ
I 42. КОЛИЧЕСТВО ОТКЛОНЯЮЩИХ БЛОКОВ ПРИ ПЕРЕДВИЖЕНИИ
1 приводны:; поддержек
1 43. ПРИВЕДЕННЫЙ КОЭФФИЦИЕНТ СОПРОТИВЛЕНИЯ ВРАЩЕНИЮ 
I гйТКОВ И-РОЛИКОВ ПОДДЕРЖЕК
I 44. ВРЕМЕННОЕ СОПРОТИВЛЕНИЕ РАЗРЫВУ ТЯГОВОГО КАНАТА 
I ДЛЯ ПЕРЕДВ1 «ПЕНИЯ ПРИВОДНЫХ ПОДДЕРЖЕК/ МПА 
1 45. МИНИМАЛЬНО ДОПУСТИМОЕ ЗНАЧЕНИЕ КОЭФФИЦИЕНТА ЗАПАСА 
I ПР-- ЧНОСТИ ТЯГОВОГО КАНАТА' ДЛЯ
I ПЕРЕДВИЖЕНИЯ ПРИВОДНЫХ ПОДДЕРЖЕК

I 46. ПРИВЕДЕННЫЙ КОЭФФИЦИЕНТ СОПРОТИВЛЕНИЯ ПРИ ПЕРЕА8И- 
I ЖЕНИН ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖКИ ПО НЕСУЩЕМУ КАНАТУ.
I 47. ВРЕМЕННОЕ СОПРОТИВЛЕНИЕ РАЗРЫВУ ТЯГОВОГО КАНАТА 
I ДЛЯ ПЕРЕДВИЖЕНИЯ ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖКИ /МПА
I 48. МИНИМАЛЬНО ДОПУСТИМОЕ ЗНАЧЕНИЕ КОЭФФИЦИЕНТА ЗАПАСА 
1 ПРОЧНОСТИ ТЯГОВОГО КнНнТА
I ДЛЯ ПЕРЕДВИЖЕНИЯ ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖКИ
I 4*. КОЭФФИЦИЕНТ ТРЕНИЯ КАНАТА ПО ОБОДУ КАНАТОВЕАУШЕГО 
I ШКИВА
1 56. УГОЛ ОБХВАТА КАНАТОМ КАНАТОВЕДУЩЕГО ШКИВА/РАД 

ДИАМЕТР КАНАТОВЕДУЩЕГО ШКИВА ДЛЯ ПЕРЕДВИЖЕНИЯ 
ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖКИ/М 
МАССА КАНАТОБГПУЩЕГО ШКИВА»Т 
ОБОК ПЕРЕДАТОЧНОЕ ЧИСЛО ПРИВОДА 
КОЭФФИЦИЕНТ ПОЛЕЗНОГО ДЕЙСТВИЯ ПРИВОДА 
КОЛИЧЕСТВО ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЕЙ НА ПРИВОДЕ 
ДЛЯ ПЕРЕДВИЖЕНИЯ ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖКИ 
НОМИНАЛЬНЫЙ МОМЕНТ * РАЗВИВАЕМЫЙ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЕМ 
ПРИВОДА ПЕРЕДВИЖЕНИЯ ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖНЬКн. М 
КОЭФФИЦИЕНТ ПЕРЕГРУЗИ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЯ ПРИВОДА 
МОХОВОЙ МОМЕНТ ЭЛГК ТРОДВИГнТЕЛН ПРИВОДА 
ДЛИНн ГИБКОЙ ПОДВЕСКИ ГРУЗА ПРИ ПЕРЕДВИЖЕНИИ»М 
НАГРУЗКА ОТ I РЫКОВОЙ ПОДВЕСКИ/КМ 
НнйЦ'ЛЫДЕЕ ДОПУСТИМОЕ УС1 ЗРЕНИЕ< ЗАМЕДЛЕНИЕ) 
гр*':.ОБОй ТЕЛЕЖИ1 ПРИ тр«нСПОРТИРОВнНИИ ГРУЗА НА 
! ЭРОТ* и::*МНмТА*<-М'гЕ|.**2 
НнйБОЛЬШЕЕ ДОПУСТИМОЕ УСКОРЕНИЕОйМЕДЛЕЙИЕ -
ЛЕБЕДКИ ПОДЬЕМА*И
НмйБОЛЬШм- ДОПУСТИМАЯ АМПЛИТУДА ГРУЗА ИЦ ГИБ**- 
ПОД№ ‘ КЕ*М

50. 
I 51. 
I

52.
53.
5 4 .
55.

I 
I 
I  
I 
I
I 56. 
I 
I 
I 
I 
1 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
f

5В.
59.

4 1 -

1 
1 
1

1.72 1 
1.00  1 
8.23 1 
0 .96  1 

I
2 .00  1

16.13 I 
2 . 0 0  1 
0 . 4 2 7 1  

2 0 0 : 9 8  1 
3 1 . 3 9  I

\t
1 . 0 0  ;

2 .  i
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РЕЗУЛЬТАТЫ РАСЧЕТА 

РАСЧЕТ НА СТАТИЧЕСКИЕ НАГРУЗКИ Таблица 2

I НАИМЕНОВАНИЕ РАСЧЕТНОЙ ВЕЛИЧИНЫ 
I ЕДИНИЦА ИЗМЕРЕНИЯ
I — --------------------------------- — --------------------------

НОМЕР
ФОРМУЛЫ

ЗНАЧЕНИЕ I 
I

К К
К2.
КЗ,
1.4.

К5.
К б *

1 .7 ,

1.8.

1,9.

I 
I 
I 
I 
I 
I 
1 
I 
I 
1 
I 
I 
1 
1 
I 
1 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I
1 м е .
I
i
г
I К  1 к
I
I
1 1,12, 
1 
1
1 1.13. 
I
I 1.14. 
I *
I
1
1 К  15. 
I  
1
1 М $ .  
I 
1 
J
1----- -

К СИСТЕМА КАНАТОВ 

ОВШИй ВЕС ПОДВИЖНОГО ГРУЗА/кн
ПРОВЕС В СЕРЕДИНЕ ПРОЛЕТА/М 4.10
погонная нагрузка системы кнНнтов>кн 4.11
ГОРИЗОНТАЛЬНАЯ СОСТАВЛЯЙСЯ СУММАРНОГО НАТЯ
ЖЕНИЯ СИСТЕМЫ КАНАТОВ ПРИ ПОЛОЖЕНИИ РАСЧЕТНОГО 
ГРУЗА ПОСЕРЕДИНЕ ПРОЯЕТн/КН 4.12
РАВНОМЕРНО FАСПРЕДЕЛЕННАЯ НАГРУЗКА/КН 4.2
ВЕРТИКАЛЬНЫЕ СОСТАВЛЯЮЩИЕ СУММАРНОГО НАТЯЖЕ
НИЯ системы канатов при положении
ГРУЗА В СЕРЕДИНЕ ПРОЛЕТА/КН

НА ОПОРЕ а 4.24
НА ОПОРЕ В 4.25

НАИБОЛЬШЕЕ НАТЯЖЕНИЕ СИСТЕМЫ КАНАТОВ ПРИ 
ПОЛОЖЕНИИ ГРУЗА В СЕРЕДИНЕ ПРОЛЕТА/КН

НА ОПОРЕ А 4.34
НА ОПОРЕ В 4.33

УГЛЫ ПОДХОДА СИСТЕМЫ КАНАТОВ ПРИ ПОЛОЖЕНИИ 
ГРУЗА В СЕРЕДИНЕ ПРОЛЕТА/РАД

НА ОПОРЕ А 4.35
НА ОПОРЕ В 4.36

ГОРИЗОНТАЛЬНАЯ СОСТАВЛЯЮЩАЯ СИСТЕМЫ КАНАТОВ 
ПРИ ПОЛОЖЕНИИ ТЕЛЕЖКИ С ГРУЗОМ НА РАССТОЯНИИ 
X* 50-0 М/КН 4.14
ВЕРТИКАЛЬНЫЕ СОСТАВЛЯЮЩИЕ НАТЯЖЕНИЯ -СИСТЕМЫ 
КАНАТОВ/КН

НА ОПОРЕ А/ПРИ Xs 50. И 4.24
НА ОПОРЕ В/ПРИ »  950, М 4.25

СУММАРНОЕ НАТЯЖЕНИЕ СИСТЕМЫ КАНАТОВ/КН
НА ОПОРЕ А/ПРИ X» 50. М 4.32
lA ОПОРЕ В/ПРИ X* 950. М 4.33

УГЛЫ ПОДХОДА СИСТЕМЫ КАНАТОВ/РАД
НА ОПОРЕ А 4.35
НА ОПОРЕ 8 4.36

НАИМЕНЬШЕЕ НАТЯЖЕНИЕ СИСТЕМЫ КАНАТОВ 
(Х«0/Р*0Р/КН 4.14
ВЕРТИКАЛЬНЫЕ СОСТАВЛЯЮЩИЕ СУММАРНОГО 
НАТЯЖЕНИЯ CltCicMW КАНАТОВ* КН

'НА ОПОРЕ А/ПРИ Xя10О0. М 4.24
НА ОПОРЕ В/ПРИ Х*0. N 4.25

СУММАРНОЕ НАТЯЖЕНИЕ СИСТЕМЫ КАНАТОВ/КН
НА ОПОРЕ А*ПРИ Xs 1000» И 4.32
НА ОГК!РЕ В/ПРИ Х*0. М 4.33

УГЛЫ ПОДХОДА КАНАТОВ,РАД
НА ОПОРЕ А 4.35
НА ОПОРЕ В 4.36

1
I
I

362.9? I 
65.71 I 

0.71 I 
I 
I

2837,48 1
706.37 I 

I 
1 
I

663.41 1
465.28 I 

I 
I

2913.93 I
2875.30 I 

I 
I

0.23 I 
0.16 I 

I
I

1955.56 1 
I 
I

809.22 I
672.66 I 

I
2116.38 I 

I 
1

2068.0S

0.39 I 
8.33 \ 

1
1633.99 I 

I 
I

425,18 I 
31 К 08 I 

I
1688.40 I
1663.34 I 

I
0.25 I 
0. 19 I 

I------------ 1
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Продолжение та(5л#2
I НАИМЕНОВАНИЕ РАСЧЕТНОЙ ВЕЛИЧИНЫ;
I ЕДИНИЦА измерения
I ------------------------------------------------------------------------------
I 
I 
I  
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I

НОМЕР ЗНАЧЕНИЕ 1 
ФОРМУЛЫ I

2. НЕСУЩИЙ КАНАТ

2 .1.
2 .2 .
2 .3 .
2 .4 .
2 .5 .
2 . 6 . 
2.Г. 
2.8.
2 .9 .

2. 10. 
I 2 .11 .  
I 2 .12 .  
I 
I 
I 
I 
1 
I 
I 
I 
I 
I 
I  
1 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
I 
1 
I 
I 
т
i
1
1 4 . п
I
I
I ----------

НнИБОЛЬШЕЕ НАТЯЖЕНИЕ В НЕСУЩЕМ КАНАТЕ; КН 
ДИАМЕТР НЕСУЩЕГО КАНАТА»ММ
расчетная площадь всех проволок,» мм**2
МнССА ОДНОГО МЕТРА.кг 
ВРЕМЕННОЕ СОПРОТИВЛЕНИЕ РАЗРЫВУ/МПА 
РАЗРЫВНОЕ УСИЛИЕ;КН СУММАРНОЕ ВСЕХ ПРОВОЛОК;КН 5 
ЗнПнС ПРОЧНОСТИ НЕСУЩЕГО КАНАТА 
ПЕРВОНАЧАЛЬНОЕ НАТЯИЕНИЕ НЕСУЩЕГО КАНАТА ПРИ 
ЕГО МОНТАНЕ;КН
ДЛИНА НЕСУЩЕГО КАНАТА ПРИ ПОЛОНЕНИИ ГРУЗА 
В СЕРЕДИНЕ ПРОЛЕТА» М 
МОНТАИНЫн ПРОВЕС НЕСУШЕГО КАНАТА;М 
ДЛИНА НЕСУЩЕГО КАНАТА ПРИ МОНТАНЕ;М 
ОТРЕЗАННАЯ ДЛИНА НЕСУЩЕГО КаНАТА ПЕРЕД 
НОНТАНЕМ;М

5.1

г
5 .2

5 .4

5 .3
5 .5
5 .6

3 .1 .

3 .2 .
3 . 3 .
3 .4 .
3 .5 .
3 .6 . 
3 .  Г .

4 .1 .

4 .2 .

4 .3 .

4 .4 .
4 .5 .
4 .6 .
4 .7 . 
4 .3 . 
4.9-.

4. НО. 
4. 11. 
4. 12.

5 . 7

5 . 8

5 .9

3. ПОДЬЕМНЫй КАНАТ

НАИБОЛЬШЕЕ СТАТИЧЕСКОЕ НйТЯИЕНИЕ В ПОДЬЕМНОМ 
КнНАТЕ;КН
ДИАМЕТР ПОДЪЕМНОГО КАНАТА;ММ 
РАСЧЕТНАЯ ПЛОЩАДЬ ВСЕХ ПРОВОЛОК;ИМ**2 
иАССА ОДНОГО МЕТРА»КГ 
ВРЕМЕННОЕ СОПРОТИВЛЕНИЕ РАЗРЫВУ; МПА 
PhOFMBHOE УСИЛИЕ КАНАТА В ДЕЛОМ;КН 
ЗАПАС ПРОЧНОСТИ ПОДЪЕМНОГО КАНАТА

4. ПОДДЕРНКИ И ТЯГОВЫЕ КАНАТЫ ДЛЯ 
ПЕРЕДВИНЕНИЯ ПОДДЕРНЕК

ДнВЛЕНИЕ НА КАИДУЮ ПАРУ ПОДДЕРНЕК ОТ РАБОЧИХ 
КАНАТОВ; КН 5 .8 2
ОБЩЕЕ СОПРОТИВЛЕНИЕ ПЕРЕДВИИЕНИЮ ОДНОЙ ПАРЫ 
ПОДДЕРНЕК НА РАССТОЯНИИ Х=50. М ОТ ОПОРЫ А;КН 5 -М  
НйТЯИЕНИЕ КАНАТА СО СТОРОНЫ НАТЯИНОГО 
УСТРОЙСТВА»КН 5 . 2 5
НнИБОЛЬШЕЕ -'чТЯИЕНИЕ В ПРИВОДНОМ КАНАТЕ;КН 5.26
диаметр тегового каната; мм
РАСЧЕТНАЯ ПЛОШАДЬ ВСЕХ ПРОВОЛОК; ММ*«2
МАССА ОДНОГО МЕТРА»КГ
ВРЕМЕННОЕ СОПРОТИВЛЕНИЕ РАЗРЫВУ*МПА
РАЗРЫВНОЕ УСИЛИЕ КАНАТА В ЦЕЛОМ»КН
ЗАПАС ПРОЧНОСТИ ТЯГОВОГО КАНАТА 5-27
ОКР”ИНПЕ УСИЛИЕ НА ПРИВОДНОМ БЛОКЕ*гН 5 .28
МАКСИМАЛЬНОЕ ДАВЛЕНИЕ РАБОЧИХ КнНАТОВ на
ПОДДЕРИКУ ПКИ МОНТнИЕ»КН
максимальное допустимое расстояние мемду
Пр.ЧДЕРИКнМИ; М 30

I
I
I

1 2 7 6 . 0 8  I
7 0 . 0 0  I 

3 2 3 1 . 8 4  I
2 7 . 6 7  I 

1 3 7 2  I
4 4 2 9 . 6 0  I  

3 . 1 2  I
I

8 1 8 . 8 5  I
I

1 0 0 9 . 9 В  1 
5 5 , 3 4  I 

1 0 0 8 . 7 6  I 
I

1 0 0 7 . 6 1  I 
I  
I 
1 
1

8 7 . 7 0  1
2 9 . 0 0  1 

326.42 I
3.28 1 

1666 I 
О Д ' 1

5 . 0 6  I 
I
I
I
I
I

3.94 I 
1

4 . 0 7  I
I

2 . 9 9  I 
1 3 . 8 7  1
1 1 . 0 0  I 
4 7 . 1 9  1

0 . 4 6  1 
J 5 6 8  Г 

6 2 . 8 5  I 
4 . 5 3  1 

1 1 . 0 7  1 
1

2 7 . 3 8  I 
1

1 2 6 . 4 9  1 
I

------------------- 1



Clp.IIO PTIi 24,090.34-85

Продолжение табл.2
-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------1
• НАИМЕНОВАНИЕ РйСНЕТНОй ВЕЛИЧИНЫ, НОМЕР ЗНАЧЕНИЕ I
I ЕДИНИЦА ИЗМЕРЕНИЯ ФОРМУЛЫ I
I -------- ,------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
I  I
I 5. ТЯГОВЫЙ КАНнТ ДЛЯ ПЕРЕДВИЖЕНИЯ I
I ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖКИ I
I  I
I 5 .1 . УГОЛ ПОАЬЕМА ТЕЛЕЖКИ НА РАССТОЯНИИ Х=50. М ОТ 1
I ОПОРЫ А,РАД 4 .16  0 .28  I
I 5 .2 . СОПРОТИВЛЕНИЕ ПЕРЕДВИЖЕНИЮ ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕЖКИ I
I ПРИ ПОДХОДЕ К ОПОРЕ А НА РАССТОЯНИЕ I
I Хг50. М,КН 5. И  148.54 I
1 5 .3 . НАТЯЖЕНИЕ СВЕГнЮШЕй ВЕТВИ ТЯГОВОГО КАНАТА/КН 5 .12  68.23 I
1 5 .4 . НАИБОЛЬШЕЕ НАТЯЖЕНИЕ ТЯГОВОГО КАНАТА,КН 5 .14  142.50 I
I 5 .5 . ДИАМЕТР ТЯГОВОГО КАННТА,ММ 32.00 I
1 5 .6 . расчетная площадь всех проволок, мм*»2 3 9 3 . 0 6  i
I 5 .7 .  МАССА ОДНОГО МЕТРА,КГ 3 .85  I
I 5 . В. ВРЕМЕННОЕ СОПРОТИВЛЕНИЕ РАЗРЫВУ,МПА 1764 1
I 5 .9 .  РАЗРЫВНОЕ УСИЛИЕ КнНйГА В ЦЕЛОМ,КН 573.00 I
I 5 .1 0 . ЗАПАС ПРОЧНОСТИ ТЯГОВОГО КАНАТА 5 .16  4 .02  I
1 I
I -------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------- 1
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РАСЧЕТ НА ДИНАМИЧЕСКИЕ НАГРУЗКИ ТвбЛИЦЭ 3

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------j

НАИМЕНОВАНИЕ РАСЧЕТНОЙ ВЕЛИЧИНЫ* НОМЕР ЗНАЧЕНИЕ I
ЕДИНИЦА ИЗМЕРЕНИЯ ФОРМУЛЫ I

---------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------- j

I
6 . РАСЧЕТ КАНАТОВ ПРИ ГЮДЬЕМЕ С УЧЕТОМ I

ДИНАМИКИ I
I

6 .1 .  ПРИВЕДЕННАЯ МАССА СИСТЕМЫ кйНн7 0В/Т 6, 1 3 8 .4 0 1
е ,2 .  МАССА ЛЕБЕДКИ/ ПРИВЕДЕИНнЯ \ иВОД'  ̂ БАРАБАНАs I

ПРИ ПОДМЕНЕ» Т 6 .2 26. а I
ПРИ TORMflWEM им»т 6 .3 31.83 I

6 .3 .  КОЭФФИЦИЕНТ ПРИВЕДЕННОЙ ЖЕСТКОСТИ 1
СИСТЕМЫ КАНАТОВЫМ М 6 .5 ?;ч  34 I

6 .4 .  ЮЭФФИЦИЕНТ ДВУХ ПнРнЛЕЯЬНЫ:: ВЕТВЕЙ 1
ПОДЪЕМНОГО КАНАТА*КН И 6 .6 85. 7й 1

6 ,6 .  НАИБОЛЬШИЙ ИОМЕНГ/FИЗВИВАЕМЫЙ ЛЕ'гТРП- I
ДВИГАТЕЛЕМ НА ВАЛУ БАРйБнНн/КН.М 181.90 I

6 .6 .  НАИБОЛЬШЕЕ ОКРУЖНОЕ УСИЛИЕ*FP3BMBAEMAF т
ДВУМЯ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЯМИ На ОБОДЕ I
БнРйБАНн/КН с 2 ? .2 6 I

6 .? .  наибольшее усилие в подьепном канате I
ПРИ РАЗГОНЕ С УЧЕТОМ ДИНАМИКИ» \ Н 6. 16 124.93 1

6 .3 .  ЗАПАС ПРОЧНОСТИ ПОДЪЕМНОГО TaHh Ia С УЧЕТОМ I
ДИНАМИКИ 5 .9 4 .1 7 1

6 .? .  УСИЛИЕ В ПОДЪЕМНОМ КАНйТЕ ПРИ ОГРАНИ I
ЧЕНИИ УСКОРЕНИЯ ДО 1 М 0 * 2 / кН 6. 16 9 0 .6 5 г

6 .1 0 . ЗАПАС ПРОЧНОСТИ ПОДЪЕМНОГО ТйЧАТА ПРИ i
РАЗГОНЕ С УС»ОРЕНИЕМ 1 М'С**2 5 .9 5 . 44 1

6 .1 1 . УСИЛИЕ В ПОДЪЕМНОМ КйКнГЕ ПРИ ОПУСКАНИИ/КН 6 9 .5 9 I
6 Л 2. УСИЛИЕ НА БйРйБЙНЕ ПРИ ЭКСТРЕННОМ I

ТОРМОШЕНИИ С КОЭФФИЦНЕНГОП ЗйПнССА 1
ТОРМОШЕНИЯ 1 .75  » Н 121.73 I

6 .1 3 . УСИЛИЕ В ПОДЪЕМНОМ КйНйТЕ ПРИ ЭКСТРЕННОМ I
ТОРМОШЕНИИ» КН 6 . 1Е 8 1 .3 5 I

6 .1 4 . НАИБОЛЬШАЯ ПРИВЕпСННйЯ НАГРУЗКИ НА СИСТЕМУ I
КАНАТОВ ПРИ ПОДЪЕМЕ С УЧЕТОМ ДИНйЧНКП/КН 6 Л9 8 3 5 .93 1

6 .1 5 . НАИБОЛЬШАЯ ГОРИЗОНТАЛЬНАЯ СОСТАВЛЯЮЩАЯ I
НАТЯШЕНИЯ СИСТЕМЫ КАНАТОВ ПРИ ПОЛОИЕНИИ I
ГРУЗА ПОСЕРЕДИНЕ ПРОПЕТА ПРИ ГнЗГОНЕ ВО I
ВРЕМЯ ПОДЪЕМА» УН 6 .23 3398.99 I

6 .1 6 . ВЕРТИКАЛЬНАЯ СОСТАВЛЯЮЩАЯ НА ГАШЕНИЯ I
СИСТЕМЫ МНиТОВ Ни ОПОРЕ н/ \ Н 6.24 751.78 i

6 .1 7 . НАйБОЛЬШЕ; НаТЯШЕНИЕ СИСТЕМЫ КАНАТОВ i
^Нй ОПОРЕ А» КН 6 .25 3 4 8 1 .М г

е л  в. наибольшее натяшение несущего »аНин* :
С УЧЕТОМ ДИНАМИКИ*КН 6.26 1522.35 i

6 .1 9 . запас прочности несш его  канита с i
'•’ЧЕТОМ ДННнПИ» и - Л  Г 2 .6 .' i

6 ,2 0 . НИЗКАЯ ЧчСТОТн С ОБО! ВЕЧНЫ! »ОЛЕййНИй *
СИСТЕМЫ ЬАНнТОВ ПРИ РнЗГ'Г’.ЧЕ БЕТОН
НОЙ СМЕСИ»1 С 6. 10 и. * (

6 .2 1 . ПЕРИОД СОБСТВЕННЫХ КОЛЕБАНИИ СИСТЕМЫ ;
» АНнТОВ НИЗРЭй ЧАСТГПИ-С 6.11 Г i

6.22.-ММНИМнЛЬН0Е БРЕМЯ F-A?t Р'*ЗКН» с 6 . »} 1". /

Г. РАСЧЕТ V мМиТпр ПРИ PV ЕДРН,- {'м;;,* f v  if-'/*1*

Г. К ОТ F̂ WHAE VCHjiHbP^XHp^EKAC lie‘-'ПЧ Д?-̂ -
гнтел^ми На .'Е-Ма; v tv серп Ч, t '*
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ГРУЗОВЫМ ТЕЛЕШЕК 
Ихвост овин, тяговых
ГРУЗОВЫХ ТЕПЕНЕК 

•м

МАССА ПРИВОДА/ ПРИВЕДЕННАЯ К ОБОДУ KAHA- 
ТОВЕАУШЕГО ШКИБн-'ПРИБОДн ПРИ РАЗГОНЕ* Т 
ПнССй ПРИВОДА/ПРИВЕДЕННАЯ К ОБОД11 КАНА- 
ТПБЕДми*ЕГО ШКИВн-ПРИВОДН ПРИ ТОРМОШЕНИИ* Т 
ПРИВЕДЕННАЯ МнССн ГР“ ЗОВЫХ ТЕЛЕНЕК И ТЯ-,
ГОВНУ ЬнНйЮВ ГР*'ЗОБОй ТЕ ЛЕНКИ И ПОДДЕР- 
НС , Г
КПЗФФНиИЕНТ МЕСТНОСТИ головных ТЯГОВЫХ 
КнНнТОВ ПРИ ПОЛОЖЕНИИ 'ТУЗОВЫХ ТЕЛЕШЕК 
Ни РнССТО̂ ННИ 50. М»ОТ ОПОРЫ н-КН-М 
Ь0 3 **ИЧИЕНТ ШЕСТ кости ХВОСТОВЫХ ТЯГОВЫХ 
ЬнНнГПЬ ПИ1 ПОЛОМЕНИИ ГРУЗОВЫХ ТЕЛЕШЕК 
Ни РнССТО-ЖИН 50. М ОТ ОПОРЫ н/КН-М 
ЮТФФИЦИЕИТ ШЕСТ! ОСТИ головных ТЯГОВЫХ 
КнНйТОБ ПРИ ПОЛОШЕН) 1И 
ПОСЕРЕДИНЕ ПРОЛЕТн/ЬН 
КОСфф; п\ 1НН f МЕС т ь ост И 
1- нНнТОВ ПИ1 ПОЛОЖЕНИИ 
ПОСЕРЕДИНЕ ПРОЛЕТА-КН 
НПиКОЛЬШЕЕ НМ1ЯИЕНИЕ ГОтЮВНОГО тягового 
КнНиТн при положении ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕМКИ 
НА Fh<:СТОЯНИИ 50. И ОТ ОПОРЫ н/ГН 
НаТЯШЕШЯ ХВОСТОВОГО ТЯГОВОГО У йМйТй 
ПРИ ПОЛОЖЕНИИ ГРУЗОВОЙ ТЕЛЕШ! И НА РАС
СТОЯНИИ 50. м от ОПОРЫ А*КН 
ЗмПнГ ПРОЧНОСТИ m лонного тягового КА
НАТА ГРОЗОВОЙ ТЕ ЛЕШКИ 
НнйБОЛЬМЕЕ VC1 OFEHHE ГРОЗОВОЙ ТЕЛЕНИН 
С Г Г ’ЗОТПМ
ИАйЕОПЫйнЛ нМПЛИТУДА КОЛЕБАНИЙ ГГ*1 ЗА 
НА ГИЫ Ой ПОДВЕСКЕ/М 
КОЭФФИЦИЕНТ ШЕСТИОСТ И ГИБКОЙ ПОДВЕСЬ И 
ГРУ-/ч»КН'-М
НмИг‘*ЛЫиЕЕ ДОПУСТИМОЕ УСКОРЕНИЕVЗАМЕД
ЛЕНИЕ/ МРИ ЗАДАННОЙ АМПЛИТУДЕ КОЛЕБАНИЙ 
? о  м .М 'С м :-
Or Р1'ШИПЕ УСИЛИЕ Ни ПРИВОДЕ ПРИ ТРнНС- 
ПОРПИЗВнЧЧИ ГРУЗм Ий ЬОРОТКИХ КАНАТАХ 
С ЗмДаНЧЫМ УСКОРЕНИЕМ' ЗАМЕДЛЕНИЕМ)
1.0 Н.т м2-КН
НАГЯШСНИЕ ГОЛОВНОГО ТЯГОВОГО \ АНйТн ПРИ 
ЗнДмННОП УО ПРЕНИИ 1.И М'С**2*КН
запас прочу хти головного тягового каната 
ГНИ '.АДпНИПП 'TKiTFEHlM 1 . 0  и у <**2 и ПОЛОШЕНИН 
I РУГОВОЙ ТЕЛЕ Ml И Ни РнССТОЯН!41 50. И ОТ
ОПОРЫ н
М)ЗФ»иЦИЕНГ СЦЕПЛЕНИЯ 1ЯГ0В0Г0 КйЧМТй 
г ►(айч1 МВЕДУ,ВИИ № VH* »м- приводом

6.2
6 .3

6 .4  

6.6 

6. 6 

6 . 6  

6.6

6.36

6.37 
5.15 
6.46 
6 . 4 9  

6.7

6.42

6  4 В

6.36

5. 15 
5.12

I
2 2 . 1 7  I  

I
2 6 , 6 9  1 

I 
I

10.44 I 
I 
I

1714.00 I 
I 
I

4 3 . 9 5  I 
I 
I

171.40 I 
1 
I

13 I57
I 
1

222.99 I 
I 
I

66.24 I 
I

2.57  I 
I

1,94 I 
I

9.99 I 
1

1.57 I 
I 
1

0 .39  I 
I 
1 
1 
I 
1

184.06 1 
1 
1 
I

3 .12  I 
I

1.23 1
---------------- j

183.2
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б 

Реком ендуем ое

П а р а м е т р ы  к а б е л ь н ы х  к р а н о в

1 .  Г р у зоп одъем н ость крана с л е д у е т  принимать по р я д у *. I ; 1 , 6 ;  

2 , 5 ; 3 , 2 ; 4 , 0 ; 5 , 0 ; 6 , 3 ; 8 , 0 ; I 0 , 0 ; I 2 , 5 J I 6 ; 2 5 ; 3 2 ; 4 0 ; 5 0  т .

2 .  Для к р ен ов,у стан авл и ваем ы х на свободной площ адке, вел и чи 

ну п р о л ета  с л е д у е т  принимать по р лду: 1 0 0 ; П О ; 1 2 5 }  1 4 0 ;  1 6 0 ;  1 8 0 ;  

2 0 0 ;2 2 0 ;2 5 0 ;2 8 0 ;3 2 0 ; Э 6 0 ;4 0 0 ; 4 5 0 ;5 0 0 ; 5 6 0 ;6 3 0 ; 7 1 0 ;8 0 0 ; 9 0 0 ;1 0 0 0 ;  

1 1 2 0 ;1 2 5 0 ;  1 6 0 0  м .

3. Высоту опор следует п р и н и м а т ь  по р я д у :  5;6;8;10;12;14; 
I6;I8;20;22;25;28;32;36;40;45;50;56;63;7I;80;90; J00 и .

4 .  С к ор ость движения грузовой  тележки с л е д у е т  принимать по 

р я д у : 0 , 5 ; 0 , 6 ; 0 , 6 ; 1 , 0 ; 1 , 6 ; 2 , 0 ; 2 , 5 ; 3 , 2 ; 4 ; 5 ; 6 ; 8 ; 1 0 ;  12  м / с .

б.Скорость подъема груза следует принимать по рлду: 0,1; 
0,I2;0,I6;0,2;0,25;0,32;Q,4;0,5;0,6;0,8;I,Q;It0 ;I,2 ;I ,6 ;2 ,0 ; 
2,5;3,2;4,0;5,0;6,3 м/с.

6 . Скорость движения опоры следует принимать по ряду: 0,1; 
0,12;0,16;0,2;0,25;0,32;0,4;0,5 м/с.

7. Диаметры роликов с л е д у е т  принимать по р я д у : 8 0 ;  1 0 0 ;  1 2 5 ;  

1 6 0 ; 2 0 0 ;2 5 0 ; 3 2 0 ;  4 0 0  ми.

8 .  Д и а м е т р ы  б а р а б а н о в  ( а и в т о в е д у щ н х  ш к и в о в  и  б л о к о в  с л е д у е т  

п р и н и м а т ь  п о  р я д , :  5 0 0 ; 6 3 0 ; 8 0 0 ;  1 0 0 0 ;  1 2 5 0 ;  1 6 0 0 ; 2 0 0 0 ; 2 5 0 0  ц ы .

Д и а м е т р ы  х о д о в ы х  к о л е с  г р у з о в о й  т е л е ж к и  следует п р и н и 

м а т ь  п о  р д ц у :  4 0 0 ; 5 0 0 ; 6 3 0 ; 0 0 0  м В .
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ПЕРЕЧЕНЬ
ДОКУМЕНТОВ,НА КОТОРОЕ ИМЕЕТСЯ ССЫЛКИ В РТЫ

Обоаначенлв
документов

Номе^мпункта Обозначение
документа

Номер 
пункт» РТМ

ГОСТ 977*75 7.10.4 S7.I0.7
ГОСТ 1050-74 7.10.7
ГОСТ 1451-77 9.22;9.23;9.25
ГОСТ 2105-75 7.61
ГОСТ 26Se-Q0 5.2.1s 5 .3 .I ;5 .4 .I i

5.5.1
ГОСТ 3063-80 5.6.1 5.7.4
ГОСТ 3064-80 Б.6.1 5.7.4
ГОСТ 3 Of>б-80 5.6.1 6.7.4

ГОСТ 3066-80 5.6.1 5.7.4
ГОСТ 3067-74 5.1.1 5 .6 .1 ;5.7.4
ГОСТ 3068-74 5.1 Л 5 .6Л ;5 .7 .4

ГОСТ 3077-80 5.3.1 5.4.1
ГОСТ 3079-80 5.2.1 5 .3 .1 ;5 .4 .I
ГОСТ 3068-80 5 .1 .1 5 .6 .1 ;5.7.4
ГХТ 3090-73 5.6.1 5.7.4
ГОСТ 4121-76 7.10.4
ГХТ 6627-74 7.6.1
ГОСТ 7173-74 7.10.4
ГОСТ 7665-80 5.2.1;5.3.1}5.4Л
ГХТ 7667-80 5.2.1 ;5.5Л
ГХТ 7668-80 5 .2 .1 ;5 .3 .I j5.4 Л;-

5.5.1
ГОСТ 7669-80 5.5.1
ГХТ 7670-80 5.2.1 {5.3.Н 5.4Л
ГХТ 76^-73 5.1Л {5.6,I;6 .7 .4
ГОС? 7676-73 1 5.1.1

I
;5.6Л{5.7.4



РТМ 24.090.34-86 Ctp.II5 
Продолжение перечня

Обозначение
документов

Houpi^nyHKta Обоенечение
документов

Номерпункта РТМ

ГОСТ 10606-76 
ГОСТ 12840-80 
ГОСТ 16863-71

5,1Л}5.6.1;5.7.4
7.6.2
5.3.1

Правиле уотроВстрс 
и безопасной эксп- 
луИации грузоЬоДЕ 
пых кранов.Метал
лургия, М. ,1970

м- 7.8.13

ГОСТ 18900-73 
ГОСТ 18901-73

5.6.1{5.7.4 
5 .1Л{5.7.4 ns! 6.1;8.2

ГОСТ 18902-73 5Л Л {5.6.1{б.7.4 М*|1977

ГОСТ 21384-75 7.11.1
ГОСТ 22338-77 7.10,4
ГОСТ 25836-83 1.2
ГОСТ 12.2.069-81 4.21
ОСТ 24.090.42-78 7.1.2
ОСТ 24.090.44-82 7.10.4
СТ СЭВ 723-77 Приложение 2,табл.1
РТМ 24.001.03-73 Приложение 2,гиблЛ
РТМ 24.090.12-76 7 .II .I
РТМ 24.090.15-76 7.11 Л
РТМ 24.090.16-76 7 .I I .1
РТМ 24.090.17-76 7 .II .I
РТМ 24.090.18^26 7 .II .I
РТМ 24.090.19-76 7.8Л4{7.ИЛ
РТМ 24.090.21-76 7.8.4;7.П.1;9.33
РТМ 24.090.33-77 7.1I.I
СНяП П-4-79 8.1
СНиП П-6-74 9.27;9.29;9.30;9.34
СНиП П-23-81 1.5
СКиП Л-26-72 9.28;9.31
СН-305 8.1
СП-357-66 ал
СН-352-76 0 .1
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