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На последую щ ую  
обр аботку

/. Д анная схема применена для следующих установок кондиционировании.
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2 Для установок кандициониробания \ 1 1
'  ........ - —  —i использован регулирующий прибор P2S. 4.2 ~ 1
с и с т е м а  а  б  т о т  а  т и з  а  щ и  и  /  к л а с с е / .  1
Д ля  э т и х  У с та н о в о к  £  Условном изображении р е гу ля то р а  !
обозначения возможных регулируемых беличий и  ф ун к ц и он а ль­
н о го  п р и зн а к а , а  т а к ж е  п о зи ц и я р егулирую щ его прибора  | 
указана/ без скобок. >
2d Д ля  нижеперечисленных Установок кондиционирования преду- I
с м о тр е н о  регулирование следую щ их пар а  м е т р  о  £  ■■ |
— т е м п е р а ту р ы  воздуха за халлерой орошения, установки  1
I — - - - ~1 .Позиция датчика  I 1

— ьло го  содержа ния за  кам ерой орош ения, у с т а н о в к и
I , ................... . . - ...- 1 Позиция датчика  !. □ .
— ьл о г о  содерж ания б  обслуживаемой зоне, у с т а н о в к и
I —  — - -  — • 1. Позиция д а т ч и к а  1.__I.
— о т н о с и т е л ь н о й  в/гаЖности б  обслуживаемо й  зоне; у с та н о в к и
I —  ........- - - ......... - □ .  Позиция д а тч и к а  I J . \
2.2 6  систем е а в то м а ти за ц и и  /класса предусмотрен контроль поло- i 
Греция исполнительных меха низмо в  по встроенному б  регулирую - (
щ и й  прибор Р25Н.2 и н ди к а то р у. Но схеме линии с бязи, о т н о ­
сящ иеся к  к о н т р о л ю  положения * показаны ш тр и х а  б о й  ли н и е й . 
з Д л я  Уста н о в о к  Кондициониробония \ I
> —  ■  \использобан регулирующий прибор ргз с импульсным
преры вателем -си с гп е /w о  а ь т и м е г т и з е г ц и и  2  к л а с с  а . • 
Д ля  э т и х  с и с те м  б  условном изображении регулятора обозначения 1 
регулируемой бели чины и  функционального признака, а  т а к ж е  по­
зиция регулирующего прибора указаны  б  скобках.
3./ Д л я  перечисленных б  п у н к т е  з  с и с те м  кондиционирования 
п р е д ус м о тр е н о  регулирование температуры*воздуха за кам е­
р о й  о р о ш е н и я . П о з и ц и я  д а т  цока. П~1
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Примечания
Ранноя схема применена д ля  следующих у с то н  обок кондиционирования

2 . Э л  я у  с т а н о б о к  к о н д и ц и о н и р о в а н и я  С
-------------ЗиспальзоВан регулирую щ ий прибор Р25. /. 2  —

с и с т е м а  о  & т  и / м о гп  и  з а  ц и и  1 к л а с с а  .
Эля э т и х  у с то н о & о к  & условном изображ ении р е г у л я т о р а  
обозначения Возможных регулируемы х Величин и  ф у н к ц и и н а л ь -  
ного пр и зна ка  , о  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гу л и р у ю щ е го  п р и б о р а  
указаны б е з  скобок.

<?./ э л я  нижеперечисленных о с то н о б о к  кондиционирования предус­
м о тр е н о  р е гули р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в '.
—  те м п е р а тур ы  Воздуха з а  камерой орошения , уста н о в к и
£-■ - ■ ~  ■ - -  ----- 1. Позиция датчика
— В ла га  со держа н и  я зо кам ерой орош ения, у с т о н о & к и

t— -  ..........-  Позиция д а тч и к а  I___ J.
— влагосадерж ания В о б служ и в а е м о й  зоне , у с т а н о в к и

1— - \. П т и ц ы *  д а тч и к о  f f
— о т н о с и т е л ь н о й  Влаж ности В обслуживаемой  зоне, у с та н о в к и  
I- - - —- I- Позиция д а тч и к о  I  ~1

2 2. В  систем е а в т о м а т и з а ц и и  i  класса п р е д ус м о тр е н  контроль пола 
жения и сп олн и тельн ы х м еханизм ов по Встроенному В р е гули р ую ­
щ и й  прибор Р 25.12 и н д и к а т о р у . Н о  схеме л и н и и  с в я з и , о т н о ­
сящ и е ся к к о н т р о л ю  п о ло ж е н и я , п о к а за н ы  ш тр иховой лини ей.

3 Эля У с т а н о в о к  кондиционированы я  I 1
I—  - И Р  использоВ а н  регулирую щ ий прибор р т з  с импульсным

прерывателем —  с и с т  ем  о  о  6  т о т  о т  и з  о  ц и и  В  к  л о  с  с о .
Э л я  э т и х систем  В условном изображении р е гу л я то р о  обозначения 
регулируемой величины и  ф ун к ц и о н а ль н о го  пр изнака, о т а к ж е  п о ­
зиция регулирую щ его прибора ук а з а н ы  в  скобках. 

з  /. Э л я  перечисленных S  п у н к т е  3 у с та н о в о к  кондиционирования  
п р е д ус м о тр е н о  р е гули р о в а н и е  т е м п е р  а  т у р ы  В о з д у х а  зо 
кам ерой орош ения. П о з и ц и я  д а тч и к а  L  I
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примечания
/.  ̂ Ранная схема применена для следующих установок кондиционирования 

2. э л я  остановок кондиционирования С
------------------------------- □  использован регулирующий прибор Р25./.2 —

с и с т е м а  о  б  т о м о т  и з с / ц и и  I  к л а с с а .
Э л я  э т и х  у с т а н о в о к  В усло вн ом  изображ ении р е г у л я т о р а  
обозначения Возможных регулируемых Величин и  ф ун к ц и о н а ль ­
ного признака , о  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гули р ую щ е го  п р и б о р а  
указаны б е з  скобок.

2.1 э л я  нижеперечисленных установок кондициониро 3 с/ния предус­
м отрено р е гули р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в :
—  те м п е р а тур ы  Воздуха за камерой ороше н и я, у с та н о в к и

■ - I.П ач/////я датчика
—  благосодержания зо кам ерой о р о ш е н и я , у с т а н о в к и
| Т  Позиция да тчика  I __ I.
— благосодержания & обслуж иваем ой зо н е , у с т а  нов  к и
I—  . — ........................ I. Позиция д а тч и к а  L  I .
— о тн о с и те ль н о й  В лаж ности  В обслуживаемой зоне, у с т а н о в к и

□ .  Позиция датчика  L — I .
2.2. В  систем е а в т о м а т и з а ц и и  J класса пр едусм отрен контроль поло­

жения исполнительны х механизмов по Встроенному В регулирую  -  
щ ий прибор Р25.12 и н д и к а то р у . Н о  схеме л и н и и  связи, о т н о ­
сящ иеся к  к о н т р о л ю  п о ло ж е н и я , показаны  ш тр иховой ли н и е й . 

з  Э л я  уста н о вок  кондиционирования i I
L- □  использобан регулирующий прибор РТЭ с импульсным
прерывателем —  с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  <Р к л о  с с о . 
э л я  э т и х  систем В условном изображении ре гулятор а  обозначения 
регулируемой величины и ф ункционального признака, а  т а к ж е  по­
зиция регулирующего прибора ука за ны  В  скобках, 

з. / Э Л Я  перечисленных в  п у н к т е  3  Установок кондиционирована* 
П редусм отрена регулирование т е м п е р а т урь/ В оздуха  
камерой орош ения .Позиция д а тч и к а  I 1

8в за} 2

3 0

Шшпй.
Гл.спеи.
Рук.гр .

Евттенка
ЫаашеЬекиЬ

Стиим<.
Зингертн

инженер
Лазаренко
Горшенина

Л В т о м а т и э а ц и я  центральных кондиционеров 
типа КГЦ-{25 + КТЦ-250

ТП S Q b - Q 2 - i 3 А 2 0 5
Стадия Лист Л исто в

Схема ф ункциональная  
Первый контур регулирования. 

■Вариант 4______
Госстрой СССР 

ХАРЬКОВСКИЙ 
СЛНТЕХПР0Е1УГ



1

Зимний расчётны й - 1  —  2 — й  
Летний расчётны й - ^ 3 — П  
1.3 -н а р у ж н ы й  В о з д у х  
2 -  Воздух за калориф ерам  
4  -  Воздух после о б р а б о тк и  6  
1 к о н т у р е

Примечания
1. З а  и н а я  схема применено д ля  следующих у  станобок кондиционирование

2 . з л я  установок конди ционирования  С
ИислользоВан регулирующий прибор Р25. / 2 — 

с и с т е м а  а й т о м о т  и з а ц и и  i  к л а с с а .
З л я  э т и х  У с та н о в о к  В услобном изображ ении р е г у л я т о р а  
обозначения Возможных регулируем ы х В е ли ч и н  и  ф у н к ц и о н а л ь ­
н о го  п р и з н а к а  , а  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гули р ую щ е го  п р и б о р а  
ук а за н ы  б е з  с к о б о к .

2. {  Э л я  ниж еперечисленнь/х у с та н о в о к  кондиционирования предус­
м о тр е н о  р е гу л и р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в :

— те м п е р а ту р ы  Воздуха за  кам ерой ороше н и я , и с то м о б к и
*■ ■■ ■ - ___ □ . Позиция д а т ч и к а . I !.
—  Влогаспдерж ания з а  к а м е р о й  о р о ш е н и я , у с т а н о & к и

| L  П о з и ц и я  д а т ч и к а  П Щ .
—  Влогасадерукания В о б служ и в а е м о й  зоне, у с т а н о в к и
I ~1- П ози ци я д а тч и к а  1 1
— О тн о с и те л ь н о й  В лаж ности  В обслуживаемо й  зоне, у с т а н о в к и  
I - ■ . I. Позиция д а тч и к а  Г ~ ] ,

22. В  систем е а в т о м а т и з а ц и и  1 класса п р е д ус м о тр е н  контроль поло­
жения исп олн и тельн ы х механизмов по Встроенному б регули рую  -  
щ и й  прибор Р  25.12 и н д и к а т о р у . П о  схеме л и н и и  сбязц ; о т  н о  ~ 
сящ иеся г  к о н т р о л ю  п о ло ж е н и я , п о к а за н ы  ш тр и хо во й  ли н и ей .

3 Эля у с т а н о в о к  кондиционирования \ 1
| I испальзобан регулирую щ ий прибор РТЗ с импульсным
прерывателем — с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  2  к л а с с а  
Э л я  э т и х  систем  В условном  изображении р е гу л я то р а  обозначения 
регулируемой Величины и  ф ун к ц и о н а ль н о го  признака , а  т а к ж е  п о ­
зиция регулирую щ его прибора указаны  В с к о б к а х . 

з{. э л я  перечисленных В п у н к т е  3  у с т а н о в о к  кондиционирования  
пр едусм отрено р е гули р о в а н и е  т е м п е р а т у р ы  Воздуха за  
кам ерой о р о ш е н и я . п о з и ц и я  д а т ч и к а  d J .

8338/3________________________ 7
Ноч.птд Г Ъ т ш е ш in SOk -DZ- 13 j\ 20Cгл. спей. Нрастошебеш
Рхк.гр. I 1

Ст.инж. Лазаренко Я Ь т о м а т и з а ц и я  центральных кондиционеров 
т и п а  н т ц и г э - г и т ц - г з аинженер Горшенина

Стадия л и с т ч 1

Р
Схема срунцианальная  
Первый контур регулирования 
В а р и а н т  5

Го с с тр о й  сс: * ХАРЬКОВ ИЙ САНГЕУГ.РСЗРКТ 1
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П роцессы  В  3 -d  диаграм м е

Зимний р а с ч е тн ы й -/ — 2 -~ U  
Л е тн и й  расчетны й -6 — 4  
Промежуточный - 3 —  5 — Д 
i  3,6- наруж ны й воздух 
2- Воздух за калорифером 
4- воздух после оЬработки В faompt 
5' воздух за Воздухоохладителем

На последующую
70/ПКУ

л

3

С>6

2 J±4O0<>

У

d

Примечания
/  Д а н н а я  схем а прим енена для  следующих установок кандицирниро Вания  

2. Д ля  У с та н о в о к  кондициониро В а н и я

см прим- 2. РиЗ. У

П р и б о р ы

но

м е с т у
4 t

р*Лiszzl

Щ и т

а в т о м а т и ­

з а ц и и 0 —1

см. Прим 2и з J

ш ш
Ч3/П5̂ л указателю  

’ /7олоЖения см. прим. 2 .2

— 3использован регулирую щ ий п р и б о р  Р25. + 2  ~~~
с и с т е м а  а  ь  т о  м  а т и з с / щ  и  и  /  к  л  о  с с  о .
■Иля э т и х  У с т а н о в о к  £  у с л о в н о м  и зо б р а ж е н и и  р е г у л я т о р а  
о б о з н а ч е н и я  возм ож ны х регулируем ы х В ели чин  и  ф у н к ц и о н а л а  - 
н е г о  п р и з н а к а , о  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гу л и р у ю щ е го  п р и б о р а  
у к а з а н ы  б е з с к о б о к  ■ г  г
2 d  Д л я  н и ж е п е р е ч и с ле н н ы х  у  с т а  н о  б ок кондиционирования п р е дус­
м о т р е н о  р е гу л и р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в -. 

— т е м п е р а т у р ы  Воздуха за  к а м е р о й  о р о ш е н и я , у с т а н о в к и
!..... ... ---- -  -------  ■ —  — ■ □  П о з и ц и я  д а т ч и к а  1 j.
- В л а г  о  с о д е р ж а н и я  з а  к а м е р о й  о р о ш е н и я , У с т а н о в к и
1, _ ...   - ... ... 1 ■ П о з и ц и я  д а т ч и к а  I 1.
— В ла га  со де р ж а  н и  я В  о б слуЖ и В аем о и з о н е , у с т а н о в к и

И. П о зи ц и я  д а т  ц о к  a  L-.J.
-о т н о с и т е л ь н о й  В лаж ност и  В о д  служ и б а е  мо й  з о н е , У с т  а  н о  Вк и . 
-------------------- I. П озици я д а т ч и к а  L Z I

2 .2  8  с и с те м е  а в то м а т и з а ц и и  1 класса п р е д у с м о тр е н  к о н тр о ль  поло  
Же н и  я  и с п о лн и те ль н ы х  м е х а н и з м о в  п о  Встроенном у В  р е гу ли р у ю  -  
щ и й  п р и б о р  Р 2 5 .1 2 .и н д и к а то р у : Н а  схем е л и н и и  ебязи^ о т н о с я ­
щ и е с я  к к о н т р о л ю  п о ло ж е н и я , п о к а з а н ы  ш т р и х о в о й  л и н и е й .
З .Д ля У с т а н о В о к  к ондиционирования  1_____ '_____________________ ... ______ Щ
i \испальзоВан р е гу ли р у ю щ и й  пр и бо р  р г з  с импульсным
прерыВотелем —  с и с т е м а  а  В  т о м а  т и  з а  и  и  и  2  к л а  е е  а .
Д л я  э т и х  с и с т е м  В усло В н о м  и зо б р а ж е н и и  р е гу л я то р а  обозначение 

р е гу ли р у е м о й  Величины  и  ф у н к ц и о н а ль н о го  п р и зн а к а , а  т о к  Же по­
зи ц и я  р е гули р ую щ е го  п р о б о р а  у к а з а н ы  В  с к о б к а х- 
З У  Д л я  п е р е ч и с ле н н ы х  В  п у н к т е  3  У с та н о В о к  к о н ди ц и о н и р о ва н и я  
п р е д у с м о тр е н а  р е гу ли р о в а н и е  т е м п е р а т у р ь/ В о з д у х а  за  
к а м е р о й  о р о ш е н и я . П о з и ц и я  д а т ч и к а  L 1.

8538/Z______________________ £
Ьнртб. 
Л спец.

Ебгпушенм
тп  д о / - 02-13 А 2D?НраетошеЛсш V ^ '

Ру к. гр. Зингерман
Ст ин К Лазаренко о ; Автоматизация центральных кондиционе- 

регб ти п а  кг~С25 — к г -2so.Цн^ен. I 1

Г " Стада» Лист ЛастоЬ

Р
Схема функциональная. 
Перёь/а контур регулироба- 
ния. Варианте.

Госстрой ссс,п
Х А Р Ь К Л В С К И И

С А Н Т Е Х П Р О Е К Т
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В ы б о р е Процессы  6  J - d  диаграмме

Зимний р а с ч е тн ы й  -  / -~ -2 -~  4  
Л е т н и й  расчетны й - з — ч̂1 
1 . 3 -  наруж ны й В оздух  
2 -  смесь наружного и  рециркуля­
цио н н о го  В о з д у х а  
Н(Ц)~ Воздух после обработки 31 контуре 
W  -  Воздух В помещении

4
На последующую 

о б р а б о т к у

3 1 6 4 9 5  7 2

/ 2 3  4 5 6

Приборы

ПО

м е с т у

Щ и т

а в то м а ти з а ­
ц и и

ц

СМ. прим, 2. 1 и 3- \ 3

I сл } 
CES2

I— - ф

/ 7 Л

оим .2 и д

Ш Щ

CM- npi

К ука за те лю полож ения
Л см. поим. 2.2

Примечания
1. т о н н а я  схема применена для следующих установок кондиционирования

......... ~  - ...........................— ...........  .................. I

2. т л я  установок кондиционироВ а ни я  Г  ~ !
1----------- ----— ............. .......... \ использованрегулирующий прибор Р25.1.2 —

с и с т е м а  а  5  т о м  а т и з а ц и и  J  к л а с с а .
т л я  э т и х  у с т а н о в о к  3 условном изображении р е г у л я т о р а  
обозначения Возможных регулируемых Величин и  д о у н к ц и о н а л б - 
ного п р и зн а к а  , о  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гу л и р у ю щ е го  пр и б о р а  
указаны  без ск о бо к

2.1 т л я  ниже пе р е ч и  еле  ннь/х ус та н о в о к  кондиционирования предус­
м о тр е н о  регули рова ни е с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в :
— те м п е р а тур ы  Воздуха з а  камерой орошения, у с т а н о б к и
Г. - ____Г- ~ТП озиция дат чика  I___|.
— температуры  Воды В поддоне камеры орошения , У с т а н о в к и
L .....  ... .... _ ~ ________ J .П озиция д а т ч и к о в__ 1.
— Влагосодерж а  н и  я  з а  кам ерой ор ош ен ия , у с т а н о б к и  ___

I ~ 1. Позиция д а т ч и к а  С П .
— блогосадержания б обслужи б а  е мой зоне, у с т а н о б к и
Г  ............ . з . П озиция датчика  (И З .
- о т н о си т ел ьн ой  Влаж ност и 3 послужи баем  о й  зо н е , у ст а н о в к и

й . П озиция дат чика СП].
2.2. 6 системе а в т о м а ти з а ц и и  i класса предусм отрен контроль поло­

жения исполнительны х механизмов по Встроенному 3  ре гули р ую ­
щ и й  прибор Р 25.1.2 и н д и к а т о р у . Н о  схеме л и н и и  ебязи, о т н о ­
сящ иеся к к о н т р о л ю  полож ен ия у п о к а з а н ы  ш тр иховой линией  

3 ЭЛЯ ч гт он п В п к  кпндииионирпВания  I  „ 1
1 2использоВан регулирующий приборРТЗ с импульсным

прерывателем — с и с т е м а  а  6  т о м  о т  и  з  о  щ и  и  2  к л а с с а . 
э л я  э т и х  систем  В условном изображении регулятора обозначения 
регулируемой Величины и  срункцианального признака, а  т а к ж е  п о ­
зиция регулирующего прибора указаны  б скобках, 

з. 1. Э ля  нижеперечисленных уста н о в о к  кондиционирования предусм от­
рено регулирование сле дую щ и х п а р а м е тр о в  :

-  тем пературы  воздуха за камерой орош ения, у с т а н о б к и
1 ~ СИ . П ози ц и я  дат чиках___I .
-  т е м п е р а т у р ы  Воды В поддоне камеры о р о ш е н и я , У с т а н о в к и

! __ 1. П о з и ц и я  д а т ч и к а  I 1.
83 58/2________ ____________________ £

ТП $04- 02-13 /1 2 0 6
Ябтамотизация центральных, кондиционеров типа ктц-125 + кт ц-гзо_______Г

Схема ф ункциональная  
Первый контур регулирования 
В а р и а н т  7

т с т ,  вист, листай.

Госстрой СССР, 
ХАРЬКОВСКИМ 
САНТЕХПРРЕКТ
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Выброс

из о бслуж иваемы* s o n

Прои асы В J - d  диаграмма

З и м н и й  рос четны й  -  £-~2  —  П  

Л е т н и й  р о с  четны й -  з  — П ‘
1,3 —  наруж ны й Воздух  
2  -  смеси нору* нога и  рециркуля­
ционного Воздуха  
Н (У )  -Воздух после обработки В 
1 к о н т у р е
10 -  Воздух В помещении

Но последующую 
^  обработку

- 7 3 -

9 8 U

см. прим гн и зу

Приборы

по

м е с ту

Щ и т

а в т о м а т и ­

з а ц и и

_S_
ХА
Б 2 И

5
СА

2 2 1

® — I

ю
I

рйй1 Ри н и2и А
'чо7
ГЫ ш ц

J , к у  ко з о те лю  .1

- Ф -

положения \
Ум. поим. 2.2

Примечания
1. Зонная схема применено дл я  следующих установок кондиционирования

I____  !
2. з л я  ус та н о в о к  кондиционирования \ ' f

1-—  ________I использован регулирую щ ий прибор Р25.1.2 —
с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  I  к л а с с а .
О л я  э т и х  о с та н о в о к  В условном изображении р е г у л я т о р а  
обозначения возможных регулируем ы х Величин и  ф у н к ц и о н а л ь ­
ного п р и з н а к а  , а  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гу л и р у ю щ е го  п р и б о р а  
оказаны  б ез с к о б о к .

21. Э л я  ни ж еперечисленн ы х у с т а н о в о к  кондиционирования предус­
м отрено р е гу л и р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в :
—  т е м п е р а т у р ы  В оздуха  за кам ерой о р о ш ения у с т а н о в к и
I-  ...........  - ------  -  .........Позиция д о т  чик a L ______ I.
— Влагосодерж ания за  кам ерой о р о ш е н и я, о с т а н о в  к и

П. П ози ц и я д а т ч и к а  I I.
— влагосодерж ания 3 одслуж и б а е м о й  зо н е 1 у с т а н о в к и

\----  - - ~1. П ози ция д а тч и к а  I )
— о т н о с и т е л ь н о й  в ла ж н о сти  6 обслуживаем ой зоне, У с та н о в к и

И. Позиция датчика I 1
22. в  систем е а в т о м а т и з а ц и и  У класса п р едусм о тр е н  к о н тр о ль  по­

ложения исполнительных механизмов по встроенному в р е гули р ую ­
щ и й  прибор Р25.12 и н д и к а т о р у . Н о  схем е л и н и и  с в я з и , о т н о ­
сящ иеся к к о н т р о л ю  полож ения, показаны  ш тр и х о в о й  линией. 

3. з л я  у с та н о в о к  кондиционирования  1 1

L—  1 использован регулирующий прибор РТЗ с  импульсным
прерывателем —  с и с т е м а  а  5  т о м  а  т и з а  ц и  и  2  к л  а  с  с  а  . 
Э л я  э т и х  систем  В уело В нам изображении р е гу л я то р а  обозначения 

регулируем ой Величины и  ф ун к ц и о н а ль н о го  признака, а  т а к ж е  п о ­
зиция регулирую щ его прибора указаны  В скобках . 

з  1. Э ля  перечисленных В п у н к т е  з  у с т а н о в о к  кондиционирования  
предусм отрено р е гу л и р о в а н и е  т е м п е р а т у р ы  в о з д у х а  з о  
камерой о р о ш е н и я  • П о з и ц и я  д а т ч и к а  I 1

Ноч.атд.
гл.спец. т а в ш в т
Р ж т  Ъингетан
с п и т ,
инженер Горшенина

еВтншенк

Лазаренко

ЩШЙй

J&=zl

6338/-2 10

Тп 9о4 - 0 2 - 13 Л 209
а в то м а ти з а ц и я  центральны х кондициа 
нероВ т и п а  к Г ц  m s  4- к г ц  г з о _________

Стадия Л и с т Листок

Схема 
“  оВы

в а р и а н т  &
т я

Госстрой СССР
Х А Р Ь К О В С К И Й
С А Н Т Е Х П Р О Е КТ
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Выбор Процессы  6  7 -d  ди аграм м е

Зимнийрасчётный -  / ^ 2  
Летний расчётный -  з  —■ 4 '  
i,5  — наружный Воздух
2 -  смесь наружного и рециркуляци­
онного Воздуха

3 -  Воздух за камрисрером
Ц (У )- Воздух после обработки В 1 контуре 
W -  Воздух В помещении

Но последующую 
обработку

8338JZ

Примечания
I. эонная схема применено для следующих устаноВпк кондиционирования

t = --------------------------------------------- н и  ..=_________ 1,
2  эля  истаноьок кондиционирован и  я С 3

использован регулирующий прибор Р25./.2 — 
с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  i  к л а с с а .
ЭЛЯ э т и х  у с та н о в о к  В условном изображении р е  г у л я  т о р а  
обозначения возможных регулируем ы х Величин и  qay н к ц и о н а ль  -  
наго п р и зн а к а , а  т а к ж е  п о зи ц и я  регулирую щ его п р и б о р а  
указаны без скобок.

2 J ЭЛЯ нижеперечисленных установок кондиционирования предус­
мотрено р егулирование следую щ их п а р а м е т р о в :
—  те м п е р а тур ы  Воздуха за камерой орошен и я , ус та н о в к и
i- ■ ■ - ... -  - — ...... . X П о з и ц и я  д а т ч и к а  1 ) ,

температуры Воды В поддоне камеры орошения , у с т а н о в к и
I . Позиция датчик  о I 1

Влагосодержания за  камерой о р о ш е н и я , у с т а н о в к и .
I. П озиция датчика  1___J .

— Ь л  о го содержа н и  я 6 обслуж иваем ой зоне , у с т а н о в к и  
' J. Позиция датчи ка  I I
- о т  н о с и т ель н о й  Влаж ности В обслуживаемо й  зоне, у с т а н о в к и
--------------------------------------------------------------- 1. Позиция да тчи ка  I .1,

е.2. в  системе а в т о м а ти з а ц и и  1 класса п р едусм отрен контроль поло­
жения испол н и  т е  ль нь/х механизмов по Встроенному В регулирую ­
щ ий прибор Р25.12 и н д и к а т о р у . Н о  схеме л и н и и  сВ язи / о т н о ­
сящ иеся к к о н т р о л ю  положения i по ка за ны  штриховой линией. 

3 Эля уста н о вок  кондиционированияi 1
L ~1 использован регулирующий прибор РТЗ с импульсным
прерывателем —  с и с т е м а  о б  т о  м о т и в а ц и и  £  к л  о  С с а . 
э л я  э т и х  систем в условном изображении р е гуля то р а  обозначения 
регулируемой величины и ф ун кцион ального признака, а  та к ж е  п о ­
зиция регулирующего прибора указаны  В скобках. 

з/ . ЭЛЯ нижеперечисленных уста н о в о к  кондиционирования предусмот­
рено регули р о ва ни е  следую щ их п а р а м е тр о в :
-  те м п е р а тур ы  воздуха за  камерой о р о ш е н и я , у с т а н о в к и

Позиция датчика  ! I
-т е м п е р а т у р ы  воды в поддоне камеры орош ения, уста но вки  
__________________________________ I Полиция датчика  Г

Н о и ш
Гх сп ей.
РЖГ_£.
Ст.инж
инженер Горшенино

ЕМшет
Кротшебсш
Зингерман
д т п ж о Я В то м а ти за ц ц я  центральных кондиционеров 

т и п а  к т и -1 ? 5 г К Т Ц -2 5 0

тп 9й4- 0 2 - /3 Ю .  1 0

КтодияШст Ш стоб

Схема Функциональная. 
Первый контур регулирования 
в а р и а н т  9. ________________

Госстрой СССР, 
XAPbKDBCKHH 
САНТЕХПРОЫ УГ
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из обслуживаемых зон

Процессы В У  ~а д и а г р а м м е

Зимний росцетны й -  / ~ 2 — 3  — 4  
Л е тн и й  р а сч ё тн ы й  -  з  —4  
1,5 -  наружный Воздух 
В  -  смесь наружного и  рециркуля­
ционного В о з д у х а

3  -  В о з д у х  з а  к а л о р и ф е р о м

4 - Воздух после обработки В /контуре 
Ю ' Воздух 6 помещ ении

На последующую 
обработку

Примечания
i.  ̂  Зонная схема применено для следующих установок кондиционирования 

В у>лу установок кондиционирования  Г --------1

\п Ж 1 I t 4"<\) -V.

I  I ' --
--

72 1
1
1
1

И 16

10 11 12
СМ. прим. 2.1и 3.1

щ и т

а в т о м а т и ­

з а ц и и

4 7 4
_jL_

4 4

13

Ф

13 1Z 17

Ik 15 16 17
l i l t

См. прим. 2 и 3 N /

® -

A?(V w Vиз/лТ __ И Указателю , ,
‘ ^ положения /

/СМ. прим. 2.2

3 использован регулирую щ ий прибор Р  25.12 —  
с и с т е м а  а  6  г л о т а  т  и  з а  ц и  и  I  к л а с с а .
У )лр  э т и х  у с т а н о в о к  В у с л о в н о м  изображ ении р е г у л я т о р а  
обозначения Возможных регулируем ы х Величин и  с р у н к ц и о н о л ь -  
нога  п р и зн а ка , о  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гу л и р у ю щ е го  п р и б о р а  
указаны без скобок.

2.1 о л я  нижеперечисленных уста н о в о к  кондиционирования предус­
м о тр е на  р е гу л и р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в :
—  т е м п е р а ту р ы  Воздуха з о  кам ерой ороше н и я , у с та н о в к и

------ ---- —  □ .Позиция датчика  1 I.
—  олагосодерж ония з о  кам ерой орош ения, у с т а н о в к и

!__________________________ U . П ози ц и я д а т  чика I____________________________ J.
—  Влагосодер ж а н и  я В о бел уж  и В а е м о й  зоне у с т а н о в к и
1-------------  ■ - ■   J. П ози ц и я д о тч и к о  L I.
— от н о с и т е л ь н о й  Влаж ности В обслуживаемо й  зоне, у с т а н о в к и
I— _________  _____  1. Позиция д а т о й  ко С— I.

г. 2. 3  си стем е  а в т о м а т и з а ц и и  /класса п р е дусм о тр е н  контроль поло­
жения и сполнительны х механизмов по Встроенному 6  р е гу л и р у ю ­
щ и й  прибор г  25. /. 2 и н д и к а т о р  у. Н о  схеме л и н и и  с в я з и , о т н о ­
ся щ и е ся к к о н т р о л ю  полож ения, п о к а з а н ы  ш триховой линией. 

3. соля у с т а н о в о к  кондиционирования I ~ 1
1—- .................  □  использован регулирую щ ий прибор РТЗС импульсным

прерывателем — С и с т е м а  о б  т о  м о т и в а ц и и  <9 к л а с с а . 
/д ля  э т и х  си стем  В условном изображении р е гуля то р а  обозначения 
регулируемой величины и  ф ун к ц и он а льн о го  пр и зна ка , о  т а к ж е  п а ~ 
зиция регулирую щ его прибора ука за ны  В с к о б к а х . 

з  /. О ля  перечисленны х В п у н к т е  3 у с т а н о в о к  кондиционирования 
предусм отрено р е гу л и р о в а н и е  т е м п е р а т у р ы  В о з дух а  3 0  
к а м ерой  ор о ш е н и р . П о з и ц и я  д а тч и к а  I I

655612_________________________ {£_
Начотд.
Г/, спаи.

e M w sm
V ' ' in  s o t  ■ 02- 13 f t 2//

°sk го ^ингррмам
Cm. и мук. Лазарем по '& .Ц. - А в т о м а т и з а ц и я  центральных кондиционеров 

т и п а  КТ Ц - 125-К Т Ц - 25 0инженер Горшенина IT T -
Стадии Л и с т А Ш Ш

Р
Схема ф у н к ц и о н а л ь н а я  
Первый контур регулирования 
в а р и а н т  10.

Госстрой ссср , 
ХАРЬКОВСКИЙ 
САНТЕХ ПРОЕКТ
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Процессы в  J - d  a/и а грамме

З и м н и й  р а с ч е т н ы й  - / ~ 2 -й -  
Л е т н и й  р а сч е тн ы й  - 3  — б"
/  3  -н а р у ж н ы й  воздух  
2 ,5 -смесь н аруж ного и  р е ц и р к у­
л я ц и о н н о г о  в о здуха  
U -S u e d Ух по сле  о б р а б о т к и  в  

1к о н т у р е
/О- в о з д у х  в  п о м е щ е н и и

3  /  е  у  н v  г  8

На последующи/о 
обработку

9 (2
см- прим. 2. У  а  3. /

SO

Приборы
О О

м е с т у

Щ и т

а в т о м а т и -

з  а т р и и

Н | |
2  й

t i l l
■ Ш 5

S
СЛ

>s
СЛ

fczszl

Ht
I

sz

см прим 2и з
т

ш щ

W -

т
к  указаmrenhO |
п о ло ж ен ия Г

/см. прим  2.2

Примечания
'/ .Д о н н а я  схе м а  п р и м е н е н о  д л я  с ле д у ю щ и х  у с т а н о в о к  кондиционирования  
I -  ,  I

г  Д л я  У с т а н о в о к  к о н д и ц и о н и р о в а н и я х I
t --------- ------ - .  \оспользован р е гу л и р у ю щ и й  п р и б о р  о  2 6 / 2  -
с и с т е м а  о £ т о м а  т о  з  а  ц  и  и  /  к л а с с а  
Д л я  э т и х  о с т а н а  б о к  б  о  с л о ё н о м  и з о б р а ж е н и и  р е г у л я т о р а  
о б о з н а ч е н и я  в озм о ж н ы х р е гу ли р у е м ы х  в е л и ч и н  и р у н к ц и а н а л ь -  
н о г о  п р и з н а к а , а  т а к ы р е  п о з и ц и я  р е г у л и р у ю щ е ю  п р и б о р а  
у к а з а н ы  б е з  с к о б о к .
2. /  Д л я  н и ж е п е р е ч и с л е н н ы х  у с т а н о в о к  к о н д и ц и о н и р о в а н и я  п р е д у ­
с м о т р е н о  р е г у л и р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в :

— т е м п е р а т у р ы  в о з д у х а  з а  к а м к о й  о р о ш е н  и я у у с т а н о в к а  
i . 1 П о л и ц и я  д а т ч и к а  I I .
— ё л о г о с о д е р у ^ а н и я  з а  к а м е р о й  о р о ш е н и я \  у с т а н о в к и  
I ■_ ~ 1 . П т и ц  и  я  д а т ч и к а  Г 1.
-  в л о г о  с о д е р ж а н и я  в  о б с л у ж и в а е м о й  з о н е , у с т а н о в к и  
i 1. П о з и ц и я  д а т ч и к а  1 1.
— о т н о с и т е л ь н о й  в л а ж н о с т и  в  о б служ и в а е м о й  з о н е , у с т а н о в к и ___
I  . . —  -.......... . -  1. д а в а н и я  д а т ч и к а  I------- 1 •
2.2 В  с и с т е м е  а в т о м а т и з а ц и и  /к л а с с а  п р е д у с м о т р е н  к о н т р о л ь  н а л о ­
ж е н и я  и с п о л н и т е л ь н ы х  м е ха н и з м о в  п о  в с тр о е н н о м у  в  р е г у л и р у ю  -  
щ и й  п р и б о р  Р 2 6 / 2  и н д и к а т о р у .  На с х е м е  л и н и и  с в я з и ,  о т н о ­
с я щ и е с я  к  к о н т р о л ю  п о л о ж е н и я , п о к а з а н ы  с о / п р и х о в о й л и н и е й -
3. Д л я  у с т а н о в о к  ко н д и ц и о н и р о в а н и я  l I
1 . . И З  а  спил 63с? в а н  р е г у л и р у ю щ и й  прибор В Т З  с импульсным
преры в о т е л е м  -  с и с т е м  а  а  в  т о м а  / о  и  з  асц u и  2  к л а с с а .  
Д Л Я  э т и х  с и с т е м  в  усло в н о м  и зо б р а ж е н и и  р е г у л я т о р а  о бозначени я  
р е гу ли р у е м о й  величины  и  р у н к и и о н а л ь н а г а  п р и з н а к а , а  т а к Ж е  п о зи ­
ц и я  р е г у л и р у ю щ е г о  п р и б о р а  У к а з а н ы  в  с к о б к а х.
З .У  Д л я  п е р е ч и с л е н н ы х  в  п у н к т е  3  У с т а н о в о к  к о н д и ц и о н и р о в а н и я  
п р е д у с м о т р е н о  р е г у л и р о в а н и е  т е м п е р а т у р ы  в о з д у х а  з а ' к а ­
м е р о й  о р о ш е н и я .  П о з и ц и я  д а т ч и к а  □  .

Н(Ногти
г* comfy 
Рук гр- 
СтинЖ  
U h / c c h .

д Гвггишенко
КР0С70Ш Е& №
Ьингер/иок
Лазаренко
Горшенина

- 4 ^ П вгп о м о ти за ц и я  центральны х кондиционеров  
т и п а  К ГЦ  - 7 2 5 - к г ц - 250.

8338/2 в

ГП  90Jt -  8 2 - а А 212
Стадия \Пис/л \Лшн7оё

Схема ф ункци ональная. 
Первый к о н тур  регулирова- 
н и я  П ор иан /п  / / ___________

Го сстр о й  сссп
Х А Р Ь К О В С К И Й
с л ш Е х п р д е к т
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См поим. 2.1 и  3. {.

ы

4 3  6 7

Приборы
ПО

м е с т у

Щ и т

овтом о тиза-

ц и и

f  ^

5  В « а *S  g - 'Q S

t i p

кСИ
KZZJ

,с л  . 
[ W l

* 1

Процессы  6 J - d  диаграмме

Зимний расчетный -1 ^ -2  4
Летни й расчетный -7 -^ 8  Ч 
Промежуточный -  з  — 5 — в -^ Ч  
1 з ,7 - нар шный &оздух  
2,5,8- смесь портного ире цирку -  
опционного воздуха 
Ч -  воздух после обработки б 1 контуре 
6 -  воздух зо воздухоохладителем 
fO - воздух в помещении

Ш М

№
Ф-

см поим. 2иЗ

_ К у к о зо те лю  
положения

I

'См прим . 2.2

Ш Ь ) 2

На последующую  
обработку

Примечания
1. данная схема применена для следующих установок кондиционирования 

1 I
для уста н о во к кондиционирования С

_____^использованрегулирую щ ий прибор Р25. f.2  •
а в т о м а т и з а ц и и  {  к л а с с а .с и  c m  е м  о

д л я  э т и х  о с та н о в о к  в условном изображении р е г у л я т о р а  
обозначения возможных регулируемых вели чин и  с р у н к ц и а н а л ь -  
ного п р и зн а к а , а  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гули р ую щ е го  п р и б о р а  
указаны  б е з  с к о б о к .

ел. д л я  нижеперечисленных установок  кондиционирования предус­
м о т р е н о  регулирование следую щ их п а р а м е т р о в :
— те м п е р а тур ы  воздуха з о  камерой ороше н и я у с т а н о в к и ____

[ ........... ..  . ... ____ _J . Позиция датчика  I I .
-  температуры воды в поддоне камеры орошения, у с та н о в к и

1 1. Позиция да тч и к а  I___ J.
— влагасодержания за камерой о р о ш е н и я , у с т а н о в к и

I . I. Позиция д а т ч и к а  I---- 1.
-  6 логоса держ ания в одел у ж  и в а  е м о й  зоне, о с т а н о в  к и

j . П озиция датчи ка  I____I .
-  о тн о с и те ль н о й  влаж ности в обслуживаемой зо н е , у с та н о в ки
L_______  ___________ _______ _____  И  П озиция д а тч и к а  Е— J

е.2 3  систем е а в то м а ти з а ц и и  J класса пр едусм о трен контроль поло­
жения исполнительнь/х механизмов по встроенному в  р е гули р ую ­
щ ий прибор Р 25.12 и н д и к а то р у . П о  схем е л и н и и  связи , о т н о -  
сящ иеся к к о н тр о л ю  полож ения, показаны  ш триховой ли н и ей
5 д ля  у с та н о в о к  кондиционирования 1_________  _________ ___________ i

L-, .. . Z P  использован регулирую щ ий прибор Ртз с и м пульсн ы м
прерывателем —  с и с т е м а  а  & т о  м о т и в а ц и и  <В к л а с с а ,  
д л я  э т и х  систем  в условном изображении р е гу ля то р а  обозначения 
регулируем ой величины и  ф ун кцион ально го признака, о  та к ж е  п о ­
зиция регулирую щ его прибора указаны  6 скобках . 

з. /. д ля  нижеперечисленных уста н о в о к  кондиционирования предусм от­
рено р е гули р о ва н и е  следую щ их п а р а м е тр о в  :
— те м п е р а тур ы  воздуха зо камерой орош ения, у  с т о н о в  к  и  
I 1. Позиция до тч и к а \ I.
-  те м р е р а ту р ы  водь/ в  поддоне камеры о р о ш е н и я у с т а н о в ки

I Позиция датчика  [ 1 .

m o ird  & т шеж

Рм.гр. Зингеомон
Стинж. Лазаренко
Шеиее.

\k

icm u  «жт ? Ш

Горшенина

r h

ТП $04-л?-М /\ 21 3
А в то м а ти за ц и я  центральны х кондиционеров  

т и п а  к т ц - 1 2 5 + к т ц - г 5 0 ___________________
Стадия Лист Листов

Схема ф у н к ц и о н а ль н а я  
Первый ко н тур  регулирования 
В а р и а н т  iZ

Госстрой СССР 
ХАРЬКОВСКИЙ
C.AHTFX ПРП F K T
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Дз обслуживаемых зон

Зимний расчетный 1 —  2-~Ч  
Л е тн и й  расчетный 5 ^  S — 4 
1 3 -  наружный Воздух 
2.5- смесь наружного и  рецир­
куляционного Воздуха 
Ч -  Воздух после обработки В 1 

к о н ту р е
ю- Воздух б помещении.

3 < б Ч *2 7 2 8 5

На последующую 
о б р а б о т к у

/ г  з  и з  6 ?
! I

s в  /4 w

10 ^ C - UM, 2/JS.L  н . /з /4

Приборы

па

м е с т у

Щ и т

а В то м а  т и 30' 

ц и и

| i § l i

® т

См.прим.2и3

Ш Ш,

Г . '

Щ м ) _J^JK030n
Ъ В Г  положения Атм. прим, 2.Z

- Ф -

t

Ю

d

Лримечлния
I  Эонноя схема применено для следующих установок кондиционирования

2  Э ля установок кондиционирования I   i
L -  \использпВан регулирующий прибор Р25./.2 —
с и с т е м а  а  В т о м  о т  и  з  о  ц и и  1 к л  а  с  с  о ,
Э Л Я  э т и х  у с та н о в о к  5  условном изображении р е г у л я т о р а  
обозначения Возможных регулируемых Величин и  ср у н а ц и о н а л ь ­
но го пр и зна ка  , о  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гули р ую щ е го  п р и б о р а  
указаны б ез скобок.

е. / э л я  нижеперечисленных установок кондиционирования предус­
м о тр е н о  р е гули р о в а н и е  с ле дую щ и х п а р а м е т р о в :
—  те м п е р а тур ы  Воздуха з о  камерой орош ения, уста н о в к и
СИ------------------------------------------------------— П  Позиция датчика  С И ].
— благо содержания зо камерой о р о ш е н и я у с т а н о в к и  ____
I Л . П ози ция д а тч и к а  L  Л
—  Злогосодержания В об с луж и в а е м о й  зо н е , у с т а н о в к и
1 I . Позиция да тчи ка  С П .
— о т н о с и те л ь н о й  влаж ности 6 обслуживаемой зоне, у с т а н о в к и  
1 ..... -1. Позиция дотч ико  Г 1

г. 2 В систем е а в т о м а т и з а ц и и  /класса предусм отрен контроль поло­
жения исполнительны х механизмов подстроенному В р е гули р ую ­
щ и й  прибор Р 2512 и н д и к а то р у . П о  схеме л и н и и  с в я з и  о т н о ­
сящ иеся * к о н т р о л ю  п о л о ж е н и я п о к а з а н ы  штриховой линией.

3 ЭЛЯ у с та н о в о к  кондиционирпЬ а  ни я  1 — ~ 1
I 1 использован регулирую щ ий прибор РТЗ с импульсным

прерывателем —  с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  2  к л а с с а  
Э л я  э т и х  систем  в условном изображении р е гуля то р а  обозначения 
регулируемой величины и ф ун кц и он а льн о го  признака, а  та к ж е  по­
зиция регулирующего прибора указаны  в  скобках. 
а/. ЭЛЯ перечисленны х в п у н к т е  3  установок кондиционирования  
предусм отрена р е гули р о в а н и е  т е м п е р а т у р ы  в о з д у х а  з о  
кам ерой орош ения. Позиция датчи ка  С И .

НочшА
Га. спей, крааошедса :
Ру к  СВ:
Сшмшк&штщ
инженер

ъингврман

Гпршенино

Ш & 1 2 15

ГГ? 904-02-/3 А21Ч
Стадия л и с т  Листоб

Схема сринкц и  о н о ль  ноя  
ПерВый контур регулирования 

В а р и а н т /3._________________

СССР, 
СКИИ 

САНТЕХ ПРОЕКТ
Госстрой —  , 

ХАРЬКОВСКИМ
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из обслуживаемых зри

П р о ц е с сы  в  V -d  диаграмме

Зимний расч етны й - 1-~-2~4- 
Л е т н и й р а с ч е т н ы й - 7—& —U 
Промежуточный s — s  ~ е — 4- 
1,3, 7 -  Н аружный воздух  
2,5,6' смесь наружного и рецирку­
ляционного воздуха.
6 - Поз дух за воздухоохладителем  
*1'воздух после обработки в 1конпмрь 
JO-воздух в  пом ещ ении

Но последующую 
обработку

М /

3 1  6  У  12 7 2 3 5Г

1 2 3  Ч 5 6

Приборы
ПО

м е с т у

Щ и т
а в т о м а т и ­

з а ц и и

Qj V.

\§ *I l l s

с/1
&$zl

S
сл

(2SZ)

см. прим. 2.1цЗ. 1

V

« Г

12
I
I

13i
I

Ik

/
ы тиз/нз)
rvj\4

см. прим 2 иЗ

I I
н— Г

( J jr
К указателю

\ см. прим- 2.2

г q3

\10
в 7j  /

S  'ШСвЬ-

гг /

У ________ с/

п Примечания
I  Д а нна  я схема применена для следующих установок кондиционирования

2 -Д ля  Уста н о в о к  кондиционирования l I
I - — . . . ___ \использованрегулирующий прибор Р25.1.2-
с и с т е м а  а € т  а  м  а т  а  з а  а  и и  / к л а с с а .
Д л я  э т и х  у с та н о в о к  в  условном изображ ении р е гуля то р а  
обозначения возможных регулируемых величин и  ф ун кцион аль­
но го  п р и зн а к  а, а  т а к Ж е п о зи ц и я  р е  г  у  лир у  нищего п р и б о р а  
Указаны  без скобок.
21 Д ля н и ж е п е р е ч и с л е н н ы х  У с т а н о в о к  к о н д и ц и о н и р о в а н и я  п р е д у ­
с м о т р е н о  р е г у л и р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в :

— т е м п е р а т у р ы  в о з д у х а  з а  к а м е р о й  о р о ш е н и я , У с т а н о в к и
Г —  ... ^ -----  — Л. Позиция да тч и к а  I I
— в л а г о с о д е р Ж а н и я  з а  к а м е р о й  о р о ш е н и я , у с т а н о в к и

. Позиция д а т  чик а  I---- i
- в л а г а с а  д е р ж а н и я  в  о б с л у ж и в а е м а  й  з о н е ,  У с т а  н о  в к и

1  Позиция д а тч и к а  1__J.
-о тн о с и те л ь н о й  влаж ности в  обслуж иваем ой зоне, у  с та н о в к и

И. Позиция д а тч и к а  1— 1.
2.Z В  с и с т е м е  а в т о м а т и з а ц и и  в  класса п р е д у с м о тр е н  к о н т р о л ь  поло - 
Ж ен и я  и с п о л н и т е л ь н ы х  м е хан изм о в  п о  в с т р о е н н о м у  в  регулирую  -  
щ и й  п р и б о р  Р 2 5 .4 2 и н д и к а т о р у .  П а  с х е м е  л и н и и  с в я зи , о т н о с я ­
щ и е с я  к  к о н т р о л ю  п о л о ж е н и я , по к а з а н ы  ш т р и х о в о й  л и н и е й  - 
ъ.Для У с т а н о в о к  ко н ди ц и о н и р о в а н и я [

И  и с п о ль зо в а н  р е г у л и р у ю щ и й  прибор Р ТЗс  импульсным 
п р е р ы в а те ле м -  с и с т е м а  а в т о м а  т а з а  ц  и  и  2  к л а с с  а . 
Д л я  э т и х  с и с т е м  в  У с л о в н о м  изобр аж ении р е гуля то р а  обозначения 
р е гу ли р у е м о й  величины  и  ф у н к ц и о н а л ь н о го  п р и з н а к а , а  т а к ж е  п о ­
з и ц и я  р е г у л и р у ю щ е г о  прибора у к а з а н ы  в  с к о б к а х .
31 Для п е р е ч и с л е н н ы х  в  п у н к т е  3  у с т а н о в о к  к о н д и ц и о н и р о в а н и я  
п р е д у с м о т р е н о  р егули р о в а н и е  т е м п е р а т у р ы  в о з д у х а  з а  
к а м е р о й  о р о ш е н и я . П о з и ц и я  д а т ч и к а  Г I .

833812
Нач.отд Евтушенко =r £ - ^ ;
Oicneu. Кростшевеш
РУ К. Гр. Зингерман
Стин/К- Лазаренко
ОнЖен. ГЬршенона щ .

)

ГП 904-02-/3
Автоматизация центральных кондиционеров 
ти п а  КТЦ-125 -г КТЦ-25Я. ________ .

Стада я Лист

Схема Ф ункциональная. 
Первый контур регулирова­
ния■ ва р и а н т УЧ.____

Ластов
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см. прим. 2J и ЗА

Процессы  в  V -d  ди а гр а м м е

З и м н и й  р а с ч е т н ы й  / ~ 2 — ъ - ~ Д  

Л е т н и й  р а с ч е т н ы й  
1 5 -  н а р у ж н ы й  в о з д у х  

2 ,е -  см есь  н а р у ж н о г о  и  р е ц и р к у л я ­
ц и о н н о г о  в о з д у х а  

3 - в о з д у х  з а  к а л о р и ф е р о м  

П - в о з д у х  п о с л е  о б р а б о т к и  в  1  конгу р е  
Ю - в о з д у х  в  п о м е щ е н и и

Н а  п о с л е д у ю щ у ю  
о б р а б о т к  у

1 £-5<3--- 810-

Ш

fU

13 18

IS 46 47 46

П р и б о р ы

ПО
м е с т у

Щ и т

а в т о м а т и ­

з а ц и и

& $2

t i l lill I*

t t

47 4

*1
t d M

Ф-
w

к ук а за те лю _j
соло Умения

l4 r
i

7 — T

n Примечания
/ Д а н н а я  схема применена д л я  с л е д у ю щ и х  у с т а н о в о к  кондиционирования

2 . Д л я  у с т а н о в о к  к о н д и ц и о н и р о в а н и я  j ----------  ~ '— ,
I —— I — 1ос/7ользобЬн регулирую щ ий прибор Р25.4 2 -
с ц е / п о м а  а  в  г п о  / и а  т и  з с г и и и  /  к л а с с а ,
й ля  э т и х  о с т а н о в о к  в  ус ло в н о е  и зо б р а ж е н и и  р е гу л  я  т о р а  
обозначения возможных регулируемых в е ли ч и н  и  ф у н к ц и о н а ль ­
н о г о  п р и з н а к а  3 а  т а  к  Ж ?  п о з и ц и я  р е гу л и р у ю щ е го  прибора  
у к а з а н ы  без ско бо к.
2.4 Д ля  ниЖеперечисленных у с та н о в о к  к он ди ци он и рова ни я преду­
с м о тр е н о  р е гули р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в :
—  т е м п е р а т у р ы  воздуха за кам ерой орошения, у с т а н о в к и
I -- -------------------------------------- У  ~ ~ ~  1. Позиция д а т ч и к  а  I i .
—  ь л а га с а д е р Ж а н и я  за к а м е р о й  о р о ш е н и я , У с т и н о в к  и
I . .   ..  .........  ........ . _ \.Позиция д а т ч и к а  L~  i
— Ула  г о  со де р ж а н и я  в  о б с лу ж и в а е м о й  заме, у  с т а  н о  в к и

]. П о зи ц и я  д а т ч и к а  C H I
— о т н о с и т е л ь н о й  в л а ж н о с т и  в  о б с л у ж и в а е м о й  з о н е , у с т а н о в к и
I ■ ..... . ......... -  ....................................................  I- П о з и ц и я  д а т ч и к а  1--------1.
2 .2  В  с и с т е м е  а в т о м а т и з а ц и и  '/к ла с с а  п р е д у с м о т р е н  к о н тр о ль  п о ло ­
ж е н и я  и с п о л н и т е л ь н ы х  м е х а н и з м о в  п а  в с т р о е н н о м у  в  р е г у л и р у ю ­
щ и й  п р и б о р  Р 25.4.2 и н д и к а т о р у .  П а  с х е м е  л и н и и  с в я з и  ,  о т н о ­
с я щ и е с я  к  к о н т р о л ю  п о л о ж е н и я ,  п о к а з а н ы  ш т р и х о в о й  л и н и е й .  
Ъ .Д ля  у с т а н о в о к  к о н д и ц и о н и р о в а н и я  I I

I - .... ...... . \ислользован р е г у л и р у ю щ и й  п р обо р  Р Г З  с  им пульсны м
преры б о т е л  е м  -  с и  с т а м / а  а  в т и л л а т и  з  а ц  и  с/ в? к л а с с а ,  
д л я  э т и х  с и с т е м  в  у с л о в н о м  и з о б р а ж е н и и  р е г у л я т о р а  о б о зн а ч е н и я  
р е гу л и р у е м о й  в е ли ч и н ы  и  ф у н к ц и о н а л ь н о г о  п р и з н а к а , а  т а к ж е  п о ­
з и ц и я  р е г у л и р у ю щ е г о  п р и б о р а  у к а з а н ы  в  с к о б к а х -  
34 Д л я  п е р е ч и с л е н н ы х  S  п у н к т е  5  У с т а н о в о к  к о н д и ц и о н о р о в а н и я  
п р е д у с м о т р е н о  р е г у л и р о в а н и е  т е м п е р а т у р ь /  в о з д у х а  з а  
к а м е р о й  о р о ш е н и я .  П о з и ц и я  д а т ч и к а  [

Евтушенко хр"
Пепси Красгоше&т У " - ,
Рук.гр- Зингермон
СтинЛс- Лазаренко '/гг '/ .'
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Выброс
Процессы В 7~d диаграм м е

Зимний расчетны й -  1 
Л е тн и й  расчетный - 8 —9  ~1+
Про межу т о  чный -  5  — 6 —  7 * ^  
1.5.8 -  наружный Воздух 
г, 6,9 -  смесь наружного и  рецирку­
ляционного В оздуха  
3 -  Воздух за  колорифером  
ч ' Воздух после обработки В Jконтуре 
7- Воздух за Воздухоохладителем 

Воздух 6 помещении.

Но последующую 
£  обработку

Примечания
1. Лонная схема применено д ля  следующих установок кондиционирования

г :  _  ‘ --------------- 1
В. эля  установок кондиционирования  I " ----- 1

И использован регулирующ ий прибор Р  25.12 
с и с т е м а  а  б  т  а  м  о  т  и  з  а  ц и  и  1 к л а с с а ,
э л я  э т и х  у с та н о в о к  б  у с л о в н о м  изображ ении р е г у л я т о р а  

обозначения Возможных регулируем ы х Величин и  ф у н к ц и о н а л ь ­
ного п р и зн а к а  , а  т а к ж е  п о з и ц и я  р е г у л и р у ю щ е г о  п р и б о р а  
указаны  б е з  с к о б о к .

2.1 Э ля  нижеперечисленных у с та н о в о к  кондиционирования предус­
м о тр е н а  р е г у л и р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в :
—  те м п е р а ту р ы  Воздуха за  камерой ор ош ен и я , Уста н о В к и
l  V Позиция да тч и к а  I-------L

— В лагасодерж ан ия за  кам ерой о р о ш е н и я , у с т а н о в к и
□. П ози ц и я д а т ч и к а  I I.

— Влагосодерж ания В  о б с л у ж и в а е м о й  зоне, У с т а н о в к и  
l L П о з и ц и я  д а тч и к а  I L
— о т н о с и т е л ь н о й  Влаж ности  В обслуживаемо й  зоне, у с т а н о в к и  
L  . I. Позиция д а тч и к а  l "I.

2.2. В с и с те м е  а в т о м а т и з а ц и и  i класса пр едусм о тр е н  контроль поло­
жения и сполнительнь/х механизмов по Встроенному В р е гули р ую  -  
щ и й  прибор Р 25.12 и н д и к а т о р у . Н а  схеме л и н и и  с в я зи , о т н о ­
сящ иеся к к о н т р о л ю  п о л о ж е н и я  , показаны ш тр и х о в о й  линией . 

3 Э ля  У с т а н о в о к  кондиционирования i I
f использован регулирую щ ий прибор РТЗ с импульсным 

прерывателем —  с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  2  к л  а  с  с  а . 
Э ля  Э т и х  систем В условном изображении р е г у л я т о р а  обозначения. 
регулируемой Величины и  ф ун к ц и он а льн о го  признака, о  т а к ж е  п о ­
зиция регулирую щ его прибора у к а з а н ы  В ск о бк а х.

3  /. Э ЛЯ  перечисленнь/х В п у н к т е  3  установок кондиционирования 
пр едусм отрено р е гу л и р о в а н и е  т е м п е р а т у р ы  В о з д у х а  з а  
кам ерой о р о ш е н и я . П о з и ц и я  д а т ч и к а  I 1.
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типо К Г Ц -125 -г К Т Ц -250
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д о р и а н т  16._________

ли с то в

Го сс тр о й  СССР 
ХАРЬКОВСКИМ 
САНТЕХПРСЗЕКТ



1н
€- 

Я
 по

дл
. \

П
0й

пи
сь

ид
ат

а\
3з

ам
ин

К
Я

\
Выброс

д з  о б слуЖ о в а е м ы х  i

,____________л V 4

9 *  1 
1 Г

И

а

\
ч
Ai
/
1 Г

П роцессы  в  б - б  диаграмме

Зим мои расчетный -  {  —  2  -*3 
Л е тн и й  расчетны й- 5  
£ 5  -  наруж ны й воздух 
2,6  -  смесь наружного и  рециркуля­
ционного воздуха 
3 - воздух з а  калориферам  
Ь - воздчх оо  еле обработка в  {контуре 
40- воздух в  п о м е щ е н и и

На последующую 
^  обр аб о тку

9  70 / 7  н

2 3 S 6

П р и б о р ы

п о

М е с т у

Щ и т

а в т о м а т и ­

з а ц и и

Щ
ш I£

S
сл сл

70 77 72 73 74 смприм.2.7и37 75 76 / 7  46 79 2 0

т

ы т

--------------- С
см. приМ- 2 и 3

1

— ©

1р л  указ а т е л ю  
положения

I

//см. /грим. 2 .2

П р и м е ч а н и я

1. Данная схема применена для следую щ их установок кондиционирования

2. Для Установок кондициони рования  I _ --J
I -  - - ■ - - ....Л цспользобан регулирую щ ий прибор р 25.7.2 -
с и с т е м а  а  в  т  о м  а  т  и  з а  ц  и и  /  к л а с с а .
Д ля  э т и х  У с т а н о в о к  в  условном  изображ ении р е г у л я т о р а  
обозначения возможных регулируемых величин и  ф у н к ц и о н а л ь ­
н о го  признака, а  т а к ж е  п о з и ц и я  регулиру/ощ его пр ибора  
указаны  б е з  скобок.
2.7ДЛЯ нижеперечисленных У с та н о в о к  конди ционирования п р е д у ­
с м о т р е н о  р е гу л и р о в а н и е  следую щ их п а р а м е тр о в :

т е м п е р а т у р ы  воздуха за камерой орош е н и я , у с т а н о в к и
L - П  - ■ ■ - -  . . .   . . . Ц Л п зи ц и я д а т ч и к а  СПИ.
— ъл а г о  содерж ания з а  к а м е р о й  ор ош ен и я * У с т а н о в к и
I .................. , . - . , .. ~ . 1. Позиция д а т ч и к а  L —J.
— влагосодерЖания в  обслУЖ ивае/иои з о н е , у с т а н о в к и
С—  - .......  .................. ...............ДЗ. П ози ци я д а т ч и к а  С П ].
— cm но с и те л ь  н о й  в ла ж н о сти  в  обслуживаемо й  зоне, У с т а н о в к и ___
п -----------  ----  ----  ------- 1. П ози ци я д а т ч и к а  L  I
2 2  8  с и с т е м е  а в т о м а т и з а ц и и  / класса предусм отрен контроль пало 
Жения и сп о лн и те ль н ы х м еханизмов пи в с тр о е н н о м у в р е гу л и р у ю ­
щ и й  прибор P2S.72 и н д и к а то р у . Н а  схеме л и н и и  связи, о т н о ­
с я щ и е с я  к  к о н т р о л ю  п о ло ж е н и я , показаны  ш т р и х о в о й  линией. 
3 Д ля У с та н о в о к  кондиционирования\
П . .........  I использован регулирую щ ий прибор р/Зс импульсным
прерывателем—  с и с т е м а  а  в т о м с / т и з а ц и и  2  к л су с  с о .
Д л я  э т и х  с и с т е м  в  условном  изображении р е г у л я т о р а  обозначения 
регулируем ой величины и  ф ун к ц и о н а ль н о го  пр изнака, а  т а к ж е , п о ­
зиция регулирую щ его прибора Указаны  в  ско бка х.
3. / Д л я  перечисленны х б  п у н к т е  3  с и с т е м  кон ди ц и о н и р о в а н и я  
п р е д у с м о тр е н о  регули р о ва ни е  т е м п е р а т у р ы  в о з д у х а  з а  
к а м е р о й  о р о ш е н и я . Позиция д а т ч и к  а  Г 1

8333 \% 19

ТП  9о4 - о2 - / 3 /121А
Л в п 7 о м а т и з а ц и я  ц е н тр а л ь н ы х  конОииионе- 
р о б  т и п а  К Г ц -  7 2 3 я - К г ц - 2 5 0

СЛЮдияУ1ис/77 \Лис/поё

Схема ф у н к ц и о н а л ь н а я  
ЛерСыи к он тур  ре/улорова- 
ния. В а р и а н т  77

Госстрой ссер
ХАРЬКОВСКИЙ
С А Я Т Е Х П Р О Е К Т
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из обслужи 3 аемых зон
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П р о ц е с сы  В у-с/ диаграмме {

Зимний расч е тны й Ч -~ 2 -~ 3 -~ й  
Л е тн и й  расчетный -  д 9 
Промежуточный - 5 —  6 ~ '7 —4  
1 ,5 ,8 -наружный в о з дух  
2. б, 9 - смесь  п о р тн о го  и  р е ц и р к у ­
л я ц и о н н о г о  В оздуха  

3 -  Воздух за колоридэерам. 
^-Воздух после обработки 5  iконтуре 
7“ Воздух за Воздухоохладителем 
10- Воздух В помещ ении

На последующую 
Iобработку

5 8 2 9 Ш {7 1Z

СМ  прим .

1 2 3 5 6 U {2 13 /4 <5

Приборы

П о м е с т у

Щ и т

а б т о м а т и  - 
за ц и и

tsiii

СА
Cszzl

t _jL_

См. поим. 2 иЗ

18 
I 
I

19 20

LdML 'К  указат елю  
^положения *

Ф-

• 0.»

ХМ. поим 2  2

Примечания
I  Зонная схема применена для следующих установок кондиционирования 

L ...I  ....... ..............  I
2 . ЭЛЯ установок кон ди ционирования  Н ..... ...................□

1—  ....... - 1 исоальзоВан регулирую щ ий прибор Реэ./.г —
с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  У кл а с с а .
Э л я  э т и х  У с т а н о в о к  В условном изображ ении р е г у л я т о р а  
обозначения Возможных регулируем ы х В е ли чи н  и  ф у н к ц и о н а л ь ­
н о го  п р и з н а к а  , о  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гу л и р у ю щ е го  п р и б о р а  
указаны  б е з  скобок,

2 !  Э ля ниж еперечисленнь/х у с та н о в о к  кондиционирования предус­
м о тр е н а  р е г у л и р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в :
—  те м п е р а ту р ы  В оздуха  з а  камерой орош ения, у с та н о в к и
С И _______________ И  Позиция д а тч и к а  1 |
— Влагосодерж ания за  к а м е р о й  о р о ш е н и я , У с т а н о в к и  

' ]. П о зи ц и я  д а т ч и к а I I.
— Влагосодержания В обслуж и в а е м о й  зоне, у с т а н о в к и
1 ............ —  — ... 1. Позиция д а тч и к а  [___ I.
— о т н о с и те л ь н о й  В лаж ности  б обслуживаемой зоне, у с т а н о в к и
I ■ ------------------------ ------------- ---------ШИ. Позиция д а тч и к е  СП

22. В  си с те м е  а в то м а ти з а ц и и  У класса п р е дусм о тр е н  контроль поло­
жения и сп о лн и тель н ы х м еханизм ов по Встроенному* в  ре гули р ую  -  
щ и й  прибор Р 25.12 и н д и к а то р у . Н а  схем е л и н и и  с в я з и , о т н о ­
сящ иеся к к о н т р о л ю  п о ло ж е н и я , по ка за ны  ш тр и хо во й  линией, 

з . Э ля  у с та н о в о к  к п н д и ц и л н и р п в а н и я \ _ ~~ 1
использован регулирую щ ий прибор РТЗ с импульснымн  регулирую щ ий npuot

прерывателем — с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  ' 3  к л а с с а  
Э л я  э т и х  с и с те м  В условном изображ ении р е гулятор а  обозначения 
регулируем ой Величины и  ф ун к ц и о н а ль н о го  признака, а  т а к ж е  п о ­
зиция регулирую щ его прибора ук а за н ы  & с к о б к а х .

ЗУ. Э л я  п е р е ч и слен н ы х В п у н к т е  3  установок кондиционирования  
предусм отрено р е гу л и р о в а н и е  т е м п е р а т у р ы  В о з духа  зо  
камерой о р о ш е н и я . Позиция д а тч и к а  Г  I #

Нач.атд ESmwetw
Г л. спей. Крастшебааи У Н "

Рж ГР. Зингеомпн А — '
Ст.имж. Лазарета
Цщхепер Горшенина

ДЬлю м атизация централбпых кондиционере б 
ти п а  К 7Ц -/25  -гК ТЦ -2 5 0

ZQ

тп  9 0 4 - 02-13 А 2 1 9

Схема ф у н к ц и о н а ль н а я • 
Первый контур  регулирования. 
В а р и а н т  Т8 . ________________

£ Ш М Лист Листок

• Госстрой ССен 
ХАРЬ КО ВСЮ 
САНТЕХПРОЕК:
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Обозначения н а  J -c t  диаграмме

в(?)~ воздух после обработки О  
/ контуре

// - воздух после обработки бо 
<2контуре (за  проточным вен- 
гпшятаром}

/О- воздух & зоне(6 помещениа)- 
"зона у  слоёно принята с теш - 
и влаговыделенаями

ПРИМЕЧАНИЯ
/ Хан но я схема применено для следующих установок

1

if 3

t f
i
11

дриборь/
20

месту

1
1
1
1
1 ...... ......

Щит
йё/помаму-

Гацаа
■""U

Щ135/

См. прим.2 и 3 1
JL КЩ_ С Указателю J \szr" положения \См. лрим. 22

2  Э ля установок кондиционирования Г |
I I использован регулирующей прибор ЯЗЯ/.я—
С и с т  емс? а & т о / л а т  и з а ц и а  /  к л а с с а ,
д л я  Э/77С/Х УС/поноёок 6 Условном изображении регуляторе/ 
обозначения Возмд/Кнь/Х регулируемых Величин и функционального 
признака, а такж е позиция регулирующего прибора у  казане/без

<?.( д ля  ниже пере численных установок кондиционирования
предусм отрено регулирование следующих параметров. б  
обслуживаемой зоне
— температурь/ установки i _ . . _ .... ...................]
I Д  ~\. ^Позиция датчика  1 I.

-  относительной влажности Устятке/[_ |
I 1 . Позиция датчики E ZZ1 .

2 2  для  перечисленных в  пункте 2  установок кондиционирования 
(&  системе автоматизации /класса?)предусмотрен контроль положе­
ния исполнительных механизмов по встроенному врегулирующий 

прибор в 25Л. 2  индикатору, бо/ схеме линии связи , относящиеся 
к  к о н тр о лю  полож ения, показаны и/трахобоа ли ни ей.

5  для  установоккондацоояил0 шн//я\-----  . „ ______ Д Щ
l — 1 использован регулирующий

прибор РТЗ с импульсным преры вателем —  
с и с т  е  алс/ с/вот о  лоси /п сиза ц и и  2  к л а с с а ,
д ля  этих установок в  условном изображении регулятора 

коя регулируемое величине? и функционального признака} а  также 
позиция регулирующего прибора указаны  & скобках.

ЗУ. для перечисленных в пункте 3  установок кондиционирована 
предусмотрена регулирование температурь/ воздуха в обслужи 
ьаемоа зоне, позиция датчика Г  1

О/, спей. КрашшНст.'
Рук, го. Зттна/ч
Cm. инж. /азапеш 1 —

8336/Z J7

Г Л 9oCo2-t3 А 220
У/ётоматизицая центр алб//б/х келЛщеокшб 
типа КГЦ- /ЗЭт КТ/С-2ЭЛ

Схема функциональная. 
ЗгпороО контур регули­
рования. 3 ар иант /

ГОССТРОЯ СССР
ХАРЬКОВСКИЙСАИТЕХПРОЕЛТ



На выброс или 
рециркуляцию

л  З О Н А
\да/тик\ А

Обозначения на О - cf диаграмм е

4 (i') - воздух после обработки ё  / контуре 
/О -  ёаздих в зоне ( в  поме сцени и)-'Зона 

условно принял?# с влаговыделенияни.

CM.f7pUH.2t

з  Я в

/  е з

П рибор у
н о

м е с т и

Щ и п ?

а в т о м а ­

т и з а ц и и ® — |

См. прим. (Рид !

Г
1— ®

указателю  J  
положения

См. грим. 2.2

ПРИМЕЧАНИЯ
/  банная схема применена для следующих установок кондиционированы: 
[ ......... ...... ................................. .......... ..... ...  ... ___________ I

Р.Пля установок кондиционирования си___________ :____________ :_____ и
г  ... ..........1 исполбзованретирующад прибор Posy, о

Ж и? Of <Z CL Ofс и с т е м а  а в т о  м а  т и з а ц и и  /
Ни?я этих установок, в  условном изображении регулятор а  
обозначено# возможных регулируемь/х величия // фуякционал&но*__________ .____________ _ . • регулирует/# , . _
прознана а  такж е пезафя регулирую щ его пробора указано/ 
без скобок.

З ля  никеперечисленнб/х установок кондиционирования 
предусмотрено р е гули р о в а н и е  следующих параметров в  
обслуживаемое/ зоне
— тем пер amyps/f установки i _ ____ ______J

! 1 . Позиция да т у  и на L _____},_________

- относительное влажности,устаноёнв-
Позиция датчика

■ L. 7 UL. С. / /Г7О/■* ЧУ С SJC.///L/27UUOA. Л.СУ/7ииЦ>-У<̂ гги̂ У(У<УСУ"<УУГ
4е автоматизации /класса) предусмотрен контроль ноло- 
Олнительнь/х механизмов по встроенному в регулирующий

РР О ля  перечислением в пункте <2 установок кондиционирования
(в  си стем - ~1/?---------------- ' -------------- s ----------  — ~ ~
женил исполнительных > 
прибор BPS. /.2 индикатору- Па схеме линии связи, относящиеся 
к  контролю ? полож ения, показань/ стр ахово й линией.

3. боя установок кондиционировано̂  —......... ~ — , □
f 1 использован регулирующий

прибор Р73 с им п у л ь  сным прерывателем  —
с  и  с/т? ем с? с/ &  т о м а  т  и з  а  ц и  и  3  к л а с с а .
П)ля з т и х  у с т а н о в о к  & условном изображении регулятора 

обозначения регулируемой величины и функционального признака, 
а также позиция регулирующего прибора иказань/ в  скобках.

ЗУ. бля перечисленных в  пункте 3  установок кондиционирования 
Предусмотрено регулирование темнеротурб/ воздухе/ в  обслу­

живаемой Лоне. Позиция дат чика Г I

/л. слей 
Рук яр.
С/пднж
Рж ет

Евтушенко

Зингермм
Ш s e a

р — .

<$338/2 22

Т Л 904 -D 2 -1 3 А Т 1 \
Пётматщац^я. кондиционр.р

схема функциональная ГОССТРОЯ СССР
ХАРЬКОВ СКИЙ 
САНТСХЛРОЕКТ



Па вu/Spuc или Свазначения на б -б  диаграмме 
М4')-воздух после обработка Sf

КОНЛУУРе
И —  Воздух пасхе обработки So 

сР контуре
/О-воздух 5 зоне (6 помещение- 

зона условно п ришта с 
тепло- о Влагобыделениями

о  з

Приборы

по
м есту

Щ и т

автом ати­

зации

X
сл

ISSZ

Гу1— jL_

.ЛРйМ.ЭиЗ ' 'У о У '

jZZmZ к указателя

H j F

% р п о ло ж е н и я п ,Ом. гр о м . 0 .2

ПРИМЕЧАНИЙ
/ З а  и н а я  с х е м а  п р и м е н е н а  д л я  с л е д у ю щ и х  у с т а н о в о к ? к о н д и ц и о н и р о в а н и я

J
2  Эля установок? кондиционирования _______ ._____________

1------------- -- --------------------п испильзодонрегулирующий прибое Р25.Ч.2—
с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  /  н и  а с е  а.
Л л я  э т и х  уста н о в о к  6 Условном изображении р е гулятор а  
обозначения возможных регулируемых Величин и  функционального 
признака, а  т а к ж е  позиция регулирую щ его прибора указаны  без 
скобок.

2.4. Х л я  нижеперечисленных установок к о н о и ц и о н а р о б а н и я
п р е д у с м о тр е н о  р е гули р о в а н и е  с л е д у ю щ и х  п а р а м е т р о в  ь  
о б служ и в а е м о й  з о н е  ______________________________ ________

— температуры, установки т _ ----------------------------г— :-------- — 1
( ----------- ~1 Позиция датчика 1 ..J . _______

— относительной влажносщустаноВки L—  - 1-— .........Z T~ ,_ZH
1 I Позиция датчика С___\.

2 2 . Хля перечисленных в пункте 2  установок кондиционирования 
8 системе автоматизации i класса) предусмотрен контроль положе­
ния исполнительных механизмов по встроенному S регулирующий 
рруоор P2S./.2 индикаторе/. Па схеме линии с вязи., относящи­
еся к контролю положения, показаны иитРШвои линиео.

з.Хля установок кондиционирования H Z ------------------------------------------
I -------------------- \ и с п о ль з о в а н  регулирующий

прибор РТЗ с импульсным прерывателем —  
с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  и  к л а с с а .
Лея этих установок в условном изображении регулятора обозначения 
регулируемой величины и функционального признака, а  также 
позиция Регулирующего прибора указаны В скобках.

3.4. для перечисленных в пункте 5  установок кондиционирования 
предусмотрено регулирование т емпературы воздуха 6 обслужи­

ваемой зоне. Позиция датчика

Нач. ШШвпяше№б\е$‘
О. елец
Ржгр. Зйргерма#
Cm. инх
Сженер РеРшенша

Лозареим

т . 8 12 23

7 П  9 о 4  - 0 2 - / 3 А 2 2 7
Лётоматизсщая цетлилш/х конйиаионероё 
м ила кгц~ /изэкгц-обо ^

Схема функциональная Второй контур пог Вариант з

СтадиАлис/п Лиявоь

ГОССТРОЙ СССР
ХАРЬКОВСКИЙ
САНтехпРоект
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Н а выброс ш и
О б о зн а ч е н и я  н а  У -Н  д и а г р а м м е

^ (H J -В о з д у х  п о с л е  о б р а б о т к а  

В / ко н т ур е

//- Воздух за калорифером 
канола горячего воздуха

/б- смесо воздуха каналов 
горячего и холодного 
воздуха

/О- боздух в зоне (впомещена 
-зона условно принята с 
тепло- и t

6

<
о/О

чг
ртрро

с

/  Зонная с/ема 
цианирования

ПРИМЕЧАНИЯ
применена для следую щ их уста н о в ок  конди-

г ~  .......... .. ......................... ...~ ...... .— ............................... ........~ 1
2. Э ля  установок  СИ ................................. I

и  доводчиков  [ ... 1
1— — — --------  "  ~ _________________ : _____________j

1
!

\
\

Приборы
по

мести

I 1

t|

i

i
l
i

l 1|i

ъ

4

ь
И
1 %

~тИи

P-J

1 !
м\

ПТ А<-| 
7W----------—i

*1

IIСм. прим РиЗц |
/ S|

1

I
1

%
22w.

_j Xs\  См. прим. <?.<2

использован регулирующие/ прибор 625. /.2----
С сус т  ем а а в т о м а т  из а ц и и  /  класса.

З л я  э т и х  у с та н о в о к  и  доводчиков в  условном изображении 
р е гуля то р о в  обозначения возможнь/х регулириемь/х величин  
и  функциональных признаков; а  т а к ж е  позиции регулирую­
щ и х  пр и б ор о в  у  г  а заны  без скобок.

<?. 1. З л я  н и ж е  пене численнь/х доводчиков предусмотрено регули­
рование следующих парам етров воздуха  в  обслуживаемое/ з т  

— температуры/ доёоочоки\
Позиция да тчи ка  L
- относительной влажности, доводчики 

.Позиция д а тч и к а П.
2.2. 2)ля перечисленных в  п у н к т е  2  установок и доводчиков  

(с и с те м а  автоматизации  / класса) предусмотрен контроль  
положения исполнительны х механизмов по встроенному 6  
регулирующий прибор Р 35. /.2 и н д и к а то р у . На схеме линии 
связи относящ иеся к  контролю  положения, показаны  
штриховой линией.

3. Эля установок \ ...... ........ ... I
и доводчиков I ....................i

использован регулирующий прибор РТЗ с импульсным прерыван/ж: 
с и с т е м а  а  & т  о  м  а  т  и з  а  ц и и  2  к л а с с а  .
Зля з т и х  установок и доводчиков в условном изображении 

регулятора обозначения регулируемой величины и  функционального 
признака, а такж е позиция регулирующего прибора указаны в  
скобках
3. /. Зля перечисленнб/х в пункте 3  доводчиков предусмотрено 
регулирование т емпературы  воздуха в  обслуживаемой зоне. 

Позиция датчика 1 J .  8358) z
Нач.сщеётушет 
О/, cm.
Рук гр.
С/л. аж
отмер

ЛазаРёШ

з&£
/5

ТП 904 -02-15 Д22Ч
лвт ом ип/изаиия иен/пралмш  конОщнснегоз тша кгц-/с?5 ~ КТЦ - 050

Сл7Сд1/Я\Лис/л \Л с 'е /п о ё

Схема фунщионаябная. С  a vena- 
ноя конпуроёрегултдопоят^ 
м  зояшбшх сис/пем. зараатЗ

ГОССТРОЯ. СССР
ХАРЬКОВСКИЙСАНТБХПРОеКТ
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Обозначения нс/ J - d  диаграмме 
Ц ft)— Воздал после обработки 6 / контуре 
№ Воздух 6 зоне(В помещении)-гона услоёно 

принята с тепло - и ола гоббделениями 
п ~~ Воздал за килорирером 
№ ~~ Воздал за  Воздухоохладителем.

I

ПРИМЕЧАНИЯ
/  Зонная схема применена для следующих зонилснь/х доводчиков

[ __________ ■- : 1 .......... ................1
<?. В четвертом  контуре регулирования предусмотрено поддер­

жание те м п е р а тур ы  изменением р а с х о д а  теплоноси­
т е л и  через б  а за  у х о  на гр е б  с/т елб .

3. В  пятом  контуре регулирования для нижеперечисленне/х | 
30НС/Л6Н6/Х доводчик об предусмотрено поддержание В зоне сле­

дующих парам етров изменением р а схо да  холадоносителя 
через В о здухо о хла ди те ль
-  относотелбнод Влажности, ЗоВоЗчикиГ f

С А г Позиция датчика  I I .
— юлапосодержания доводчики i ~~1

С t. Позиция датчика Г 1,

3 3 3 6 jz _____________________________________U _

Чштд- Ffimw/енм cmS&rP
ТП SOA-O 2-13 / Я Н ЬЯ ш и . Фисшёсш W-.'

Руг. г/. Зтгермиу
С/71.ШЖ.лизирена

w *
Пёт омот изация иен/пролвнб/х копдиишнероё 
т и т  х гц -/2 5 т К Т Ц -г£ 0  гПжеиер Гара/мина

стадияЛист Листа С

Р

Схема фунщ ималбШ . Сочет 
них кемурш н м м т т я  
зш /т /х сис/пен. 8ан /иш з

ГОССТРОЙ СССР,
ХАРЬКОВСКИМСАНТБХПРОЕКТ
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Обозначения на У-d ди а ­
грамме

4(A )-- €оздях после обработ­
ки б  У  контуре  
Ю - воздух f зоне[£ поме­
щении) -зона условно п р о ­
нята с блага выделениями

Примечания
/.Д а нна я схема применена для следующих установок кондиционирования^ 

и зональных доводчиков  (________ ...........................  _ Ш |

г.Д ля  доводчиков
□

и сп о льзо ва н  ре гули р ую щ и й  п р и б о р  Р  2 S  у 2
с и с т е м а  а  в  т  о л н а / т и з  су ц  и  и  У  к л а с с а .

Д л я  э т и к  д о в о д ч и к о в  в  условном  изображении р е гу л я то р а  
обозначения возлюЖных регулируемых величин и  р знки и о на лвне  го  
признака, о  та к ж е  позиции регулирую щ их приборов указаны без скобок. 
23. Аля нижеперечисленных доводчиков пр едусм о трено р е гули р о ­
вание следую щ их п а р а м е тр о в  воздуха в  обслуживаемое/ зоне  
-  т е м п е р а т у р ы , до во дчи ки

-  о т н о с и те л ь н о й  влаж ности, доводчики [
|. Позиция да тч и к а

\/7озиция д а тч и к а
2.2 Д ля перечисленных в  п у н к т е  2  доводчи ков f  с и с те м а  а в т о м а  - 
гп и з а ц и и  / к л а с с а ) п р е д у с м о тр е н  к о н тр о ль  п о ло ж е н и я  
и сп олни тельны х м е ха н и зм о в  п а  встроенном у в р е п п а р у ю щ и й  
прибор Р 2 5 . У 2  и н д и к а то р у . д а  схеме ли н и и  св язи , р т н о  с я щ и  - 
еся к  к о н т р о л ю  по ло ж е н и я , показаны  ш тр и х о в о й  л и н и е й  
з. Д л я  д о в о д ч и к о в  UZ --- -------------------- ---- ------- ----- ------- ----

использован р е гули р ую щ и й  прибор РТЗ с импульсным преры вателем -  
с и с т е м а  а  в  / п а  т а  т  и  з  а  и  и  с/ 2? к л а с с а .
Д ля э т и х  доводчи ко в в  условно м  изображ ени и р е гу л я то р а  
обозначения регулируем ой, величины  и  ф ункционально го  признака, 
а т а к Ж е  п о зи ц и я  регулирую щ его прибора указаны  в  скобках.
ЗУ Д л я  перечисленных в п у н к т е з  доводчиков предусмотрено регулиро­
вание те м п е р а тур ы  в о з д у х а  в  обслуЖ о во ем а й  зо н е , /Позиция 
д а тч и к а  I 1-

Ночотд Евтушенко 
Нрапошеёсш.

РУк с р •
Сгп.шЖ.
ПнЖена Гоошенона

Га -спец
Зингермон
Лазаренко s

г ь з а /g 27

тп  9о4 -0 2  -1 5 m  в
Дбгппмагпизация центральных кондиционере* 
т и п а  К 7 Ц -  / 2 5  ~  К Т ц - 2 3 0  п

Стадия

Схема функциональная Сочетаний 
кон/т/роёрегулирования мнагазоноь 
ных систем, вариант А

Лист Лис т о  £

Го с с тр о й  сссР  
ХАРЬКПЬСКИЙ 
САНГЕХЛРОЕКТ
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Обозначения наО-d

// i2 /з /4 
i i

ди а гра м м е
h f i ) -Воздух после о б р а ­
б о т к и  б  I  к о н т у р е  
/ / -  В о здух после о б р а ­
б о т к и  б  з о н а л ь н о м  
д о В о д ч и к е  

/О -  В о з д у х  б  з о н е  
(6  п о м е щ е н и и ) ~  

зо н а  у с л о в н о  п р и н я ­
т о  с  т е п л о - и  
В л а го б ы д е л е н и я л ш

Примечания
I. Эанная схема применена для следующих установок к а н д и ц и а н и - 
роб ан и я  I " ,
и зональные доВодчикоВ _____________

е. э л я  дободчикоб [

и  спользобан регулирую щ ий п р и б о р  Р 2 5 . / . 2  —  
с и с т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  1 к л а с с а - 
Э л я  э т и х  даВад чикоб б  условном изображ ении р е г у л я т о р а  
обозначения Возможных регулируемых В е ли ч и н  и  ф ун кцион ального  
признака, а  та к ж е  позиции регулирую щ их при д а  р о б  указаны без скобок i 

8.1 Э л я  нижеперечисленных доВод чикоб предусмотрено регулирование,
следую щ их п а р а м етр о в  Воздуха б  обслуживаемой зоне__________ ^
-  тем пературы , доводчика  Г 1
I  - ■ - ■ — .....................  П ози ция д а тч и к а  ! I .
-относительной Влажности, дпдодчико) ~~ |
t~ -■ ■ 3. Позиция д а т ч и к а  I I .

2.2. э л я  перечисленных В п у н к т е  2. доВод чикоб ( систем а а в т о м а ­
ти з а ц и и  J  класса) предусм отрен к о н т р о л ь  положения и с п о л н и ­
тельных механизмов по Встроенному В р егулирую щ ий п р и б о р  
Р 2 5 .12 и н д и к а то р у . По схеме лини и сдязи относящ иеся к
контролю  положени я  показаны  ш т р и х о в о й  л и н и е й ._____________

3. Э ля  доВод чикоб < 1

исполш бон регулирую щ ий пробор FT3 с  импульсным прерыбателем- 
с и с т е м о  о В т о т о г г ?  и  з а  ц и и  2  к л а с с а
э л я  э т и х  доВадчикоб 6  у с л о в н о м  и з о б р а ж е н и и  р е г у л я т о р а  
обозначения р е гули р уе м ой  В еличины  и  ф у н к ц и о н а ль н о го  п р и з ­
нака, о  т а к ж е  п о з и ц и я  р е гу ли р у ю щ е го  п р о б а р о  у Ка за н ь/
В скобках.

з. /. Э л я  перечисленны х б  п у н к т е  3  дободчикоб п р е д у с м о т р е ­
но р е гу л и р о в а н и е  т е м п е р а т у р ы  В оздух а  В о д  с л у ж и в а  ем ой 
з о н е  . П о з и ц и я  П а т  ч и н а  ( 1.

8338)2___________ _____________ 18_
Начптд Евтушенко

i n  9 0 t  - 0 2 - / 3  Д  I F Y )Гл спец Кростшебсгил ■^,'А '
Рук . гр. Зингеоман "> •i'V'1-'
Cm. инж Лозооенко Й б т о м о т и з а ц и я  центральны х - кондиционеров

т и п а  КТЦ - / 2 5 г - К Т Ц - 2 5 Пинженер Горшенина 5 Г / Т -\
Стадия Лист \ Л и сто в

Р

Схема сртцианальноя.Сачета -  
ния какПраЬ регулирования много- 
зональных систем. Вариант 5

Го сстро й  СССР 
ХАРЬКОВСКИЙ 
САНТЕХПРОЕКТ
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Обозначения на J~ d  диаграмме
Ч№)~ воздух после обработки ё  / контуре 
{{ -  воздух после обработки ё зональном доёодчаке 
/О — воздух в зоне (6  поме имении)-зона усло вн о  

Принята с те п ло -и  благо выделениями

ПРИМЕЧАНИЯ
/  Зонная схема применена Э лл следующих установок конди­
ционирования I
азональных доводчиков Е

р [Претьим контуром регулирования предусмотрено поддержание 
постоянного статического да6ления (э коллекторе, с целью раз­
вязки зон по расхода воздуха, посредством изменения произво­
дительности установки кондиционирования по воздуху.

S. Системой аёторегулирования зонального доводчика регули­
рую тся два  параметра воздуха.

3.1 Чбт&еотым монтером регулирования предусмотрено регулиро­
вание температуры Воздуха В зоне изменением расхода тепло­
н о с и те ля  г через воздухонагреватель.

з.р. П яты м  контуром регулирования для ниже перечисленных зо­
на х ьнь/х доводчиков предусмотрено регулирование следующих
параметров изменением расхода Воздуха через з о н у ._______

--относительной влажности, доводчики  I- ■ I
' □ . Позиция датчика I___I
— влагосодержания, д о в одчикиЕ 
Позиция да тч и к а  1 1

111 Евтушенко
/Л. елец. Юустебсха
Ржгр. Зингернан V -
Cm. инжЛазд/ренхо
Нннсенер/оршенини'w nJ !

8338Jz £9

тп 9о4-о2-1з Л22А
Мтомап/изаиия центральных кондиционер об типа кгц-угз-кги-езо г

Vsnodi/АЛист \Листё

Cjnera-гния ГОССТРОЙ СССР
ХАРЬКОЬСКИЙ
ОАНТЕХПРОСКТ
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. !—i из схемы управления
5 * l/V7Z7ĵ  электроприводами

V * *t"L«Г| I/см.электротехмиче- 
» I____ 1 | ску/a часть/

А \  L  +9

Варианты подключения к регулятору датчиков разЛич„ш  параметроС/щ. пун к т 2/ 
тем пературы  влпппгпдмп*,-*^, ,9 относительной унифициоо вон*г?гп
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Диаграмма замыкании выходных цепеб регулирующего пробора

ObosHOU.
выход­
ны х
цепей

40. 7

4 0 -9

Регулируемый п а р а м е тр  
ни4се в  зоне -выше

заданного нечувсптвхг. заданного

± I
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меньше'
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Датчики
положения
исполнитель­
ных механизм at

позиция,
оЬизнач. Наиме новоное ИХо При меч.

Щ и т  а в то м а ти за ц и и
Р -4 Upi/ЬпррегулирующийР25. 2.2,ТУ2Ъ.02У9Чв-Чв 4

ПТН-4 Переключатель выЪора точек измерения ту-м
ТУ25-08.446- 77 )

ЦНЫ(Ц.4Резистор постоянный /и лт-2,2ком.гост7443- ев 4
Предохранитель труЬчатыиРТНО, ТУ39.4/П4- 74

т -4 Плавкая вставка 0,5 ТУ36.4404- 24 4
П2-2 Плавкая вставка 0,5 ТУ за 44D4- 74 4

П о м е с ту

и ч * Реостатный датчик положения исполнит.
см. пункт 5механизма(комплект исполнит, механизма)

Д атчик параметра см. пункт 2

4. Дон мая схема применена для /ко н тур а р е гули р о в а н и я  с и сте м .

С
?. Следующие варианты датчиков предусмотрены для та к и х  систем -. 
—вариант 4, системы i
— вариант 2, системы I ~|
—вариант3,системы Г ~~ ~|
—вариант й, системы Г  ~ |

Перемычка исключается, а к о н та к т, показанныи ш триховой лини ей  
>едусматривоется для следwufux систем 1 ~дусматрцбается для следующих систем |___________________________________

которы х при аварийном о т к л ю ч е н и и  насоса кам ер ы  о р о ш е н и я  
о тк лю ч е н и е  п р и т о ч н о г о  в е н т и л я т о р а  н е  п р е д у с м а тр и в а е т с я

4  Буква s в  оЪозначении д а тч и к о в  и  в  маркировке проводов 
с о о т в е т с т в у е т  номеру системы.

5. Д а т ч и к и  п о ло ж е н и я  исп о лн ительны х механизмов показаны н а  схеме в  
максимальном количестве. Для к а ж до й  к о н к р е т н о й  систем ы  к о л и ч е с т ­
во подклю чаем ы х д а т ч и к о в  р а в н о  к о л и ч е с тв у  р е гу ли р у ю щ и х  воздействий 
в  к о н т у р е  регулирования.

4ачптд.

%присвоенное ч е р те ж у ( л и с т у ) в  Д а н н о м  п р о е к т е .

вш/z so
Oicneu, 
Рук, гр.
Ст инЯ*.
Цн̂ ене̂  Горшенина

yam
Зинк
Лазаренко
шнгерман

а&
7 ft  S0k -0 2 -1 3 /4229

а в т о м а т и з а ц и я  центральны х кондиционеров?  
т и п а  К ГЦ  - 42Ъ т  К ТЦ -2 50 .

£тадиЯЛист Листов

схема принципиальная элект - 
рическая узла регулятора Р25. 
4контур регулирования.

4
Г о с с тр о й  ссср

Х А Р Ь К О В С К И Й
САНТЕХЛРОЕКТ
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Ъаристты  подключения к регулятору датчиков различных параметров/см. т и т  2 /

П и т а н и е  
~ 2 2 0 6

^  ё  3  §
З 4 ^ В- >  

1 1
«» ?? со $

ЖQj §
§ I  

U L
Ъ с

i i
1S

t

!
§ •

Д а т ч и к и
Положения
том ительны х
Механизмов

т е м п е р а т у р ы
/ в а р и а н т / /

* - * & ь

влогасодерфания относительной 
/ в  а р и о н т  Z /  б ле д н о с ти

к о т
f ' S ' U r jt

t

12_ Ц
(3 *!» я t3
1±

r*
/3 iL
d_ i£
а !L
iL 3) 18 f
iL iL
20 20

Д О В -в -И
0 L £

iL
iL
iL
iL
iL
CL Л
iL
iL
20

у н и ф и ц и р о в а н н о г о  
т о к о в о го  сигнала  

/ в а р и а н т к /

д а в ле н и я
/Вариантз/ Р2Э.1.2

J j y -S -K  
Нормируя)-]£ / S
фйпреаб  
розобашель

Д и а гр а м м а  за м ы к а н и й  Выходных цепей р е гули р ую щ е го  п р и б о р а

Д Д - 5 -  a \
£

iL
/3

lit
i L
iL
! L
iL
i L

>
Ж 1±

ii.
/3

£

j?
3

iit
&

i t
5

iL 6

Я -И

/7

iL
7
8_

2o\
13 
20

9_
ЮК - 3 /  J

Одознач.
Bbixodmi
цепи

р е гу ли р у е м ы й  nape 
н и у е  в  зо н е  

районного речуЗствит

т м е т р
выше

заданного

Т  - п

10-7
I команда

„меньше"| I
_!_____________ (___________

m-9
I I команда

„больше"И й & з й & Ж а

Позиция
одознач. Н а и м е н о в а н и е К-Во П р и м е ч а н и е

Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и

Р-М
Прибор регулирующий P2S.2.2, ТУ25.02.19к8'76

1Прибор регулирующий Р  25.1.2, Т У 25.02.19^8-76 дл я д  к онтура
ПТН-М Переключатель выбора точек измерения ПТИ~м

T J 25.08. Н 6-77 /
Резистор поаоянныймлт-2, 2ком. Г д е т 7113-6в 3
Предохранитель т р у б ч а т ы й  ПТЧО, тузе, но1-7/

П 1-м П лав кая в с т а в к а 0 ,2 5 а /
П  2 -М П ла в к а я  в с т а в к а  / ,П о /

па м е с т у

А Л Л Д Ъ Р е о с т а т н ы й  д а т  чик положения исполнительн.
м еханизм а/ком плект исполнительн. механизме^ см. п у н к т  к

Д а т ч и к  п а р а м е т р а см. п у н к т .  2

I  Данная скема применена для:
—2 контура регулирования систем I 
—3 контура регулирования систем f 
— ккоптура регулирования систем I 
— 5 контура регулирования систем i

2 . Следую щ ие варианты  да тч и к о в  предусмотрены для т а к и х  с и с т е м :

— вариант 1, с и с т е м ы  I 
— в а р и а н т 2, систем ы  |
— в а р и а н т з, систем ы  \
— в а р и а н т  к, систем ы  Г  
— в а р и а н т  5, системы  I

3 .  П р и  ч т е н и и  схемы б у к в у  М в обозначении аппаратуры и маркировке прободав 
зам енять: для 2 ив  контуров на число 2, для к  контура-на к, для 5  к о н ту р а -п а  5 .  
Буква S  в идозночении д а т ч и к о в  и  маркировке п р о в о д о в  с о о т в е т с т в у е т  
номеру системы, буква К -н ом ер у к о н т у р е  р е гули р о в а н и я, 

к-. Д а т ч и к и  п о ло ж ен и я  и с п о л н и те л ь н ы х  м еханизм ов по ко за ны  н о  схем е 6
максимальном к о л и ч е с тв е . Д л я  — “   ........... " ” *у л " -------------- *---------- --— * ”
подключаемых д а тч и к о в  р авн о  i

"максимальном к о л и ч е с тв е . Д л я  каж дой конкретной систем ы  к о л и ч е с т в а  
но к о л и ч е с тв у  регулирую щ их в о з д е й с т в и й  6  г

Начатд sSmsiaeHKcA
Га спей

а <
— о

Рук  гр. t ЗзнгЕрман ^ - 4  1
Cm. инж Назаоемко <4=4-
Ut1№HSZ 1 1

ЯьъЫг 3 I

7tl Зо4 -02-/3 Л230
Я в т о м а т и з а ц и я  центральных кондиционеров
ти п а  К Т Ц -125 т л  Т Ц -250________  г

Стадия 1и:т Листов

Госстрой СССР. 
ХАРЬКОВСКИМ  
САНТЕХ ПРОЕКТ
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прерыватель

?  1  
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^  Qj
$  э
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Д атчик
температуры

Д и а г р а м м ы  р а б о т ы  н о н т а к т о б

p e n w m g p o  т е м п е р а т у р ы  
р - к ( р т з - т в -  4/

Мознач.
Выходной

цепи

Регулируемая т ем перат ура  
п и *е  & з о н е  выше „заданной хпечуВсгп&ит.\Зоданной,

Г  Т  1
13-22

т  1 1 -----1хомондо
меньше"Г 1 "~|̂ИБИНЕ|11 1 ^ .. 1

t i l l
/2-2/

г  ! I I командо
„Больше'ш ш ш

I -  Контакт замкнут

к л ю ч е й  ^ д р о б л е н и я

КЧ~К (  У П 5 3 //- А 225)

Номер
секции

Номер
контакта

Положение рукоятки
- 4 5 ° о +ЧЭ°

А п л п л П л П
7 i 2 X X

3 к X X
Ре>ким

работы
Команда 
,меньше"откл.

командо
„Больше"

обозначение пози­
ции ключа на 

схеме „ М О 5

КР~К (  УП53 Н~ С 2  Zb)

Номер

секции

номер
контакта

По ложе hше р ук о я тк и0£» О -*4 5°
Л п /1 п Л п Л П

7 1 2 X X

1 3 к X X
Рефим  
р а б  о т  ь i

Ручное
упраЗл. Откл.

(Втомат. 
У Прав А.

Обозначение пази 
Ции ключа на 

схеме Р а А

Позиция
ибознач. Н о  и м е н о в а н и е кВа Примечание

Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и

Р -К Регулятор температуры р т - э  - 7& -й
Т 3 2 5 .0 2 -7 5 Е f

ИЛ-К Регулируемый импульсный прерыватель
р н п -2  гузб. п  48-74 /

Х Я -/С Универсальный переключатель УП53И-С225.
Т 4 7 6 -5 2 4 .0 7 4 -7 3

к и -к Универсальный переключатель УП53//-Д225
7 8 7 6 -5 2 4  074-75 1

п о  м е с т у

Д Т т е р м о м е т р  с о п р о т и в л е н и и

/. Данная схема применена:
-  для / контурарегчлирпАания сигтрм L -- - I |
-  для 2 контурарегулированиясистем Г i j
-  для Чконтура регулирования систем f I

2. Перемычка исклю чается, а контакт, показанной ш триховой линией  
предусм а тр ивается В /кон туре  регулирования для следующих 1 
систем 1. [ 9А 9 которых при а  барий- |
ном отключении насоса камеры орошения отключение п р и то чн о го  
В е н ти л я т  оро не п р е дусм а тр и б а е тс я . 1

Маркировка Ь скобках относи тся только к i  контуру. j
3  Б уква S  В обозначении аппаратуры  и 5 маркировке про В  а дов  
с о о т в е т с т в у е т  номеру системы, буква к - номеру контура p e r  у -  I 
лирования
U. В ссылках на д р у г и е  чертеж и над дробной чертой указано | 
оаозначение чертежа В типовых решениях, под чертой В прямоугольнике 
обозначение, присвоенное чертежу В данном проекте

$
5

5
S

Ш З -К о н та кт разомкнут X - к о н та к т з а м к н у т

шатдЦрбтушенкн^
йилец; Мнхтшебашь'
Рук, гр.
Стиюк

Шгерман
Ш рретщ

инкемер Горшрнина

__________$33812______________ 32_

ТП 3Ok- 02-13 А 231
я б та м а ти за ц и я ц е н тр а ль н ы х  кондиционеров 
т и п  О К 7 Ц Ч 2 5 + К Т Ц -2 5 0 _____________________

Стадии Лист Листоб

Р / /
С х е м а  п р и н ц и п и а л ь н а я  
Элект рическая у з к о  
р е г у л я т о р а  Р 7 -3

Госст рой ссср  
Х а р ь к о в с к и й  

С а н т е х п р а е к т
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Узел Заш иты  am замерзания 
Диаграммы работы контактов датчиков защиты от зомерзони, г 

ТВ (УЗДЭ-U) Т1(7УДЭ-/-2)

Диаграмма р а б о ты  контактов исполнительных 
механизмов HMJ. мм3 т и м 5

Темперотуро 
обратного теп­
лоносителя 

°с

Дифференциал
\  Произвольный 

->ъ°\ , +250

со
ст

оя
ни

е
ха

нт
ак

то При повыше 
ни и темпе­
ратуры i—|—
Чои пониже­
нии темпе' ратном

Температура 
Воздуха перед  
калориф ером

§1сэ *3
3;

* 5

При повы­
шении 

температуры
при пони
трении

температуры

ЪерФеренииаА вь/Ли, 
К р о е тся  при налов 

+ 3 \ . ке Ч4Г

Узел реВерса
Диаграмма работыкантакто сигнализаторе Диаграмма работы кон-
энтольпии (теплосодержания) СТ

Энтальпия
наружного 
Воздуха (а ) 

км ж /к г
Состояние
к о н та к та

Орец
I

та к . 7703 Выключателя П ф вЯ щ

Контак- 
т ы

Положение
р у к о я тк и

0 У
С/- Л 1 — X

CZ- л 2 — X

Зима Л е т о

Диаграмма ею ноты контактов исполнительного 
механизма И м2.

{. Данная схема применено для установок кондиционирования
1 ............................... .. ................ ................. 1

: исполнительных
, ЕСПП02-ПВ,

Мзо4/вз-о,63и других одноразных электрических механизмов производства 
Чебоксарского и  Седанского задодоВ б различных сочетаниях. В едязи 
с  этим  на с х е м е  исполнительные механизмы показаны условна (пока­
заны только путедые Выключатели и  переключатели) для пояснения 
принципа работы  схемы. Принципиальные электрические схеме/ 
в к л ю ч е н и я  конкретных, исполнительных механизмов приведены 
на чертеже / 1 1 „ Схемы принципиальные из л об
исполнительных механизмов" с которым даннь/й чертеж сле­
д уе т рассматривать совместно
2. /. 3  перечень п р и б о р а 6 и  а п п а р а т у р ы  д а н н о й  Схемы Внесены  
у з л ы  и с п о л н и т е л ь н ы х  мехонизмоб. Перечень а п п а р а т у р ы , В х о ­
д я щ е й  В э т и  у з л ы , п р и в е д е н  н о  указанном  в п у н к т е  2  чертеж е.
3. Н о  доннам чертеже для Воздушных клапанов показан
исполнительный механизм только ко клапане наружного 
Воздуха. 3 схемах с регулируемой рециркуляцией э т о т  механизм 
является Ведущим. Подключение исполнительнь/х механизмов 
на клапанах t рециркуляции и Sb/бросо, являющихся Ведомыми, показана но 
черт /| > „ Схема принципиальная синхронизации нм Воздушных кла­
панов i контуро регулирования'.
'г В ссылках на другие чертежи над дробной чертой указано обозначение черте­
жа В типаЬых решениях, В прямоугольнике над дробной чертой обозначение, присвоен­
ное чертежу В рабочем проекте.
5. В скобкам указана маркиродко прододоб 6 разделе „Управление и синодов электро­
оборудование
6. Цепи, показанные штриховыми линиями, считать не подключенными.

путеьоа
Выключатели Положение ̂  клапана

i f  ® ii  i fОдозн. Тип

ква! 3 >
------ 1---------н ---------- -1, t

В В {  ___ jJ-------------(—1

т о
— г- i ---------!■!■ - .... - 1 щ

KBfJ
1----1----- '

--------- 1—!— 1

-К о н та к т замкнут 
'К о н та к т разомкнут

Позиция Обозначение К-6о

_____  \

Примечание

П о  м е с ту

Узел исполнительного механизма. Тип1.
Узел испалнигпельногомеханизма. тип 2.
Узел исполнительного механизма. Тип 3
Узел исполнительного механизма. Тип У
Узел исполнительного механизма. ТопЗ.
Узел исполнительного механизма. Тип 6.

Узел за ш иты  о т  замерзания^
Устройство дилатометроческое7ермо \
регулирующее 1---------

7 / 7УДэУ-2, пределы измерения -30 °-г+4о°С У

i 7 2 7УДЭ'4 пределы измерения +250°с У
.—  ■ --  * -»

Г !

Щ и т  автом атизации

Реле промежуточное универсальное Рпу-2,
7 У 16-523.33/~78

РПМ 2%. +2р +2 п {
РПА2 8* {

А Выключатель автоматический ДбЗ-м, Упр-ва,
отсечка У, з Он. р., ТУ {6-522. НО-78 1

Пзел реверса
пв Выключатель пакетный, /76 -2- ю,

ОСТ /6.0526.0О {-17 У
рр Реле промежуточное универсальное, рпу-2.

2^2р+2п. Т У / 6-523.33М 8 У

РВР Реле бремени пневматическое рьп-12-3121 i--------
ТУ /6-523. h72-7U У !

\

I

Ш ] 2 __________3j_ 1
Чачптд Рв(ПЧШГНКО =КМ‘\.

ТП 9 а Ь  - 0 2  45 ЮГЬТ.Га спри Крпптиебсп] •. /У ^ *\
Руг. гр. ЪПНГРОМАН
Сю. инж
инЖРНРй Гпынрнпнп

£  ,у . Йбтомотизоция центральных кон д иц ион ер ов  
т и п а  K T U -i2 S -rK 7 U -2 s o'{1РШГПЧ11У- 1 ЯмйШ. Лист Листов

— р г г
схема принципиальная управления 
исполнительными механизмами, 
i  контур регулирования.

Госст рой СССР
Х о р ь к о & с к и й

С а н т е х п р о е к т
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Реле повторитель 
включения 
п р о то ч н о го  
В е н ти ля то р а

Ноль
исполнит. 
механизма

\

\  Ял 0)

I!
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Питание 
размн&рш- 
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Диаграмма р а Б оты  к о н та к та  в и спол­
н и те ле  н а га  м еха ни зм а  /j /и  о
nymebod
выключатель Положение У стр о й ства

срази. m un
я _ I ' iqj ч _ §i$

Ш / л к
■— q -  ..-̂ Цкаииам—q— U
л к

ed------- — ^~ут

K8D л к :
——1------

гт------ =fl=----------

K8f n > - Ср-—
:— h r : --------

ИВШ ш ш я с г — Z... - c r- h

Диаграмма родить/ к о н та к то в  испол­
н и те ль н о го  м еханизм а и м  7

п у т е в о й  
бы  к л ю ч а  т е к

Пополнение клапана

ц  .  i jобпзн. т и п

880
= T ^ F
— И — Г........ ■

i k г )ш тш ш к т»ш тш и тш т
— К -

|Ж  , -----------------------------!

Яазиция,
ооовнац. Н а и м о н о г а н и е

ч

1

/7рим еч.

П о  м е с т у

L/м 6 Узел исполнительного механизма /77ап У
V

Узел исполнительного механизма. 777ип2 &

Узел исполнительного механизма. /77апЗ

Узел исполнительного механизма. ГПипП

Узел исполнительного механизма. /77ип5 1
Узел исполнительного механизма. /77ипб V

Щ и т  а в т о  м а т  а  з а и и и

Р П Реле промежуточное, универсальное, Рпу-2
6 3 t2p, ТУ/е-523. 33-/- 70 7 ~

:  —  .  _ : : ; т :

к о н т а к т  р а з о м к н у т  
к о н т а к т  з а м к н у т

1 Лан на я схема применена для I 1 контура установок I ~|

2. Схема работоспособна при использовании £  качестве исполнительного механизма им*]на клапане калорифера
2 подогрева лтбогоиз следующих типовисполнительных механизмов: А/ЭО-цез^-О^/нуои, бз/и-о,?5П,еслдо2-пв,
МШ /̂бЗ ЦЬЗидругих однофазных исп. механизмовпроизводства Чебоксарского и севанского заводов. Всвязис этим  на схеме 
исп. мех. показами условно(паказаны только путевые выключатели а переключатели) для поясненl v принципа работы схема/.
Принципиальные электрические схемы включения конкретных исполнительных механизмов приведены но чертихе А 23 7  j  ~~] 
иСхемы принципиальные электрические узлов исполнительных механизмов}; которым данный черте#; следует рассматривать совместно. 

2 . 1 . В перечень приборов и аппаратуры данной схемы внесены узлы исполнительных механизмов. Перечень аппаратура/, 
входящей в  э ти  узлы, приведен на указанном в п ун к те  2  чертеже.
3. На данном чертеже исполнительный механизм устройства регулирования производительности ом 6 показан только на
притачном вентиляторе. При необходимости синхронизации с механизмом на выбросном клапане и т.п . э т о т  механизм 
является ведущим. Подключение синхронизируемого механизма показано но чертехе. J  2 Z 6  / 1 I
„ Принципиальная электрическая схема синхронизации", аспош тельных м&аниэноВ-'
П.в ссылках на другие черте#// над дробной чертой указано обозначение чертежа в  типовых решениях, 
под чертой в прямоугольнике обозначение, присвоенное черте#; у  в  донном проекте.
Цепи, показанные штриховыми линиями, сч и та ть  не подключенными.

6338/2 <55
чвй ElУжа  

ГАсгей. 
Рукгр 
Стин Ас 
1/н#ен.

:вт.
&*и£ 

'Зингерман. 
Аомренко 
Горшенина

т got-02-13 А 233
Йбтоматизация центральных кондиционера# 
т и п а  K T U -i? s + K T U -2 SO.__________ ____

WHE/TTk Ш 9ЕЁ&

'* • •• ■ л.щнципиальная управления 
Ъ.\ ;г  унительными механизмами 
2'з л е к ту р  регулирования

Го с с тр о й  с с с р  
Харь ко в с кий 
сонтехпраект



■X

Л а т а н и е  
** 2 2 Я в

Реле включения

П т а н и ер с з
т о /а н щ и х 1
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1
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IПит ание p a y  
ммоЯающ их
р е л е  и  ноль
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м е х а н и зм а i
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1
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П и т а н и е &
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и т х р е /е  и  
ноль и с ко м . 5*м е х а н и зм а

<и?1§^11
«§|§

1

1

1
i

1

0)
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Управление
двигат еле*

$5
ёентилямарй §
зональникс

Д иаграм м а работы к о н та к ­
т ов исполнительных м е ­
ханизм  о  ё
П и те в о д
выключатель Положение клапане

И  1  §  1
оЪозн. ти п

н в а Т * Г
з с с:};" .z r ia

К В у j k i
— 1-----------------т---

J k .
1ш  Ч

Щ -! l l r -
1 |

*  используется тольков механизме 
ил/НО в  случае применения зональ­
ного доводчика а дополнительным 
вентиляторам

^ 2 3  -  Контакт замкнут 
I— 1 - Контакт разомкнут

1
Позиция
обознач Н п и м е м о ё а  н и в <3

4с П р и м е ч а й .

П о  м е с т у

Узел исполнительного механизма, т и п  /. ь
SOi

I t

%

Узел исполнительного механизм о./Пип 2
Узел исполнительного механизма. ти п З
Узел исполнительного механизма, т и п  4-.
Узел исполнительного механизма. /Поп 5.
Узел исполнительного механизма, типе.

Щ и т  а ё т о м о т и з а м и и
—

Р П -К Реле промежуточное, универсальное
Р П У-2 , 2%*2р+2п3 ТУ/6-523.334- 76 */

я -к вы клю чатель автоматический, А -63м,
драсц. ~2A3Jomc-/,37no ТО/6-522. НО-74 И

{.Данная схема применено для ХИЛконтура доводчиков..  ........ . —................. — I
2. Схема работоспособна при использовании электрических исполнительных механизмов следующих типов. 
№90-0,63Дзг03253М90-0,бз)хз-0,250, £СПАО2-ПВ,МЭ0-/?)бЗ-О^Зидругих одноразных исполнительных 
механизмов производства Чебоксарского и Севанского заводов.В связи с этим  на схемеисполш/тльныв 
механизмы показаны Условно (показаны только путевы е выключатели и переключатели) для поясне­
ния принципа рсдоты  схемы. Полные схемы включения конкретных исполнительных механизмов 
Приведены на чертеже. Л <2.З р  / 1 I „Принципиальные электрические схема/ узлов
исполнительных механизмов'*

?Р. В перечень приваров и аппаратуры данной схемы внесены узлы исполнительных механизмов. 
Перечень аппаратуры; входящ ей в  э т и  узль/, приведен на указанном вП-2чертеж е. 
ЗЛеремычки и цепи, показанные несплои/нь/ми линиям и, с ч и та ть  не подключенными.
4 .3 ссылках на другие чертеж и над дробной чертой указано обозначение чертежа в  т ы л о ­
вых решениях, под ч е р то й  в  прямоугольнике обозначение, присвоенное чертежу в  да н-
иом проекте. 
S. в обозначении аппаратуры и  в  маркировке проводов б ук в о  3i /с1' с о о т в е т с т в у е т  ном е­
р у  к о н ту р а  регулирова н ия.

j

j
I

8338/2

ТП 904 - 02-13

зе
/1234

автоматизация центральных конйиционероё 
т и п а  к гц  - Т2 5 -гК ГЦ -2 5 о _________

рёгу/ирсбанОя.
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Г о с с т р о й  СССР 
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С а н те х п р о е к т



U3__ схемы управления исполните*ьнь /ми механизмами 
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Диаграм м а работы контактов испол­
нительных механизмов 

им д-р ; U M E-&

ЪутевоО
выключатель

Ь  l i
Q 1

обозн. топ

КВО
_|ДХ_ _

' 1
1

КВ& ~ v c ~

3 _
”  1....
■ --------------------------- 1— 1

Позиция 
обоз н а  ч. Н а и м е н о в а н и е % П рим е чан.

П о  м  е  cm  у

икгг-Р Узел исполнительного механизма. Тип /. / L
Уз ел исполнитель ново механизма. Тип <?. /.

I fи м г-в
Узел исполнительно го м еханизм а. 7ип В. 1.

Ё

П р и т е ч  а н и  я

1 Д анная схема прит енена для у с т а н о в о к________________________ _ |
2 Слета работоспособна при использовании Электрических испалнительн ь/х механизмов следующих

типоВ:№ 0-0.6з1о-0.г5,МЭО-0,63/п-0,г5П, в о т о г -л в . М Э 0 -4 /6 3 -0 ,6 3  и  ф у гах  одноф азно/X
исполните*ьнь/х м еханизм ов п р о и зв о д с тв а  Уебоксарского и  Севанского за в о до в  
в  связи с э ти м  н о  схеме исполнительны е механизмы показана усло в но  (п о к а з а н о / т о л ь к о

путевые выключатели и  переключатели, а  т а к ж е  реостаты обрат ной связи  для п о я с н е ­
ния п р и н ц и п а  раб от ы  схем ы / П о л н ь /е  эл ект р и чески е схем ы  вклю чения ко н кр е т н о /х  

исполнит ельнь/х механизмов приведены  н а  черт.в2вв/1 I. Осемы принципы аль н ь /е
узлов С инхронизируема/к исполнит ельных м е х а н и з м о в ' с  ко т о р ы м и  д о я  я  ь /и  чертелс 
Следует р а  ссппатри 8от ь совмест но.

2 .4 -3  перечень приборов и  аппархат ура/ д а н н о й  сх ем ы  внесены  узл ь / и с п о л ­
нит ельны х м е х а н и зм о в  . П ер ечен ь  а п п а р а т у р ы , в хо д я щ ей  6  эт и узл ы  
приведен Н а  чертелг / 2 3 8  1 |

8338JZ_____________ 37_
Чач.о/пд- ввПушеню Ф ь

тп 9ok - 0 2 - 1 3  А 235Пл. спец. Нхтстшеваак у е з
ь<#.гр- Зшгерман
Ст.инх. дазаренке Дёпомртцзоция центральных кондиционсаод 

т и п а  К  Т у - /аз -г' К г ц  - рьоL/нжен■■ Пршенино M L1 Опадая Лисп У7ис/поК

Р / /
—

Схе/по принципиольно я синхро- 
низоции UM Воздушно ТХ кла  - 
по но о /каятурег регулирования

Т о с е тр а  и  СССР  
Харько в е х  и  и  
С а н т  ехпро е к т—
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Д о о г р с г / У т / у у а  р а б о т ы  к а н / п о  

и с п о л н и т е л ь н о г о  м е х а н и з м а

Путеб
выклн.

ОбОЗН-

Гои
ууатель

Тип

Положение регулару/ощ 
органа

Ь  Э"
**>i Si

кво i V
к в *

j

П о зи ц ия, 
обознач. Н а и м е  н о  В а н и е f'-во Т7рим е ист нс/1

П о  м е с т у

Шел исполнительного механизма. Тип 4. /
LУзел исполнительного механизма. Тип 2. 4.

Узел исполнительного механизма. Тйпд. / .

П р и м е ч а н и я :

1 Д о нна я Схема притенено для исполнит ел ьнь/х механизмов, 

установок кондиционирования{зональнь/х доёодчиков) С
□

2. Схема работоспособна при использовании электрических исполнительных механизмов следующих типов: Л7Э0-О63/Е1 -о. 25, 
МЗО-О'63/CS-о, 25П3 ЕСПЙ 02-П&, мЭО-^/бЗ-0,63 и  других однофазнь/х исполнительных механизмов производстве* 
Чебоксарского и  Севанского заводов 3  связи с этим н а  схеме исполнит ельны е, м е х а н и зм  
показан условно £ п о казан о / только пут евы е быклиздатели и  реост ат  обрат ней связи 'для поясне­
н и я  п р и н ц и п а  раб от ы  с х е м е /) П о л н о /е  зл е  к  т р и  чески е  схем ы  В кл ю ч ен и я  ко н кр ет н ь /х  
и  с пол ни тело но /к м е х ан и зм о в  п р и в е д е н  н а  черт . „ О хем ь/ п р и н ц и п и ал р н ь /е .
узлов синхронизируем  о/х и  сполнит  ельнь/х м е х а н и з м о в ” с к о т о р ь /м и  д о  н н ь /гй  и  е р  - 
т е ж  следует  р а с с м а т р и в а т ь  с о в м е с т н о  .

£ *••/• В  п е р е ч е н ь  п р и б о р о в  и  а п п а р а т у  р ь /  данноеj  схе м ь/ в н е с е н ы  у  зло/ и с п о л н и т  е л ь -  
НЬ/х м е х а н и з м о в . П е р е ч е н ь  а п  п а р а  т у р  ь/_, в х о д я щ е й  в  э т и  у з л ы  п р и в е д е н  нс/ 

ч е р те ж е  J Z 3 B  /  р~ |

I

i

8338)2. _______М
Чач.отд Евтушенко

in sol 02 ч з  /1 2 3 Б0? спец. fyoc70weSe*ui V v -'y
Рукер. Зингерман
С/»инж Позорен ко f e А&гпомогЬШОция цёчтральнь/х кондиционеров 

т ипа К Т Ц  /8 5  ~  АТЦ-ЕбО.Шжен. Лори/вчино
-* jf— бодая Лист ЛиитК

Р / /

)хема принципиальная син- 
хронозации исполнитель- 
нь/х механизмов.

Росстрой б ССР 
Харько веки  и  
Сонм ехпро ект .



У зе л  исполнит ельного м е х а н и зм а . Т и п  /
клеммник шита

н } 3S

ш _ _ _ _ 37

Узел исполнительного механизма. Типе Увел исполнительного механизма. Тйп 3 По5ас̂
клеммникщита местная сборка а м  клеммшл*  шит„

-Х Г -5  Г.-- кзг------------- 1 ^ * е с т ю * _ с б о р к а

Ж
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ti)
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U M

'см. примечание 9_

Узел исполнительного механизма. Тип 6

Клем м ник ш и т а
V  — / м  ----------

Узел исполнительного механизма. Т и п ^ /Т и п 5 )
клеммник щ и та  

X T-S им

П р и м е ч а н и я
1. Обозначения конечных Выключателей, а  8 узла х типоВ 8 ч  3  

та к ж е  о&эзноченш к о н та к то в  размножающих рел^приведенные 
8  скобках, соответствую т обозначению конечных Выключателей, при­
нятому на принципиальных схемах управления исполнительны м и 
механизмами контуро в  регулирования. 
г . G y к  8а S  8 обозначении клем м ников со о тв е тствуе т номеру 
исполнительного механизма по принципиальным схем ам .
3. В  узле т и п а  {  цепи, показанные штриховыми линиями, пре 
дусм отриВаю тся то ль к о  при использовании его д ля  упр а б -

или направляющим алпаратом(механиЗмL/Шбо 2  или 3контуру 
9. Во Всех случаях использования узла ти п а  J, за исключе­
нием указанных 8  пункте Зг проводник ом клеммы 3клем­
мника' щ и та  подключается к  клемме .3. местной сбор­
ки (показан тонкой линией ) .
в. В узлах типов 2  и  3  замыкающие к о н та к ты  реле 
со&т бстст вуют размыкающим, а  размыкающие- замыка­
ю щ им  контактам  конечных Выключателей исполнитель­
ных механизмов, показанных н а  принципиально/х схогах 
управления исп. мех. контуров регулирования ■
6- Цепи, показанные ш т рих-пункт ирны ми линиями от но­
сятся к  узлу т ипа S .
7. В  узле т и п а Т. могут быть использованы бЮъые однодэаз - 
ные исполнительные механизмы производства Чебоксарского 
и  С еванского заводов
В. Ц епи  м еж ду клеммниками щ ит а и  реост ат а обрат ной свя­
зи  исполнительных механизмовиспользуются только В  сое -  
теме регулирования ( кл асса (т е. с  регулят орами т ипа Р. 2 5 } 
для указателей полож ения и П .

Позиция
обезнач. Н а  и  т е  н о  6  а  ней е К р и т е  чан.

Т и п  /

им Механизм исполнитель НЬ/й эл&ктри ноский
однооборотный МЗП-д/бЗ-О.63 / см.при/угеч. 7 

Установлен у —  

местной сборкеРП /Тусксгт ель м а гн и т  нь/й /7/У1 В  -0 7 /
_

Т и п  2

~  Г

им Механизм исполнительны й злевтрическ-ии производство *%}
однообдротный М ЗО -О .бз/у}-0.75.,ГОСТ 7/9 Е -79 Й-3808 г. Пенза

____ Р у Пускатель м агнитны й П.МЕ-07/ /
Установлен вмесг 
Ной Сборке

------------------

Т О П  3

____ —
им Механизм исполнительный электрические/ Произдодст во

однооборотный 0790-5,83/(2-6,85, ГОСТ7/98- 79 / ф  /7-3808.г. Пенза
Р п /р п г Пускатель м а гн итн ы й П/дЕ-07/ г Установлё^Ъг б~ 

местной сборне

Т и п у

и м Механизм исполнительный электрический Производство %
однооборотный М90-д,03/(2-0.85 , •  РОСТ 7/98- 79 / /7-3808. г. Пенза

Т о п  В
_

и м Механизм исполнительный электрический Производство °/я
_____ - . ОднооборотныйW 0-0.63jЪ - 0  85 П  , ГОСТ7/98-79 1 Д-3868- г. Пенза

Т и п  6
_

им Механизм испалнс/тельнд/й электрический /Производство
В  С П П  0 8 - П  в / В о л г а р и ?

1/3 1
1 /9

I /S

__ - X
1 / 7

г 8 -1
л

I $ 2 -------т

Чач.отд. Евтуи/емя
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2 КЗ 3 ЗЯЗУ СМ&2

КЗ У 3 UP4- з СМВ2У
к г 2 ОРЗ'! СМ3

-7 Л С З
К2У 2 ЭР43 СМЗУ

О КЗ 3 э р з ч СМ83
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Позиция
одознач. Н а и м е нова ни е К-бо Примечание

i Пускатель м а г н и т н ы й, П  m e - 071 i
г Блок ЗО УН иМ оЬ 6 3  Ю, Т У 36/750-74 3

3 Упор  , ТБ  36. 175М У 2
У Рейка за^импб РЗ-16 2
5 П л а та  am. г о с т  13903-7У 1
6 З о н т  м$*1д, ГОСТ №91-72 2
7 Б и н т  м Н*22, Г D C T  17+91*72 2
8 Гайко М 6 , ГОСТ5915 -70 2
9 Гайко М U, ГПС75915-70 2
10 Ш айба 6, го с т Н371-78 2
it Шайба U, ГОСТ Н37/ - 78 2
12 Шайба пружинная 6, ГОСТ№02- 70 2
13 Шайба пружинная 4, ГОСТ6На2 - 70 2

833Sjz
Нач.атд. Е&пш еню
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т и п а  К Г Ц  - / 2 5  -ч к  Т Ц  -2 5 0 .бед инж Лазаоенго
Стадия Л и с т Л и с то б
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ХАРЬКОВСКИМ
САНТЕХПРОЕКТ

iI

i



)Ц
нВ

Лп
од

л.
 у1

од
!Ш

СЬ
ид

от
о\

8$
ам

. и
мЬ

./Г
-



\[/$нггяс>дд\ ош
едп

 •идоц\ сдоируЩ

П а н е л ь  ё  с б о р е

Узел  „ Д ”
м н ч

5 а т ё .  ф 4 , 5^

5огпё. ф V

3?
'5

{ 
\ 

р
/р

±а
>5
 \ 

0
5

С /77. 3  ГОСТ 19903-74,6-2 
М К 5

3 0

П о з. О бозна чение

Позиция
оЬизноч. Н а и м е н о в а н и е ф Примечание

4 Реле балансное эле к тр он н о е
Б Р Э - 4 1

2 П уск а те ль  м а гн и тн ы д  Г7М£-071 1
3 Б лок затНимоё 3310, ГУЗв. /750-7 4
4 Упор т у 36. /75 /- 74 2
5 Р е д к а  за  И<и м оё р з -IG £
б П л о т а  cm . го ст 19903- 74 1
У В и н т  м ех 18 го с т 1491- 72 4
В В и н т  М 4 х 2 2  г о с т  1491-72 5
9 Га дка  Мб г о с т  59-15-70 4
Ю Га д к о  М 4  ГО СТ5915-70 5
11 Ш а дб а  G го с т Из 71- 78 4
<г Ш а дб о  4 ГОСТ 113 71- 78 S
/3 Ш одб о пруж иннаяG ГОСТ6402- 70 4
14 Ш а дбо пр у^и н н о я 4  г о с т6У02- чо S

If

8 5 3 3 / 2  4е
•v- о то Вётушенкс
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абозноч Наименование К-бо Примечание

1 Рале балансное элект ронное
БРЭ-1 1

2 б л о к  з а н и м а в  б  з  ю , тузе. /750-7У 2
3 Упор , ГУ36. /75 /-7У - 2
й Рейка зорим а  В  р з -*6 1
3 Плата с т .  ГОСТ *9903-74 1
6 Винт Мбк/& ГОСТ7497-72 У
7 винт  МУ%22 ГОСТ№9/-72 з
8 Гайка Мб ГОСТ53/5 -70 У
9 Гайка м У- ГОСТ 59 /5 -7 0 3
Ю Ш а й б а  6 Г О С Т //37/-78 У
11 Ш айба У  Г О СТ //37/-78 3
12 Ш айба прионная 6, гост б4о2-?о У
13 Ш айба пружинная У, ГОСТ 6У02-70 3

Паз 5 П ла та
Cm. 3  ГОСТ 19903 ~ 7 4 ; б'-2 

М ;:*5

П т  6.

3555/ 2______________________ 47
НачатоЕвтушенко

ТП 9 0 4 -02-13  / 4 2 3 9 . БГаспец.Кроствшекп
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Стадия лист ЛистаВ

Р i {
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Госстрой ссср.  
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